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Technologie horečkového rypadla RK 400 
s kráčivým podvozkem při dobývání v bloku

Na skrývce Dolu A. Zápotocký bylo- koncem 
minulého roku dáno do provozu prototypové 
korečkové rypadlo RK 400. Skrývka tohoto do­
lu byla rozdělena na dva pracovní horizonty. 
Na prvním horizontu je nasazeno kolesové ry­
padlo K 300, které snímá řez vysóký cca 15 m. 
Druhý pracovní horizont byl obsazen uvede­
ným prototypem horečkového rypadla RK 400 
(obr. 1), které je otočné, a proto je způsobilé 
k dobývání horního i spodního řezu. Oba dva 
pracovní horizonty jsou vybaveny pásovou do­
pravou šířky 1000 mm a každý z nich tvoří 
jeden ucelený technologický celek, ukončený 
na výsypkové straně pásovým zakladačem 
ZP 1500 s kráčivým podvozkem. Zahájením 
provozu technologického celku na druhém 
pracovním horizontu bylo prakticky ukončeno 
zavedení nové technologie při dobývání, do­
pravě a zakládání nadložních zemin.

Vzhledem k tomu, že k dopravě nadloží by­
lo použito pásové dopravy, bylo nutné přizpů­
sobit těmto podmínkám i dobývací a zakládací 
stroje. Zatím u kolesového rypadla K 300 byly 
úpravy na rypadle minimálního rozsahu a také 
technologický postup při dobývání se prakticky 
nezměnil; bylo třeba vyvinout zcela nový typ 
horečkového rypadla a pro něj stanovit i no­
vou technologii dobývání. Proti dosavadním 
typům v revíru používaných horečkových ry­
padel D 800, Do 800 a RO 400, která pracují 
tzv. „po frontě“ nebo „čelně“ a která při 
práci pojíždějí na kolejovém roštu ve vazbě 
na vlakovou dopravu, byl prototyp konstruo­
ván pro dobývání „v bloku“ otáčením horní 
stavby rypadla, zatím co celé rypadlo zůstává 
po celou dobu práce na jednom místě. Rypad­
lo je, konstruováno jako otočné, a proto je 
schopné snímat horní a spodní řez, tedy má 
poměrně značné dosahové parametry. Kráčivý 
podvozek je po pásových zakladačích ZP 1500 
poprvé použit pro dobývací stroj. Hlavními dů­
vody jeho použití byly přednosti kráčivého 
podvozku, to je hlavně rozložení váhy rypad­
la na velkou plochu, čímž se dosáhlo dosud 
nejnižších hodnot specifického tlaku na pod­
ložku u rypadel, který u RK 400 dosahuje 
střední hodnoty při kráčení 0,8 kp/cm2 a který 
je možno snížit při rýpání až na 0,4 kp/cm2. 
Dále umožňuje kráčení rypadla ve kterémkoliv 
směru a změny ve směru kráčení provádí prak­
ticky na místě, a to v rozmezí 360°, což není 
možné u žádného jiného typu podvozku.

S ohledem na geologické a úložní poměry 
na Dole A. Zápotocký a na zjištěnou mocnost 
nadloží zbývá pro druhý skrývkový řez ke 
skrývání maximálně 28 m nadloží. Tuto cel­

kovou snímací výšku bude nejvhodnější rozdě­
lit takto:

horní řez Hn = 13,66 m;
max. svahový úhel ah —38°
spodní řez Hs = 14,34 m;
max. svahový úhel as = 34°41‘
Hlavním technologickým pohybem při dobý­

vání spodního řezu bude otáčení horní stavby 
rypadla. Hloubka třísky bude dána spouštěním 
horečkového vodiče ve směru vertikálním. 
Sklon korečkového vodiče od horizontální ro­
viny se tedy bude měnit od 0° do- max. 34° 41*. 
Také úhel otáčení horní stavby rypadla bude 
proměnný, jak o tom bude zmínka dále.

Pro snadnější popis položme si nulovou po­
lohu korečkového vodiče za rypadlo tak, aby 
se směrem postupu rypadla svírala jeho osa 
úhel 180°. Korečkový vodič bude vodorovný. 
Popuštěním korečkového vodiče za chodu ko­
rečkového řetězu ve směru vertikálním bude 
nastavena hloubka odebírané třísky. S takto 
nastavenou třískou bude za chodu korečkové­
ho řetězu provedeno otočení horní stavby ry­
padla o úhel w = 103° proti směru hodinových 
ručiček (viz obr. č. 2). V této poloze bude 
otoč horní stavby zastaven a tím byla i ode­
brána první tříska. Druhá a následující třísky 
budou odebírány obdobným způsobem, přičemž 
jejich hloubka bude opět dána popuštěním ko­
rečkového vodiče ve směru vertikálním. Směr 
otáčení horní stavby se bude měnit, a to tak, 
že třísky v počtu liché budou snímány při otá­
čení proti směru hodinových ručiček a třísky 
v počtu sudé v obráceném směru otáčení. Ko­
rečkový řetěz pochopitelně zůstává stále v po­
hybu, a to jak při otáčení horní stavby v obou 
směrech, tak při popouštění korečkového vo­
diče.

Úhel otáčení horní stavby se bude z původní 
hodnoty od 0° do 103° zmenšovat, a to proto, 
aby byl vytvořen odpovídající boční svah a vý­
běh čelného svahu. Minimální hodnotu 59° bu­
de mít v poloze, kdy korečkový vodič bude 
popuštěn do mezné polohy a kdy bude s hori­
zontální rovinou svírat úhel 34° 41*. Zmenšo­
vání úhlu otáčení bude probíhat tak, že krajní 
polohy korečkového vodiče při změně otáčení 
a při odebírání spodnější třísky se budou posu­
novat směrem k sobě tak, že se z původní nu­
lové polohy dostane do polohy, svírající s touto 
polohou úhel 21° (proti směru hodinových 
ručiček) a z polohy 103° se posune do polohy, 
svírající s nulovou polohou úhel 80° opět proti 
směru hodinových ručiček. Úchylka úhlu otá­
čení z původních polohy při zahájení práce 
rypadla od nulové polohy 21° a od polohy 103°
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bude 23°. Změny úhlu otáčení horní stavby v roz­
mezích 0°—21° a 103°—80° jsou závislé nejen 
na svahovém úhlu bočního svahu a na svahovém 
úhlu výběhu čelního pracovního svahu, ale i na 
hloubce snímané třísky. Hloubka snímané třís­
ky je pak odvislá od rypných odporů zeminy 
a délky řezné dráhy korečků. Proto by bylo 
vyjádření vztahů, které určují úhel otáčení 
horní stavby rypadla, velmi komplikované, vy­
žadovalo by celou řadu předpokladů a pro 
praktické použití by nemělo valného významu.

S ohledem na to, že rypadlo RK 400 má 
skrývat a zčišťovat hlavu uhelné sloje beiz použí­
vání dalších mechanizačních prostředků, bude 
nutné k tomuto účelu plně využít funkci za­
rovnávače korečkového vodiče. V průběhu 
rozpojování od horizontální polohy korečko­
vého vodiče bude nejvýhodnější, když osa za- 
rovnávače bude v jedné přímce s osami ostat­
ních dílů vodiče. Teprve v tom okamžiku, kdy 
korečky na konci zarovnávače při počínajícím 
záběru začnou obnažovat hlavu uhelné sloje, 
tj. v poloze, kdy korečkový vodič bude s vo­
dorovnou rovinou svírat úhel cca 29° 25‘, dojde 
k odchylování osy zarovnávače od osy vodiče. 
K odchylkám dojde vždy při popouštění koreč­
kového vodiče při záběru další třísky, a to 
tak, aby konec zarovnávače (vratný kotouč) 
zůstal v nezměněné výšce. Při mezném sklonu 
korečkového vodiče, tj. při úhlu s vodorovnou 
rovinou 34° 41‘, by měl být zarovnávač vodo­
rovný nebo mírně od horizontální roviny od­
kloněný podle místního průběhu hlavy uhelné 
sloje. '

Přemístěním rypadla ve směru postupu, tj. 
ve směru rovnoběžném s osou pásového do­
pravníku, bude ukončen jeden pracovní cyklus, 
tj. bude odtěžena veškerá zemina dosažitelná 
parametry rypadla z jednoho postavení. Vzdá­
lenost mezi jedním a následujícím postavením 
rypadla je dána délkou zarovnávače korečko­
vého vodiče. Tato závislost je zdůvodněna po­
žadavkem na úplné a dokonalé zčištění hlavy 
sloje. Délka jednoho kráčení bude tedy rovna 
délce zarovnávače, tj. cca 4 m.

Čelní pracovní svah bude tvořen částí pra­
videlné plochy pláště komolého rotačního ku­
žele, jehož vrchol leží na vertikální ose otá­
čení horní stavby rypadla. Svahový úhel čel­
ního svahu bude mít maximální hodnotu:

Hssin a s max = kde Hs = výška spodního 
řezu

Vs = celková délka 
korečkového vodiče 

bez zarovnávače
= 0,5690414,34 sin as max — oř- O 2b,2

as mas --—■ 34° 41 <­
Tvar svahu vznikne již výše popsaným sní­

máním jednotlivých třísek popouštěním ko­
rečkového vodiče o hloubce jednotlivých třísek

a otáčením horní stavby rypadla. Při snímání 
spodního řezu bude sklon korečkového vodiče 
proměnný od 0° do 34° 41‘ a všechny díly ko­
rečkového vodiče až na zarovnávač budou 
souosé.

Boční svah bude vytvořen postupným osa­
zováním, tj. ponecháváním malých ústupků 
mezi snímáním jednotlivých třísek zmenšová­
ním úhlu otáčení horní stavby rypadla v hod­
notách od 0° do 21°. Boční svah bude tvořen 
plochou zborcenou omezenou na jedné straně 
[u urovnávače pevného žlabu) horizontálně 
situovanou kruhovou úsečí a na druhé straně 
(u korečkového zarovnávače) opět kruhovou 
úsečí v rovině odklonění od horizontu o 50°. 
Plocha je přeložitelná přímkami, jejichž kon­
cové body budou situovány na obou omezu­
jících kružnicích, a kteréžto přímky jsou to­
tožné s jednotlivými polohami horečkového 
vodiče při ukončení snímání jedné třísky a 
počátkem snímání následující další třísky.

Svahový úhel bočního svahu navrhujeme 
50°, který, jak bylo propočítáno, má dostateč­
nou bezpečnost. Horní hrana bočního svahu 
bude rovnoběžná s podélnou osou pásového 
dopravníku a bude sledovat etapu vertikální 
osy rypadla, totožnou se středem kráčivého 
podvozku.
" Výběh čelního svahu, který je přechodem 
mezi čelním svahem a dříve vytvořeným boč­
ním svahem, bude mít podobný tvar jako svah 
boční. Jeho svahový úhel bude mít hodnotu 
45°. Bude vytvořen opět osazováním svahu, tj. 
zmenšováním úhlu otáčení horní stavby v roz­
mezí od 103° do 80°. Svahový úhel byl volen 
v hodnotě 45°,. tj. o 5° menší proti bočnímu 
svahu, proto, že by se zde mohly projevit ne­
příznivé vlivy konvexnosti bočního svahu a 
výběhu svahu čelního.

Pro využití dosahových parametrů rypadla 
lze jako základní šířku bloku vzít v úvahu ten­
to propočet:

Sbs = DZ + Pčs + Př — Pbs’

kde Šbs je šířkou spodního bloku,
DZ = délka zarovnávače korečkového vodiče,
Pčs = průměr čelního svahu,
Př = délka předpolí,
Dk = průměr vnější opory kráčivého pod­
vozku a
Pbs = průměr bočního svahu.
Pak základní šířka bloku:
Šbs = 4000 + 20 722 + 6350 + 7750 — 12 032 = 
= 26 790 mm. .
Tato šířka může být zmenšována z různých 

provozních příčin, minimální šířka bloku při 
spodním řezu je pak dána minimální vzdále­
ností okraje vnější podpory kráčivého podvoz­
ku k horní hraně starého bočního svahu.
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„Ä.t f^ postavení rypadla bude možno 
šířkv a ^«k w fem‘ny rovnající'se součinu 
něho a ? V b °kU a délce maximálně mož-

M^ m6Z1 íedn°Wmi postaveními 
rypadla (delce zarovnávače):

Kzakl s = Šbs . Hs .

‘ DZ = 26,790.14,340 . Í4,000 = 1536,67 m3
P2 taoretickérn výkonu rypadla Qth = 720 m3 

hadici í -‘^T nakypření (podle od- 
?’5 a Pri 400% využití by došlo k od- 

kracem rypadla po 3 hod. 21 min. nepřetrži­
tého provozu. Při využití na 80 % výkonu při 
S™ ^^ismnín nakypření bude rypadlo 
kráčet do dalšího postavení po 4 hod 11 min 
nepřetržitého provozu. *

Vzhledem k tomu, že mezi jednotlivými po­
staveními rypadla je vzdálenost 4 m které 
mus! rypadlo odkráčet, a na kterýžto úkon lze 
reálne počítat potřebnou dobu asi 5 minut 
budou technologické ztráty způsobené přesu- 
nem^ rypadla minimální, možno říci zanedba­
telné.

yyk™ vypadla je jedním z rozhodujících 
Hskv mf.Th”/ tHSka' ™ výP°čtu dimensí 

hledík™ Y 3 na Zř6tel dvě zäsadní

a) Maximální hloubka třísky nesmí přesáh­
nout výsku břitu korečků, tj může mít ma­
ximální hloubku 350 mm.

b) Hloubka a šířka třísky musí být v takové 
závislosti, aby po celé délce řezné dráhy do- 
mířek naplnění koreeků v optimální možné

na to’ že Při naplňování korečků dochazi nejen k nakypření zeminy, ale i k vel- 
pohviľíeŕnntr ™h°^nO Hci ^vyjádřitelnému 
Dři yiPHch n- hVyCh kusu zeml»y (turbulence), 
í>rostnrnhr^'!.SU^U °d dající části břitu do 
si knof • ! -°-korecku- bude vhodné zvoliti

. oeílcient účinnosti korečků n k. Koeficient 
možné^/Z/v^ 'Lkorečku není dost dobře 
i, , ...tanovd s Přijatelnou přesností. Dále 
SkůJ“Ä^ ověfen°. ™ plnění ko 
může O 20 pr- ,dobývání spodního řezu, 
tarečw % Prokročit geometricky obsah 
Vlivů i hnao VmPlrlCkém Podchycení těchto vuvu bude výkon rypadla:

Q = J.7?.n.6O [m3 rostl/hod], kde
J = geometr, obsah korečků (m5) 

^k=koef. účinnosti korečků
n = počet výsypů za minutu.

^/"oT/T^n "^ ^ se pohybuje v roz- 
minv podle kusovitosti dobývané ze­

ny a jejího koeficientu nakypření.
íhod1^^111™ výkonu RK 400 600 m3 rostl/ 

hodnota ^833^" PSS°Vé dopravy. bu' 

^ále platí vztah pro výkon rypadla:
I Q~h . B . lk . nk . Vk . 3600 [m3 rostl/hod], kde

h = hloubka třísky (m)
B = šířka třísky (m)

lk = řezná dráha korečků (m)
nk=počet korečků v záběru
Vk=rychlost korečkového řetězu (m/sec).
Rezná dráha korečků je dána sklonem ko­

rčekového vodiče (3.
Platí, že 
lk Dk sin a

sin (a — /3) ’ 
Dk = délka kráčení

kde

(4 m)
a svahový úhel, čelního svahu (a = 34°41‘] 

dříve snímaného.
Počet korečků v současném záběru nk bude 

závislý na rozteči korečků a a dél™rozteči korečků a a délce řeznédráhy U.
Platí:

I
Dk = ----  

a

Rychlost 
konstantní

Dk sin a
sin (a . ^J

korečkového řetězu u RK 400 je 
, a ie 1 m/sec. V kapitole, pojedná­

vající o technologickém postupu při dobývání 
rypadlem RK 400 v bloku, bylo uvedeno, že 
hlavním funkčním pohybem je otáčení horní 
stavby rypadla, čímž je snímána každá jednot­
livá tříska a druhým pohybem je popouštění 
koreckoveho vodiče, jímž je nastavována hloub­
ka třísky. Z popsaného technologického postupu 
je zrejmý i tvar třísky, který bude klínovitý. 
v řezu vertikální rovinou má tříska tvar troj- 
uhelnika, jehož výškou je hloubka třísky Iv 
v rovině snímané třísky (terá se bude měnit 
podle sklonu korečkového vodiče] bude tvar 
třísky zhruba úseč mezikruží, která bude ome­
zena vnitřní kružnicí konstantního poloměru 
yaného konstrukcí rypadla, vnější kružnicí, je­
jíž průměr bude proměnný opět podle sklonu 
korečkového vodiče a dvěma po sobě následu­
jícími řeznými drahami korečků. Délka úsečí 
obou ohraničujících kružnic (vnější a vnitřní] 
bude proměnná a bude záviset na úhlové 
resp. obvodové rychlosti otáčení horní stavby 
rypadla. Rychlost otáčení horní stavby je 
litelná v rozmezí hodnot 11—88 minut 
1 otočení o 360°, tj. od 4° 50‘ 28“ (min. do. 
43 38“) min.

vo- 
na

32°

Pro výpočet dimensí třísky bude platit:
i 7 _  h • BsJ --------^---- , g, kde

J = geometrický obsah korečků
?k~ koeficient účinnosti korečků
h — hloubka třísky
Bs = střední hodnota šířky třísky
S-délka řezné dráhy korečků.

tn’t^VhT6^11^11 hodnot íe proměnná, a 
to tak, ze hloubka třísky h i její šířka B jsou
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volitelné, byť v určité závislosti na sobě, s 
ohledem na požadovaný výkon rypadla, a dél­
ka řezné dráhy S je závislá na úhlu sklonu 
korečkového vodiče a úhlové nebo obvodové 
rychlosti otáčení horní stavby, čímž je vázána 
též střední šířka třísky. Jejich vzájemné vaz­
by lze vyjádřit takto:

Hloubka třísky h bude v průběhu dobývání 
z jednoho postavení rypadla proměnná v zá­
vislosti na úhlu korečkového vodiče 3- Tento 
úhel se bude v průběhu práce rypadla měnit 
z obecného sklonu vodiče 31 na 32, který je 
úhlem sklonu vodiče při snímání další třísky; 
přitom či < 3^. Původní sklon rýpaného svahu 
(dřívější maximální svahový úhel čelního sva­
hu) je dán úhlem a a jeho velikost je 34° 41‘.
Platí: h = ]k. sin (Č2—Či) a dosazením na lk

Dk . sin a . sin (Č2— či) h =--------- :----7-----o 7---------sin (a — ČIJ
Délka řezné dráhy S bude výslednicí složení 

dvou pohybů, a to pohybu korečkového řetězu 
a otáčení horní stavby rypadla. Při obecném 
poloměru vnější kružnice omezující třísku ro 
bude platit pro elementární délku dráhy:

dS2 = (vk dt )24-(ro - Vkt)2<y2dt2, kde 
w = úhlová rychlost otáčení po úpravě

S = J ^Vk2 + w2 (ro - Vkt)2 dt. 

t o
Řešení integrálu:

d1 ,/--------------------------- :—~—.—

S — I 1/ Vk2w2t2 - 2rovkto2t + ro2<o2 + Vk" dt, 

to
úpravou:
a = Vk2(o2; b — 2 ro vkto2; c = vr2 + r°2w2;

to = 0 ti = " vk
tl--------- ------------------

S — /at2 + bl2 + c dt

to
Řešíme substitucí:

^/at" -p bt -p c — |/at + x

Tedy: t= ľžpTb5 dtJ^ 2 '
— Vax " ~p bx ---- ^ac j 

(b - 2 Va)2 '
Touto substitucí převedeme uvedený integrál 

na integrál funkce radionální lomené:

/
XI

x^3ab+2ČIľí\^^

.Xo
b3)+x (-2Vaí2c-2a.y^)4-abc , 
R 4 ax2 - 4 abx + b2 * X

Ze substituce:
x = —Vat -p Vat2 -p bt -p c; pro t — 0 x0 — -p yT

lk /— lk । 1/ lk" । i lk ।
a pro t — — xi = — Va----- p 1/ a—ô -p b------p c Vk Vk ľ Vk" v 1 k

Obecné řešení integrálu by bylo poměrně 
složité a i .po dosazení konkrétních hodnot a, 
b, c by bylo' velmi pracné. Řešení bylo prove­
deno Simpsonovým pravidlem.

Z uvedeného vyplývá, že délka řezné dráhy 
S vzrůstá v závislosti na zvětšování úhlové 
rychlosti otáčení w a na průměru vnější kruž­
nice úseče mezikruží, který se zvětšuje s ros­
toucím úhlem sklonu korečkového vodiče. 
Konkrétní hodnoty jsou uvedeny v přehledné 
tabulce.

Šířka třísky B je po délce řezné dráhy pro­
měnná v závislosti na vzdálenosti od středu 
otáčení. Podle výše popsaného pohybu koreč- 
ku platí, že okamžitá šířka třísky B se rovná:

1jD — Vo . tk . ---  nk

B = r w . — . —
Vk nk

B = (ro-vkt) w — . —
Vk nk

přitom.
Z . Dk siná 

r° čosp2 sin (a-p2)

kde r = délka proměnného ramene 

co = úhlová rychlost otáčení

1 = délka korečkového řetězu v záběru

Vk = rychlost korečkového řetězu

vo = obvodová rychlost otáčení

tk = čas k projití délky 1

z = vodorovná vzdálenost urovnávače 
od osy ■ otáčení

nk = počet korečků současně v záběru.

Pro zjednodušení zavedeme střední hodnotu 
šířky třísky B stř, která podle věty o střední 
hodnotě bude:
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Dksina -]--------
COS p2

1 .
r . a>. — . ar

Vk
COS P2____  

®stř £)k sin &

sin (a-^)

Dk siná , z
sin (a-P2) cos P

z 
COS P 

Dk . sin a 
sin («-&;)

„ v a . Dk sin a / 2 z . Dk sin a \ 
B str =-------------- :--- ,---- Q- - l----- ú ~r ~—7- o \ /nk . Vk . sin (a - p2 \cos p sin(a-p3}/

Konkrétní hodnoty jsou opět v přehledné 
tabulce.

Pro další postup propočtů byly voleny hod­
noty sklonu korečkového vodiče po interva­
lech 5°, k nimž byly vypočítány hodnotyL,ro,nk; 
dále byla volena úhlová rychlost otáčení hor­
ní stavby v hodnotách 0,06; 0,12; 0,24; 0,36; 
0,48 a 0,60 v míře obloukové za 1 minutu, k 
nimž byly spočítány hodnoty S, B stř. Z takto 
volených dvou základních faktorů byla vypo 
čítána hloubka třísky h. Škála volených hodnot 
úhlu /8 byla volena v intencích skutečných pa­
rametrů rypadla RK 400, kdežto úhlová rych­
lost co byla volena v hodnotách pod i přes 
hodnoty možností rypadla, a to pro upřesnění 
průběhu hodnot ň hlavně v grafickém vyjád­
ření s ohledem na průběh křivek znázorňují­
cích hledané hodnoty při různém sklonu ko­
rečkového vodiče.

Grafické znázornění závislostí hodnot hloub­
ky třísky h, úhlové rychlosti otáčení a,sklonu 
korečkového vodiče bylo provedeno v přilože­
ném grafu, na jehož vodorovné ose směrem 
vpravo stoupá hodnota úhlové rychlosti otá­
čení a na svislé ose vzrůstá směrem nahoru 
hodnota hloubky třísky. Na sedmi křivkách 
označených (8 = 0°, 78 = 5° až 30° v intervalech 
po 5 stupních jsou vyjádřeny závislosti hod­
not h a o na sklonu korečkového vodiče.

Praktické čtení v grafu je jednoduché a bu­
de vhodné jej dát k disposici přímo na rypad­
lo k běžnému používání.

Odečítání hodnot se provádí takto:
Při známém sklonu korečkového vodiče na­

příklad 20° si vyhledáme křivku označenou 
6 = 20°, která je spojnicí průsečíků hodnot ň 
a co. Volíme si hodnotu hloubky třísky h na­
příklad 11,9 cm na vertikální stupnici pro. hod­
notu Ti; rovnoběžkou s osou co z tohoto bodu 
protneme křivku /3 = 20° a z tohoto průsečíku 
vedeme rovnoběžku s osou h a na ose co ode­
čteme velikost úhlové rychlosti otáčení co, 
které v našem případě je 7° 307min. Pocho­

pitelně, že lze postupovat i obráceným smě­
rem, a to tak, že volíme velikost rychlosti co, 
jejíž hodnotou na stupnici osy co vztyčíme kol­
mici, až protne křivku odpovídající úhlu sklo­
nu korečkového vodiče a z tohoto průsečíku 
horizontálou protneme osu ň, na níž na stup­
nici odečteme hloubku třísky. S ohledem na 
průběh křivek je snadná i interpolace pro pří­
pady jiného sklonu korečkového vodiče, než 
který je těmito křivkami vyznačen.

Prakticky uyznam používání popsaného gra­
fu při stanovování dimensí snímané třísky vi­
díme v tom, že vhodnou a vyzkoušenou vol­
bou hodnot h a jí odpovídající hodnotou co by 
měla být zlepšena kusovitost rozpojované ze­
miny při určité záruce dodržení optimálního 
výkonu rypadla.

V žádném případě však nesmí být zanedbá­
na funkce spojky mezi hnacím soustrojím ko­
rečkového řetězu a stále musí být sledováno 
zatížení motoru z hlediska ampérického zatí­
žení. Volba hodnot h a co podle grafu je pod­
řízena ustanovením provozního předpisu pro 
práci a obsluhu rypadla. Výsledky shrnuté do 
grafu mají za účel v rámci předpisů najít opti­
mální podmínky á vztahy pro optimální vý­
kon rypadla.

Při snímání horního řezu, jehož výška bude 
13,66 m a svahový úhel an =38°, bude opět 
hlavním úkonem otáčení horní stavby rypadla. 
Hloubka snímané třísky bude opět dána po­
pouštěním korečkového vodiče ve směru ver­
tikálním. Na rozdíl od snímání spodního řezu 
bude horečkový vodič také prolamován. Pro­
lamování bude prováděno v kloubu spojují­
cím sedmimetrový střední díl vodiče s další­
mi částmi vodiče. Sedmimetrový střední díl 
bude měnit svůj sklon k horizontále, a to v 
hodnotě od 38° do 0°. Kloub, jímž je střední 
díl konstrukčně svázán se žlabem, nebude výš­
kově měněn a okolo něho opíše střední díl 
úhel od 38° do 0°. K dalšímu vychýlení dojde 
v kloubu mezi středním (sedmimetrovým) dí­
lem a ostatními částmi korečkového vodiče, 
a to tak, že na začátku rozpojování bude sklon 
středního dílu 38°, tedy bude souosý se všemi 
dalšími díly vodiče a při ukončení rozpojová­
ní bude sklon 0°, tedy střední díl bude horizon­
tální. Ostatní díly korečkového vodiče, tj. dva 
hlavní díly v délce 18,2 m a zarovnávač, bu­
dou po celou dobu souosé a budou mít nepro­
měnný úklon 38°. Polohy korečkového vodiče 
mezi odebíráním jednotlivých třísek mimo 
sedmimetrový střední díl budou tedy rovno­
běžné, vždy jen popuštěné o hloubku třísky.

Pro usnadnění popisu položme si nulovou 
plochu vodiče do směru kolmého na směr 
poistupu rypadla a procházející středem rýpad­
la. Sklon celého vodiče bude 38°. Za chodu 
korečkového řetězu bude vodič popuštěn a 
pak otáčením horní stavby rypadla bude ode­
bírána první tříska. Úhel otáčení horní stavby 
bude závislý na šířce odebíraného bloku a 
bude o něm zmínka dál.
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Po otočení horní stavby a tím i vodiče do 
polohy např. 120° proti směru hodinových 
ručiček bude za chodu korečkového řetězu vo­
dič opět popuštěn a prolomen o hloubku další 
třísky a otáčení horní stavby bude probíhat v 
obráceném směru. Tyto technologické úkony 
se budou střídat až do toho okamžiku, kdy 
sedmimetrový střední díl bude horizontální.

Tím byla odtěžena veškerá zemina v dosahu 
rypadla v jednom postavení.

Při odebírání nejlépe poslední nebo předpo­
slední třísky bude vhodné, i když ne nutné, 
zvětšit úhel otáčení na nulovou polohu o 9° 
45°, a to z toho' důvodu, aby byl zmenšen vý­
stupek ve svahu vzniklý neúplným překrytím 
kuželových ploch, jejichž rotační osy jsou od 
sebe vzdáleny o délku kroku, jak o tom bude 
zmínka dále.

Na úhlu otáčení horní stavby je závislá šíř­
ka odebíraného bloku. Pro přehled uvádíme 
úhly otáčení a jim odpovídající šířky bloků:

úhel otáčení: šířka bloku:

90° 21,10 m
100° 24,76 m
110° 28,31 m
120° 31,65 m
130° 34,56 m
135° 36,02 m
140° 37,26 m
150° 39,28 m
160° 40,93 m
170° 41,88 m

■ 180° 42,20 m

. V průběhu dobývání bude možné úhel otá­
čení zmenšovat, a to tak, že poloha, v níž bu­
de měněn směr otáčení a v němž bude nasta 
vována hloubka další třísky, se bude z nulové 
polohy posunovat postupně proti směru hodi­
nových ručiček.

Tento posun je způsoben srpkovitým tvarem 
půdorysného průmětu odebírané kubatury po­
dobně jako u kolesových rypadel.

Rypadlo musí svým středem (vertikální 
osou) být postaveno tak, aby pata starého boč­
ního svahu byla v dosahu sedmimetrového 
středního dílu vodiče při jeho konečné, tj. 
vodorovné poloze. Postavením rypadla vůči 
dobývanému řezu je dán úhel otáčení horní 
stavby a šířka bloku a obráceně.

Délka řezné dráhy korečků bude opět pro­
měnná, ovšem již ne v tak velkém rozptylu 
jako při dobývání spodního řezu. Při zahájení 
rýpání bude délka řezné dráhy korečků mini­
mální a bude mít délku 22,19 m. V záběru bu­
dou korečky vedené středním sedmimetrovým, 
hlavním devítimetrovým a částí dalšího hlav­
ního dílu korečkového vodiče. S postupným 
popouštěním a prolamováním korečkového vo­

diče bude se řezná dráha prodlužovat až na 
délku 29,2 m, tedy na plnou délku korečko­
vého vodiče. Tato maximální délka bude do­
sažena při poslední třísce, kdy střední díl 
vodiče bude horizontální.
•*' Odrýpáním veškeré zeminy z jednoho posta­
vení rypadla, jak bylo výše popsáno, vznikne 
před rypadlem plošina, jejíž délka ve směru 
postupu rypadla je rovna délce středního dílu 
korečkového vodiče, tj. 7 m. O tuto délku je 
možno rýpadlo přemístit ve směru postupu. 
Délka jednoho kráčení mezi jednotlivými po­
staveními rypadla bude tedy 7 m.

Celní — pracovní — svah je tvořen částí 
pláště komolého rotačního kužele, jehož osa 
je totožná s osou otáčení horní stavby rypad­
la. Sklon svahu je vždy stálý a je 38°.

Boční svah je tvořen opět částmi pláště ro­
tačního komolého kužele; prakticky je mož­
né jej považovat za rovinu, neboť zaoblení a 
průniky plášťových ploch kuželů navazují na 
sebe tak, že jejich výstupky v průnicích vy­
bočují maximálně o 30 cm. Sklon bočního 
svahu je 38°.

Šířka bloku je přímo závislá na úhlu otá­
čení. Maximální šířka bloku by byla dosažena 
při úhlu otáčení horní stavby 180° a dosáhla 
by 42,206 m.

Jak bude dále odůvodněno, nebude obvykle 
zapotřebí používat maximální šířky záběru v 
bloku. Prakticky používaná šířka bloku je zá­
vislá na šířce bloku spodního1 řezu a bude 
se tedy pohybovat kolem 25—26 m.

Minimální šířku bloku není třeba stanovovat, 
neboť tato může ve výjimečných případech kle­
sat až na několik metrů a může prakticky 
přecházet v dobývání čelní, pochopitelně se 
značným poklesem výkonu z důvodů přemís­
ťování rypadla.

Obdobně jako při dobývání spodního řezu 
bude kubatura odtěžená z jednoho postavení 
rypadla rovna součinu výšky a šířky bloku 
a maximálního dosahu rypadla ve směru po­
stupu. Vzhledem k tomu, lže šířka bloku při 
dobývání spodního1 a horního řezu by měla 
být v souladu, volíme šířku 26,79 m.
Kzákl = Šbh . Hh . DK

Kzákl = 26,79 . 13,66 . 70

Kzáki = 2561,66 m5
Při volených podmínkách koeficientu na- 

kypření K = l,5 a 100% využití dojde k přemis­
ťování rypadla do nového postavení po 5 hod. 
20 min. nepřetržitého provozu; při využití na 
80 % bude rypadlo kráčet do dalšího posta­
vení po 6 hod. 40 min. nepřetržitého provozu.

S ohledem na vzdálenost mezi jednotlivými 
postaveními rýpadla, která bude rovna délce 
středního dílu korečkového vodiče, tj. 7 m, 
a s ohledem na maximální délku jednoho kro­
ku 1000 mm, odhadujeme délku doby, potřeb­
nou k odkráčení rypadla, na 8—9 minut i se
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směrovou úpravou. Časové ztráty vznikající krá­
čením rypadla budou tedy opět minimální.

V průběhu I. kvartálu 1964 došlo na rypadle 
RK 400 k rekonstrukci, která se týká i naklá­
dacího pásu a pásového vozu. Tyto části^byly 
nahrazeny nakládacím výložníkem, který ve 

Isvé maximální délce umožní postavení rypadla 
na maximální vzdálenost 23 m od středu ry­
padla k okraji pásového dopravníku. Tím jsou 
dány i šířky jednotlivých bloků s ohledem na 
minimální vzdálenost rypadla od horní hrany 
spodního řezu při rýpání spodního řezu a také 
šířky bloků horního řezu.

Vezmeme-li jako nejvýhodnější způsob' po­
stupu rypadla podél pásového dopravníku na 
řezu systém záběru dvou bloků na každé stra­
ně dopravníků, bude rypadlo postupovat takto: 

Jako první bude odebírán blok horního řezu 
v těsné blízkosti pásového dopravníku. Šířka 
bloku je volitelná (na obrázku byla volena 
20 mj, tj. jako polovina celkové šířky, tj. 
40,04 m. Osa rypadla bude od kraje pásového 

F dopravníku 9,75 m. Nově konstruovaný na- 
■ kládací výložník bude sklopen ve směru to­

ku zeminy na pásovém dopravníku. Rypadlo 
bude postupovat ve směru ke stabilnímu do­
pravníku. Úhel otáčení horní stavby bude těs­
ně pod 90°. Mezi okrajem kráčivého podvozku 
a pásovým dopravníkem na řezu je volena 
manipulační mezera 2 m.

Dalším záběrem bude druhý blok horního 
řezu. Při něm bude osa rypadla vzdálena od 
okraje pásového dopravníku 23 m, tj. na ma­
ximální délku nakládacího výložníku. Šířka 
bloku je volena na 20,04 m, tj. zbytek šířky 
do 40,04 m, která bude odvozena ze spodního 
řezu. Úhel otáčení horní stavby rypadla bude 
těsně pod 90°. Rypadlo bude postupovat proti 
toku zeminy na dopravníku na řezu. Na konci 
dopravníku na řezu bude rypadlem překráčeno 
na jeho opačnou stranu a bude odebírán první 
blok spodního řezu. Osa rypadla bude od okra­
je pásu vzdálena 23 m, tj. na plný dosah re­
konstruovaného nakládacího výložníku. Po­
stup rypadla bude shodný s tokem zeminy na 
dopravníku. Šířka bloku bude muset být zú­
žena na 21,79 m. Zúžení proti základní dosa­
žitelné šířce 26,79 m je nutné proto, aby při 
záběru druhého bloku stálo rypadlo v bezpeč­
né vzdálenosti od hrany svahu. Pro bezpečnost 
rypadla při odtěžování druhého bloku spodního 
řezu je nutné ponechat volnou šířku mezi pá­
sovým dopravníkem a horní hranou tvořeného 
bočního svahu, sestávající z těchto šířek: 2 m 

• manipulační šířka mezi pásem a okrajem krá­
čivého podvozku; 15,5 m vnější průměr vnější 
poupory podvozku a dostatečné předpolí od 
okraje podvozku a horní hranou bočního sva­
hu, zaokrouhleně 28 m. To znamená, že první 
blok spodního řezu musí ponechat horní hranu 
bočního svahu 28 m od pásovky a že tedy bude 
zúžen o 5 m. Stopa středu rypadla nebude te­
dy totožná s horní hranou bočního svahu, ale 
hrana bude posununta o 5 m od ní na úkor

šířky bloku. Úhel otáčení horní stavby rypadla 
se změní tak^ že nulová poloha se posune o 
úhel coo = 20° 46‘. Další změny budou popsány 
dále.

Poslední fází cyklického postupu rypadla po­
dél pásového dopravníku na řezu bude ode­
brání druhého bloku spodního řezu. Rypadlo 
bude svým středem vzdáleno 9,750 m od okraje 
pásovky a bude postupovat proti směru toku 
zeminy na pohyblivém pásovém dopravníku. 
Šířka bloku bude 18,25 m. Nulová poloha ko- 
rečkového vodiče bude totožná se stopou stře­
du rypadla a technologický postup dobývání 
bude totožný s postupem při základní šířce 
jen s tím, že výběh čelního svahu se plošně 
podstatně zmenší.

Úhel otáčení horní stavby bude tentýž jako 
při plné šířce bloku. Tímto záběrem bude 
ukončen cyklický postup rypadla podél pá­
sového dopravníku a bude následovat přestav­
ba dopravníku, který bude posunut o 40,04 m.

Technologický postup při dobývání v bloku 
zúžení šířky na spodním řezu bude v zásadě 
podobný jako při postupu se základní šířkou. 
Dojde jen k těmto úpravám:

Nulovou polohu horečkového vodiče opět 
položíme do směru odchýleného od postupu 
rypadla o 180°. Před zahájením rýpání bude 
vodič v poloze odkloněné od nulové polohy 
o úhel co o (jehož hodnota je závislá na veli­
kosti zúžení) a obecně platí, že

zúžení
sin co o =------—------- t:---------- :—:------3—73~3~vzdálenosti urovnavace od stredu 

rypadla
v našem případě, kdy zúžení je 5 m/ platí 

sln “°= "iliŮo—=0-354461

coo = 20° 46‘.

V této poloze bude vodič horizontální, v 
obrázku je označeno body A, 1,2. Z této polo­
hy za chodu korečkového řetězu bude nasta­
vena popouštěním vodiče hloubka první sní­
mané třísky. Otáčením horní stavby rypadla 
bude sejmuta první tříska, při níž bude úhel 
otáčení co = 82° 14‘, tj. mezi polohami 20° 46‘ 
a 103°. Změny úhlu otáčení závislé na výběhu 
čelního svahu budou stejné, jak popsáno.

Při zachování svahového úhlu bočního sva­
hu čtu =50°, nesmí být rýpáním narušena ani 
hlava, ani pata (jejich průsečíky) a ani ro­
vina určená těmito průměty. Na druhé straně 
je třeba, aby zemina byla odtěžena co nej­
těsněji k rovině bočního svahu. Tento před­
poklad se dá nejlépe splnit tak, že postupným 
snímáním jednotlivých třísek popuštěním vo­
diče se bude zmenšovat úhel otáčení horní 
stavby, a to tak, že v poloze, kdy všechny jeho 
díly jsou souosé včetně zarovnávače a kdy 
úhel vodiče od horizontály bude 29° 25‘, tedy 
kdy břity korečků na konci zarovnávače do­
sáhnou na kótu — 14,34 m, bude vodič (prů-
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met J s nulovou polohou svírat úhel <w2 = 
= 25°3r. Tato poloha bude mezní polohou, 
neboť konec zarovnávače se približuje rovi­
ne bočního svahu. V obrázku je poloha zna­
čena čárkovaně a je dána body OF. Při dal­
ším snímání třísek se bude opět úhel otáčení 
horní stavby zmenšovat a také se bude měnit 
úklon korečkového vodiče; bude též docházet 
k odchýlení zarovnávače, takže jeho sklon se 
bude zmenšovat, až se dostane do horizon­
tální polohy. V tomto stadiu, tj, že zarovná- 
vač bude horizontální, bude sklon ostatních 
dílů vodiče proti horizontále 34° 41‘. Průmět 
této polohy vodiče dané v obrázku body BHG 
bude s nulovou polohou svírat úhel w1 = 29°17‘. 
Úsek mezi body BH znázorňuje střední a oba 
hlavní díly vodiče, bod H je totožný s klou­
bem mezi zarovnávačem a úsek HG odpovídá 
zarovnávači.

Tvar horní a spodní hrany bočního svahu 
bude mít tvar pilovitý a bude dán úsekem 
kružnice opsané urovnávačem v úseku AB a 
spodní hrana zhruba trojúhelníkem daného 
body FGH. Při tom boční svah bude tvořen 
zhruba trojbokými žebry odpovídajícími troj­
úhelníkovým výstupkům jak v horní, tak spod­
ní hraně bočního svahu. Přesně řečeno budou 
žebra tvořena velmi komplikovanými průniky 
a částmi systému vnějšího' pláště anuloidu, 
parabolického hyperboloidu a části prostoro­
vých spirál, jejichž matematické a deskrip­
tívni vyjádření k jejich praktickému významu 
je příliš náročné a prakticky nepotřebné. Za 
zmínku stojí pouze to, že kubatura zeminy nad 
půdorysem trojúhelníka FGH bude malá vzhle­
dem k malé výšce tohoto tělesa, která je dána 
rovnáním zarovnávače do horizontální polohy. 
Délka kráčení rypadla, má-li toto dokonale 
zčišťovat hlavu sloje na kótě — 14,34 m, bude 
maximálně taková, aby v dalším postavení 
rypadla dosáhl konec vodiče se všemi díly 
souosými a při úklonu vodiče 29° 25‘ do bodu 
H, tj. bodu, kde byla v předcházejícím posta­
vení zčištěna hlava sloje. Z výpočtu souřad­
nic jednotlivých zlomových bodů vychází dél­
ka kráčení 5309 mm. V tomto novém postave­
ní se bude technologický postup opakovat jen 
s tím, že původní bod B, omezující vrchol vý­
stupku horní hrany, bude odrýpán a přesunut 
do polohy Bz, neboť i z nového postavení ry­
padla bude při začátku rýpání mezní polohou 
vodiče poloha daná úhlem wo.

Celý postup se bude analogicky opakovat.
Při cyklickém postupu podél pásového do­

pravníku se bude sklon generálního svahu 
měnit takto: •

a) před odebráním prvního bloku horního 
řezu bude sklon
1:3,01; a = 18°21‘;

b) po odebrání prvního bloku horního řezu 
se sklon změní na 1 : 3,73; a = 15° 01‘;

c) po odebrání druhého bloku horního řezu 
se sklon dále zmírní na 1 : 4,44; a — 
= 12° 41‘;

d) odebráním prvního bloku spodního řezu 
se sklon změní na 1 : 3,66; a = 15°16‘; .

e] odebráním druhého spodního bloku do 
stane generální svah hodnotu opět 1 : 3,01;

, a=18°21‘.
Provedenou rekonstrukcí nakládacího vý­

ložníku bude funkčně nevyužit dosavadní páso­
vý vůz. Pro jeho plné využití bude nejvhodnější 
použít Im jako samostatného' pásového vozu 
pro rozšíření záběrů bloků při jednom posta­
vení pásového dopravníku na řezu. Při cyklič­
nosti postupu rýpadla bude opět nejvýhodněj­
ší odebírat vždy dva bloky na horním i spod­
ním řezu. Jednotlivé fáze cyklu budou tyto:

Při odebírání prvního bloku horního řezu 
šířky 33,38 m bude rýpadlo svou vertikální 
osou vzdáleno od okraje pásu na řezu 16,35 m. 
Postup rypadla bude souhlasný s tokem ze­
miny na pohyblivém dopravníku.

Jako druhý bude odebírán druhý blok hor­
ního řezu. Jeho šířka bude 31,65 m a úhel 
otáčení horní stavby <0 = 120°. Vertikální osa 
rypadla bude vzdálena od okraje pásového do­
pravníku 48 m, tedy na plný dosah jak na­
kládacího výložníku, tak pásového vozu. Po­
stup rypadla bude směřovat proti toku zemi­
ny na pohyblivém dopravníku. Při odebírání 
tohoto bloku bude dosavadní pásový vůz vy­
užit.

Po přetransportování rypadla na druhou 
stranu dopravníku na řezu, kterýžto transport 
bude proveden za vratnou stranicí dopravní­
ku na řezu, bude odebrán první blok spodní­
ho řezu. Jeho šířka bude 38,82 m. Vertikální 
osa rypadla bude od okraje dopravníku vzdá­
lena 48 m, tj. opět na plné rozpětí nakládací­
ho výložníku a pásového vozu. Rypadlo bude 
postupovat ve směru toku zeminy na pásovém 
dopravníku. Bude opět využíván dosavadní pá­
sový vůz. Šířka bloku je proti základní dříve 
odvozené užší cca o 12 m a o změnách tech­
nologického postupu bude zmínka dále.

Posledním blokem bude druhý blok spod­
ního řezu šířky 26,22 m. Vertikální osa rypad­
la bude ve vzdálenosti 9,75 m od okraje do­
pravníku na řezu. Postup rypadla bude proti­
směrný proti toku zeminy na pohyblivém do­
pravníku. V této fázi cyklického postupu ne­
bude zapotřebí pásového vozu. Tím bude celý 
cyklus postupu ukončen. Celková šířka ode­
braných bloků bude 65,03 m a O' ni bude pro­
vedena přestavba pásového dopravníku na ře­
zu.

Dosavadní pásový vůz bude tedy využit ve 
dvou fázích cyklického postupu, a to při ode­
bírání druhého bloku horního a prvního bloku 
spodního řezu, tj. zhruba na polovinu časového 
trvání celého cyklu.

Pro druhou polovinu cyklu, tj. při odebírání 
prvního bloku a druhého bloku spodního ře­
zu, bude pásový vůz volný a bude ho možno 
využít pro K 300 na prvním horizontu k týmž 
účelům.
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Generální svahy se budou opět měnit, a to 
tak, že před zahájením cyklu postupu a po 
provedené přestavbě bude generální sklon sva­
hu 1 : 3,906 s úhlem 14° 21‘. Po odehrání prv­
ního bloku horního řezu se úklon zmírní na 
1 : 5,098 s úhlem 11° 05‘. Odebráním druíiého 
bloku horního řezu se úklon opět zmírní na 
hodnotu 1 : 6,284 a úhel 9° 02‘. Odebráním prv­
ního bloku spodního řezu dosáhne generální 
svah hodnot 1 : 4,842 a úhlu 11° 40‘ a odehrá­
ním druhého bloku spodního řezu se vrátí na 
původní hodnotu 1 : 3,906 a úhel 14° 21‘.

Z průběhu změn generálního sklonu řezu je 
zřejmé, že tento bude vždy bezpečný.

V předešlém odstavci byl vyjádřen požada­
vek zvětšení šířky bloku při snímání spodního 
řezu. Optimální řešení tohoto požadavku je ta­
kové, že blok může být rozšířen až na 38,82 m.

Tuto šířku je třeba považovat za meznou, ne­
boť i když lze teoreticky odvodit šířky ještě 
větší, dochází při nich ke komplikacím při sva­

hování bočního svahu a tento vlivem strmých 
výstupků (žeber) by ztrácel na bezpečnosti. 
Technologický postup při záběru bloku šířky 
na 38,82 m bude prakticky tentýž jako při zá­
kladní šířce bloku. Rozdíl je ten, že svaho­
vání bočního svahu bude prováděno tak, že v 
nulové poloze, jak byla vysvětlena dříve, bu­
de korečkový vodič ještě pod maximálním 
úklonem 34° 41‘ se zarovnávačem vodorovným; 
spodní hrana svahu bude tedy v průběhu to­
tožná s nulovou polohou. Sesvahování boční­
ho svahu bude prováděno tak, že korečkový 
vodič bude vodorovný v poloze svírající s nu­
lovou polohou úhel 16° 08‘, a to ve směru za 
nulovou polohou k pohyblivému dopravníku. 
Úhel otáčení horní stavby se zvětší, a to tak, 
že při snímání první třísky bude mít hodnotu 
129° 08‘ a při snímání poslední třísky 80°. Vý­
běh čelního svahu bude proveden týmž způ­
sobem, jak dříve uvedeno u základní šířky 
bloku. Délka kráčení při rozšíření bloku bude 
rovna délce zarovnávače, tj. 4 m.

li



1* o,8^

RYPADLO

M Í

VŽKG
5/ soav

RK 400 1960 B-244-T

05CAŘ VZtAehOST (W«

S^4 PÁSU

RYCHLÍSY PASU
ROZSAH OTÁČEN! VZHLEDEM K P0UV0ZKUÍ1

PLOCHA HOUSCTC
fepNÝ TLAK NA PLÁN

ŕSN A MAX VÝŠKA HOR HRANY NÁSYPKY

MN. A MAX- VÝŠKA SPOD HRANY VÝSYPKY

*• ň# 2S *

t» 1*21*

** ^15*,/^

* ISO"

”• a- #>9 w*

” *¥ R 5 Í^<s2 

w A> 4 fr>j7 

-^2*/5

^^

TKXKTKKÝ VÝKON pfy 4 NÁS. ČLÁNtoÁN! 

š^žä&íu

ČLÁŇNGŠie

F2Qrt?/ke<i

400 í

4 n&tíírxŕ

VÝŠKA feZU PŔ SKLONU 38*

ÚHEL OTÁČENI SVRŠKU VZHLEEC1KRŠSU

NAKLÁäAtí;....^

*
m 16 m

250*

RYtotosr kráčení při zísvihu axijsoo

ROZSAH SMŽRU KRÁČENÍ

RYCHLOST ZMŽNYSfeRU KRÁČEL SO*

* ?6lll0wiÁh

- 366*

ŕO&T ®M&J 42 !>-«*>> KRUHOVÝ OCmVNík A VNtT^Jt/ ♦ W-Éufe S 2te/l0aQ0*M fetKA JEĎřXM) KROKU - KXSmm

ÄZÄf ^Tfe? 500 -^ POČET OTÁČEK KRUHCfena TSPftfeíeKU 2»0j«w STQufeŕB PŔ! PRÁCI l TRANSPORK! * í 25

PížMK&to 63 mm NAKLÁDACÍ PÁS VÝŠKA ZDVIHU (X^R NAD PLÁVÁ - 200/330,

fi«F-TS-T feTČZU 1 m/»H. VZDAÍ^QST WT OD ST^lDU STROJE 12,5 » střední Tlak pŕ kráčení * ■* OS Iŕ^ýcm*

W ferku NO8ÝŽLNÍ * 46t Šfl^KA pásu <* 12, fiožfe snížení tlaku «-^Q4 kg/^

W feto iWtm«' XI 80/50 t rychlost pásu * 3115 m ̂w*.. VÁHA RÝPADLA — RSt

ÄXyiO® ŔŽM SO ^O^^m miním výška násypky nad plání 4,025 w PRACOVNÍ VÝKON » 5S>!tV

ÄCUS1A fcV F& 4O'= KRÁČIVÝ POOVQZEK ^KJEH! NAferi « 6hV

^ KSčm^ ZM^iŔWČi f6^ M PLOCHA WČUŠÍ OPERY * „ss ** DÉLKA pfevCDfeHQ KABE^ « 1900m

6£^tA ®U PÍ 40S PLOCHA VNlTŔfe OPERY Ar 66 #** IASTäUMNÝ VÝKO! - 1-K35W

PS ^PféOÉM ŠME^4**& S 6^ VNČJŠÍ pfeflER VNEUŠÍ OPERY 155m pfegfeRNÝ VÝKW PRKCOVNÍ - 5S)«»



půdorys spod Sloku zakl. šipky
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POLOHY VÝlOŽnIKU * TVAR BOČNÍHO SVAHU

PRI ZÚ2ENÉM SPOD BLOKU MĚŘ <: 200
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Příčný profil při zúženém spodním bloku

PŘÍČNY PROFIL PŘI ROZŠÍŘENÉM BLOKU A GENERÁLNÍ SVAHY
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