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Automatizadni prostiedky pro Fizeni technologickjch procesd

Zajistovéni stdle se zvydujicich tkold pi#i povrchovém dobyvéni
hnddého uhli se pfed ndkolika mélo lety dostalo na hranici tehdejéich
technickych moinosti. Daldi rozvoj mohly pfinést jen nové velkokapa-
citni technologické celky, pii jejichZ nasazovdni na povrchové lomy
vyvstaly do popredi i nové otdzky souvisejici s #izenim nepPetrZitého
technologického procesu.

Z mnoha diskusi, které probihaly v poslednich letech, se v sou-
dasné dobd zadind risovat koncepce, kterd urychli FeSeni uvedené prob-
lematiky. Nejvét3i problém kencepce bude ve fézi jeji realizace, kterd
v prvé Fadé zdvisi na podchyceni zédjm dodavateld technologickjch za~-
Figeni a v hepésledni fadd na odkryti vyrobmich rezerv u subdodavateld
dildich automatizadnich zafizeni., Skutelny stav na tomto poli je dnes
zndém celé Padé pracovmnikl, ktef{ pracuji v SER a nemé vyznam déle o
ném hovotrit,

Proto¥e se stdle astéji objevuji hlasy, které poukazuji na d'yha-
mieky rozvoj sutomatizace a Fizeni technologickjch procesi pfi dobyvé=
ni hnédého uhli v PLR, bylo by tedy vhodné pokusit se nastinit jaké za-
#izeni a systémy se vyrdbi a pouZivaji u nadich blizkjch sousedd.

lvoden je tieba upozorliit, %o doa'tapné informace ne jsou v ndkte-
rjch pfipadech plné postadujici, ale i tak povaZu jeme za vhodné infor-
movat technickou vefejnost o smérech vjvoje. Neni vylouleno, Ze nékte-
ré informace mohou byt i zastaralé, protoie je znéma praxe, Ze z Fady
d{1%1ich FeZeni zatizeni ndkteré kon¥i prévé prototypenm.

Prehled zafizeni a systémd automatiky, poufivanych v_PLR pro sbér, pie-

nog a zpracovéni informaci v automatickych systémech Fizeni

Technické prostfedky pro automatizaci procesi sbéru dat,  prenosu
a zpracovani informaci, poufivanych v téchto systémech, byly vyvinuty
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odvétvovini vizkumnd projekdnimi Gstavy hornictvi a organizacemi pri-
ayslové automatizece.

v téchto'systéaéhh pouzivané snimale a prrevodniky analogovjch ve=
liaigﬁmaji.unifikcvané.vystupni,signély, podle doporugeni systému URS,
co? umofnu je stavét libovolné struktury a pledévat tyto signdly tele-
metrickimi systémy na vzddlenosti, omezené jen odporem spojovacich
ceste

Pro pienos analogovich signdld se pouZivaji telemetrické systémy
s drétovym spojenim na principu impulsniho pPenosu stejnosindrného. prou-
du.

Binérni dvoupoziini informace se vysilaji specislnd pro podminky
lomd ve vyvinutém systému pPenosu dat. Informace, vysilané po tomto
systém se mohou zobrazovat na svitelném tablu, nebo bft pouZity v sy-
stémech centrélni registrace dat a Fizeni,

V dosud vyvinutjch systémech centrdlni registrace a zbracovéni
dat se tyto funkce uskutednovaly pomoci specializovanjch elektronic-
kych gafizeni. V soudasné dobé se ve vyvijenjch systémech registrace a
¥izeni pou?ivaji vyluiné zatizeni vyrébéné polskym primyslem automati-

28.CC.

Orientadni glofeni technickjch prostiedki systém: CROD a_jejich_souvi-
slost s objektem j

koly, které plni zaifzeni CROD, spodivaji vs:
- gutomatickém p¥ijmu informaci z objektu a jejich vstupu dc systému,
- zpracovani téchto informaci,

- .vistupu a registrace zpracovanyci informaci.

Tyto Ukoly jsou realizovény nésledu jicimi technickymi prostfedky:

Pogitad ODRA 1325
sklédajici se z centrélniho zaiizeni, sutonomniho zatizeni a zafizeni

pro vstup a vystup informaci.
) Centrdlni zarizeni

Poditad ODRA 1325 je urden pro *izeni v redlném &ise = pro zpraco-



- 48 -

véni ddaji, Stroj je ztik&adnim zatizenim, které zahrnuje zafizeni
pro zabezpeleni technické realizace aritmetickych, logickych a or-
ganizafnich tkolfi, spojenjch s plnénim povelfl, Centrélni za®fzen{
‘mé operativni pamdt o kapacit§ 16 K - 24 - bitovfch slov - 1 tech--
nicky bit pro kontrolu bindrni informace. Doba cyklu opofaﬂvnf;;a.—
méti &ini 1 mikrosekundu.
b) Autonomi zatizeni ,

8 cilem zvySeni vypoletni schopnosti k centrdlnimu zatizeni se p¥i-
pojuje autonomni zatizeni, kterd mile technicky realizovat mimokd-
dové povely. '

. ¢) Vnéjdi zarizeni

K centrélnimi zafizeni je spojenim "Standart Interface® pFipojen
komplex vaéj§iho zarizenis :

- provozni kandl CRiS pro ECVM, typ SiuA-C

- elektronické alfanumerické (&islicové ~ pismenové) kontrolni za-
fizeni (monitor) MEA=305

kontrolni zatizeni (monitor) typu MO 305-1

&teci zatizeni s dérnou péskou CT 305-1
déroval pésky PT 305-1 & o TR ol
bubnové pamét PB 304-1.

Provozni (primyslovy) kendl

V soustavd vndjifho zabizeni poditade je tento kandl vwndj¥im za-
“.7enim nejvy&8i priority, zabezpedujicim technickou realizaci styku
(koo taktu) po¥itae s objektem. Struktura kanélu je charakterizovéna
blokovou funkénoaﬁi, odpovida jici ustanovenim, p#i jatym pro systém SMA.
Provozni kandl CRiS tvois ndsledujici blokys:

1. blok Fizeni ‘
(nlem bloku Je odsouhlaseni "interface SIAL" pouZitého v syasté-
m SMA @ "interfaci SIAL" kandlu politade ODRA 1325,
2, blok analogovjch vstupd
. Okolem blolu Je volba mérného bodu, normalizace mérného signdlu a
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Johe pPomdna z snalogového signdlu napiti na licovou velidinu,.
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V bloku snalogzovich vstupl jsous
a) komutétor analogovich vstupd
b) noramdzaini zesilovad
¢) analogovd Sislicov) minid.
Blok analogovich vstapd se {4l poditadem pies blok Fizeni. Po ukon-
¢eni komutscs a transformace blok gensruje a pleddvd k bloku #izeni
signély prestdviy.

3. blok &islicovich dynamickjych komutovanfeh vatupl
Okolem bloku je gensrovini sdéleni (pPestévicy) v pripadd zmény pro-
vozniho stavu libovolného zaiizeni objoktu. Registry tohoto bloku
jsou phipojeny na registry "provozni stav" a "miste poruchy” systé-
ma dalkové gigunalizace.
Prostiednictvim bloku ovldddni umonuje p¥islusné *azeni poveld
v centrdlnim zatizani preddvat obsah regisirid tohoto bloku do pamé-
ti politade.

4. blok giglicovych  gtatickyeh vatupd
Gkol tohote bioiu gpodivd v prencsu bindrenibc signdlu z objekiu ne
poditad. Tuto funkci uskuteZiu je blok volbou piislulného regisiru
"druh poruchy” systému dilkové signaiizace v systému sslekitivnich
méfenis, Informace ve formé 16-bitovich slov ze zavadi pies blok Fi-
zeni do adreéoyjch reéistrﬁ bloku &islicovych vystupds S témito re-
gistry jsou spojeny vikonné slementy aystému ddlicové signalizace a
rizeni.

5. Sasovy blok
Tasovy blok je urden pro generovéni astronomického dasu a také slou-
#i jako zdroj signéld prestévky v danjch Zasovich dsecich. Blok ge-

neruje cykly volby a vystupu hléSeni.

HModulovy automgticky Eislicovy gystém (SMA)

Hodulov{ automaticky Sielicovy systém (SMA) pledstavuje soubor
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. unifikovanych prostiedkd, které umoZnuji vytvoreni téchto funkinich

podsystémils ‘

- ugtPedni registrace a kontrola

- primyslovy kandl Ustfedni registrace a Fizeni poditace, pracujiciho
v redlném Casd.
Obvody podsystému UstPedni registrace a kontroly maji linedrni
funkind blokovou strukturu. Jednotlivé funkini bloky tvori spolu s Pi=
dicimi bloky komplex, jehoZ funkce je urdena pouZitim typu bloku.
Pro ?izeni technologickfch procest pomoci politade Je urcen prﬁ-
myslovj kendl. Kandl je tvoren funk¥nimi bloky, které umoznuji priji-
mat a vysilat analogové a &islicové slgnaly.
Sortiment unifikovanych konstrukinich jednotek SHA sestawa z Jjed=-
notnfch, co do rozméru a technologie vjroby, destilek, skiindk moduldl,
d{1% nosné konstrukce a skiini. Zékladnimi elektronickymi elementy,
které se pouZivaji pFi technickeé realizaci systému SMA, Jjsou linedrni
a dislicové iﬁtegrované obvody. Technologické prostiedky SMA obsahu jis
~ zdkladni moduly-typové, snadno vyménné konstrukce, které tvori funkd-
né ohranifenou &dst bloku a jsou zdkladni ddsti aparatury p¥i tvofe-
ni sestav'

- specidlni moduly, zapojené do soustavy urdenych specidlnich funkg-
nich blok? "SMA". '

_ Principy prenosu informaci a Fidicich signdll mezi funkinimi blo-
ky daného systému jsou unifikované v rémei "interface"; zajiztuje se
tak modulita systému a pruZnost pii tvoreni soustav s konkrétnimi funk-
cemi. '

K zékiadnim modulim SMA patiis

- komutétor analogovych vstupl

- blok kalibrovéni

- analogové ¢islicovy ménid

- komtédtor gislicovych vstupi

- blok zkoumdni prekrodeni

- blok rizeni elektrického psaciho stroje
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- blok *izeni tiskového zaifzeni

- blok Fizani dérovade _

- modul vizudlniho zafizeni vystupu (2 typy)
- &islicové hodiny

- blok Fizeni

- blok stédlé paméti.

Pro budovédni kandld registrace & Fizeni pro SAPO jsou urdeny dalii
bloky, jakos ;
~ blok &islicovych vstupl - statistickjch pretriitjch
-~ blok &iglicovych vstupl - dynamickjch pretrZitych
- blok vstupd ‘3itadd (2 typy) :
~ blok &islicovjch vstupd
= blok analogovych vjﬁtupﬁ (2 typid)

- blok impulsnich vstupd (2 typy).

Tyto bloky umoZnuji vybudovat' jakjkoliv systém centrélni regist-
race dat a v tom pfipgdé funkei F{zeni provozu téchto blokid plni blok
¥izeni, jako jeden z modul@ SMA, V pripadd vybudovéni systém® Pizeni,
se SAPO jako centrdlnim éaﬁizenim, blok tizeni slouii pro odscuhlaseni
struktur interface pouZitfch v SAPO a SMA. /

- Linka analogickfch vstupi:

rozsah vstupnich signdld od C do +#1CV
rychlost komutace do 10 000 kenéli/s
podet méficich kaaéli v jednom modulu od 16 4o 256

- 'Links ¥igliccvych vatupi:
délka vstupniho glova 16 bitd
rychlost komutace do 10 00C slov/s
polet vstupnich slov v jaénom modulu | od 8 do 256
podet vstupnich slov v komutcvaném systému 16

= Linka vstupu §itade: N
polet &itadovych vstupld v jednom modulu 16
frekvence vstupnich impulsd do 100 kHz
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- Linka analogovich vfstup®:

po&et analogovych vfstupd v jednom modulu od 16 do 32
vistupni signdly od Odo 5 mA
ngbo od 4 do 20 mA

od +10 do =10 V
- Linka &islicovjch vystupils

délka vystupniho slova 16 bitd

podet slov v jednom modulu 16

vystupy: tranzistorové 60V, 1A
tyristorové 30-240 V, 5 A
kontaktni - 110 v, 10 VA

- Linka impulsnich vystupi:

podet vystupd typu "n" v jednom modulu do 16

podet vystupld typu "t" v jednom medulu do 16

rozsah "n“ A od O do 255

rozsah "t" od 0 do 5 s.

Soucinnost Fidieiho bloku s ECVH se provédi pres kanél slov, ope-
rujici 16 bitovym slovem s maximélni rychlosti pfenocsu 250 000 slov/s.

Beozkontaktni impulsni gystém ddlkové signalizace a délkového Fizeni
BIUS |

Komplex zatizeni systému pro prenos dat BIUS je urden pro pienos.
bindrnich informaci a povelll mezi dispedinkem a ovlddanym zafizenim

technolbgické linie v procesu dobyvéni. Systém prenosu dat BIUS je sta-
vebnicovym gledovacim komplexem s primym elektrickym kontaktem pro vy-
stup obvodu prenosu dat. P?ehoa probihd v tomto systému ve dvou smé-
rech - do a od centrdlnich zarizeni ge vysilaji ve tvaru informa&nich
blokd 16 bitovd bindrni slova. :

Pro vysiléni informaci se pou?ivd gpecidlni pFenosovd sil se Styr-
drétovou linkou. Pienos Je bindrni, nésledny s dasovym zhusténim, pii-
rozenym gigndlem v diskrétnim kandlu Jje série pravothljch impulsd,

Centrdlnim zairizenim v tomto systému se provéddji Jjesté dopliujici
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funltce, spodivajici ve vyjéddreni pfedévanych informaci ve formd, vhod-
né pro ureni provozniho stavu zatizeni v prib&hu nepretritého proce-
su rypéni a dopravy. Tento syatém jo uzpisoben k odbdru informaci na
signdl dotszu. Dotazovéni se provadi po zvléitnim kandle, ve skupinéch
po 16 impulsech. Funkei Fizeni generoviéni impulsd dotazu, odbéru in-
formaci ze zdroje dat a formovéni téchto element$ do bloku plni spe-
cidlni systémy Fizeni v centrdlni Eésti. Jednotlivé vysilade Jaou spo-
le¢né, diky pouZiti adresnich systémi, Informace na vystup dat se vy-
silaji nepfetriité, postupné, bit za bitem. Rytmus prenosu informad-
nich elementi se urduje rychlogti modulace predavaciho 2alfizeni, ktersa
je 250 Bd. e,

Zatizeni pro ddlkové ovlidéni a kontrolu

Zatizeni pro délkové ovlddéni a kontrolu je urdeno k prenosu Fi-
dicich a kontrolnich signdld pri technologickém procesu. Ridicimi a
Kontrolnimi ob jekty mohou byt riznd dvoustavovd zarizeni a pristroje,
napt. elektrické komutadni pristroje, pohony a podobné,
Zetizeni je urdeno pro prenoss
a) signélﬁ,majiciph charskter zprévy o stévajicim stavu kontrolovanjch'
ob jekt&,

b) signdld, majicich charakter prlkazu, které urduji Zddouci stav »i-
dicich ob jektd,

¢) signdld urdujicich, které sd8leni budou p*eddna délkovim Fizenim,

Krome toho 1ze zarizeni vyu®it pro pPenos jakékoli informace, ob-

saiene ve 24-bitovém slovs.
~ Zarizeni seatdvd:

- 2z centrilniho ddlkového za#{zeni na dispelerské stanici "TZC"

= 2z lokilniho dédlkového zafizeni "TZL", které je na vzddlaném pracovi =
ti; Pizené a kontrolovand za#izenim TZC.

Jedno zafizeni dispelerské stanice (TZC) miZ%e byt spojeno s ndko-
liks technologickymi misty (T2L). Sif, kterd spojije dispeferské misto
Se vzddlenymi stanicemi, mlZe bjt v sériové nebo hvizdicovité siti.
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Pristroj je uzpﬁsoben tak, Ze Jjednotlivé funkce plni 2zvlA3tni konst-
rukéni bloky, ze kterych lze vytvéret telomechanické sestavy. Rozméry
a struktura téchﬁo soustav, odpovid4d poZadavkim pot¥eby. Jednotlivé
funk&ni bloky jsou provedeny na zéklad® logickjch hybridnich mikrosys-
téml, tranzigtord a kfemikovych diod, ktesré jsou zhotoveny na deskdch
s tisténymi spoji.. )
Viechny informace o soudasném stavu kontrolovanych objektd se pra-
néSeji superpozidnim kodem s kontrolou tetnosti; zprivy, ‘majici cha-
rakter piikazd,se koduji superpozilng, jednoduchym opakovinim a kont-
rolou Zetnosti pri kaZdém prenosu.
V tomto systému se zpravidla technologické mista (T2ZL) "vyvoldva-
ji" dispederskym mistem (TZC) a po odsouhlaseni adres vyzvaného i vy~
zivajicihb mista, dochdzi k prenosu informaci v obou améreche Zatizoni
je upraveno na pfenos po &tyrdrétovém vedeni a mﬁie'spolupracovat se
systémy UstPedni registrace a Fizeni: SR
- polet technologickych mist (TZL) v primé siti, obsluhované dispe-
6erakim mistem (TZC) = do 15

- v kaZdém technologickém misté (TZL) 1ze kontrolovat ddlkovd 24 dvou-
stavovich objektd a délkovd Fidit 14 dvoustavovych mist;

- prenos stridavym proudem a amplitudovou modulaci

- provozni radius &innosti ia?izeui se urduje rozdilem maximéln{ trov-
né pfenosu a minimélni moZnou drovni p*{jm s chledem na Zum.

Zatizendi pfo'déikcvj prenos informaci je nové vypracovanou konst-
rukei, kteréd nahrazuje doposud uiivany systém BIUS.

Kontrol img& preddvacich mi ohénéeich stanicich
(Hlida& pfesypu pésového dOpravniku)
Zarizeni bylo vyvinuto pro podminky provozu na hnédouhelnych lo-
mech. Zafizeni sestévé z téchto poduzlis
- gidlo ve formé kovové soﬁdy, pripevnéné ke specidlni konstrukei pod
nasypkou. Sonda je od konstrukce dopravniku izolovéna. Pred dedtém
Je izoldtor chrénén ochrannym Zlébkem;
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- meFiel uzel v fidici okiini. Hlavnim prvkem uzlu je méfici zesilovad,
ktery slouZi k zapojeni blokovaciho a signaliza&niho relé.
PFi styku ¢idla s nahromadérym dopravovanym materiélem, prochdzi

obvoden maly proud, ktery po zzsileni uvede do éinncsti vjykonné relé,

které ovldda vypojeni dopravnilu a zapojeni signdlniho obvodu. Zaiize=

ni je opatPfeno potenciometrem, ktery regulujs citlivost a zpozduje re-

akci. Casové zpoZdéni umoZnuje odhadnout reakei zarizeni pii krétkodo-

bém kontaktu sondy s hroudami dopravovaného materidlu.

-

Technicks datas

Napd jeni : \ 220 V + 10 %, 50 Hz
Prikon 50 VA

Max. odpor kontrolovaného msteridlu 1 Mohn

-Zpozdéni pri sepnuti 0,5 =75s

ZpoZdéni p*i odpadu 0,6 -1 3

Podet kontaktl 2 p*epinale

Zatizeni pro kontrolu nesoumérnosti zatiZoni motord Llavniro pohomu
dopravniku

Zarizeni je urteno k ochrand motor?, pracujicich na spoleiném hna-

cin h#ideli pred nésledky dlouhodobého provozu nerovnonérné zatiZenych
motord.

Zatizeni je vyvinuto na bdzi k¥emikovjch diod a tranzistord, kte-
ré jsdu zapo jeny na plodnych spojich. Vstupni signdly z transformdtord
proudd stejné féze obou motorl, v diferencidlnim transformétoru, indu~-
kuji napéti primo tmérné rozdilu vstupnich sigrdll, iB¥ici obvod re-
aguje na velilinu tohoto napiti, co? Jje signalizcvdno prepinadem elek-

tromagnotického relé,

Tochnickd data:
Napéjeni | 220 V

10 %, 50 Hz
Vstupni signdl 2x0 '

54
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Citlivost pro z jistovéni nesoumdrnosti nastavitelnsd od 0,9 A do 5 A.
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v 0

Vistup: 3 prepinale se zatiZitelnosti do 5 A pii napéti do 250 V,

Ingikstor kovd VM 2 a

Zatizeni je urdeno k odhalovini neZddoucich ferromagnetickych té-
les, doprevovanych spolu s matefiélem.

Snima¢ indiksdtoru kovi, umistény pod pdésem, tvori magnetické pole,
zahrnujici dopravni pés a dopravovany materidl v piicné roviné,

Jestlife se¢ v pohybujicim materidlu nachézi kovovy predmét, pak v

dfgledku zmdny rozloZeni magnetického pole se uvede do provbzu gignél-

ni reléo
Technickd dates 220 V : fg %3 50 Hz
Spotieba vykoaus ; 180 VA

' Rozsah indikace: komplet dvou snimaZd zahrouje tok materidlu na pésu

§ifky 1600 mm.

Zarizeni pro méteni rychlosti pésu
(Zatizeni pro pestupné zapojovéni dopravnikd)

Zabizeni je urdenoc pro postupné zapojovéni dopravnik{ do &innosti
podle rychlosti pésu p#i épouéténi technologickych linek a je vyvinuto
pro podninky provozu hnddcuhslngch lamd.

Obsahu je:
~ wnima& rychlosti, ktery je tvofen méiicim vélelkem a indukénim sni-

madem :

~ slektronickou &bst z kremikovjch polovodidd, vystup je reléovf.?rin-
cip &imnosti je stejnf, jako u snimaZl poufivanych u nds. V méricim
vdledku jsou oivory; oté3ivy pohyb véledku (Umérny rychlosti pésu),
vyvolévé indukei ve snimali stiidavého napéti, JjehoZ velikost Je =
m’rné rychlosti dopravniho pdsu. Tento signdl vyvolévd v elektrickém
obvodé pri dané rychlosti (stanovené potenciomstrem) &innost vjkon-
nych relé. " ilonné relé spind obvod nédsledu jiciho dOpravniku;éimi Je

teato uveden do chodit.



Technickd cata:

Napdjeni 220 V +15 %, 50 Hz
Prikon 2 VA

Vykonné rolé 3 plepinaci konbtakty
Rychlost dopravnikh 3 -6a/s

Rozsah rychlosti 30 - 10C % nomin,

Zarizeni Rtp/4Z pro automatickou regulaci nspinaci sily pdsu

Zatizeni Rtp je urdeno k autometickému programovému rizeni napi-

naci sily pdsd dopravnik, vybavenjch elektrickjmi napinacimi vritky.
Zatizeni signalizuje p¥esah meznich hodnot a indikuje okam¥itou napi-
naci silu v pdsu.

Zatizeni bylo vyvinuto pro podminky provozu v lnddeuhelngch lo-
mech. Zatizeni sestdvd z téchto poduzli:

- magnetostrikéni snima¥ pro méfeni napindni, umistn§ na nosném trému
lanového gystému vrétku

- méFici uzel s ménidem URS pro piipojeni k lince délkového médeni

= uzel programového Fizeni se 4 vystupnimi relé

- indikdtor papinédni, zabudovany v ¥idieim pultu doprayniku. '

0telom zarizeni . jo udriovat pFigné stanovend naméhdni pésu pii

spousténi v daném provozu a pii prostéji dopravniku,. P spodéténi pra=

cuje zafizeni jako dvoustavovy reguldtor a p#i ustéleném reimu jako

tristavovy. :

Signédlem, ktery #idi reguldtor, Je rozdil mezi hodnotou nasstave-
nou potenciometrem a skutednym napindnim pdsu. Vystupni relé zafizeni
ovlédd pohon vrétku ve sméru povolovéni a napinéni, podle stanovené
programové sily. 4
Tochnicksd data:

Rapd jen 1 220 V + 10 %, 50 Hz
Mérici pésmo napdjeni ¢ 0-5,0-10¢%
Presnost m3teni 2;5 %

Signdl ddlkového mé“eni 0 -5 mA (URS)

)



- 58 =
Podet relé 4 g prepinacimi kontakty
Véha zafizeni 12 kg

Dédlkovy ménil PNPb - 4 E .

sni& PNPb - 4 je urlen pro pfenos okamfitfch hodnot proudu zafi-
zeni pohonu dopravniku do dispelinku pri pouZiti dvoudrédtového vedeni,

Ménid je zhotovdn jako usmdrnovaci obvod s oddélovacimi transfor-
métory v jednolitém provedeni. ; = e

M3ni& je zapojen do sekundérniho obvodu md#{cich transformdtord
proudu a pres usmdrnovaci obvod s filtraci se zigkéwé signdl ste jno-
smérného proudu, kter§y js Umérny efektivni hodnotélméieného proudu. M8~
nid ee pou¥ivd v hnddouhelnfch lomech p¥i ddlkovém méfeni a signali-

gacl., 3
Tachnickd datas
Vatupni signdl ! 0=-54

Vystupni signil . ' 0 -5 mA (URS)

| f;ﬂms
" dd

Shrnutd

Automatizadni prostiedky pro Fizeni technologickych procesd
‘Blének obsahuje struénj prehled technickjch prostfedki a zarizeni,
které se pou¥ivaji v automatizovenjch systémech pro potdeby #izeni

technologickych proces’ v "LR.. (e
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CpeficTB% 8BTOMATHUSALNY JJA 5 XHI@BJIG'HVIH TEeXHOJOI'MUSCKUMU

Ipo. ecCcaMu

crarhe HaH KpaTKui 0080p TEXHUUYECKMX CPDelCTB M y-
CTpOiCTB yi.oTpebASEeMHX B CHUCTEeM8X aBTOMATUBUPOBAHHOI'O yI-
DPABACHMA TeXHOJOTHMUECKuMM mpoueccamu s I[HP,



