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Porovnéni geometrickjch parametri _dobfvaciho siroje a_technologie
dobyvéni (3dst 2.)

JestliZe délke kolespvého viloinilu rozhodujici mdrou ovlivhuje
parametry pracomiho bloku a vykomnost dobjvaciho stroje, pak délka a
konstrukce neklédaciho vyloiniku ovliviuje technologii dobjvéni v pra-
covnim Fezu. Je proto udelné pii stanoveni parametri nakléddaciho vy-
lozniku vénovat zvySenou pozornost podminkdm zasazeni a odekévané tech-
nologii dobjvini. )

P¥i stanoveni parametri naklédaciho vﬁloﬁiﬂm ge vychdzi 2z kla~-
sické funkce vyloZniku, ktery musi umoZnit plynulé preddvéni t&Zemého
materidlu 2z rypadla na dopravni zarizeni (pésovy dopravnik, vlakovou
soupravu, zaklddaci most apod.) 'po celé délce pracovniho Yezu, vietnd
plynulého pPekondvéini nelidinného prostoru u pohdndcich stanic, vytvé-
-Yeni zdtinky, sjezdu s vyjezdu mezi pracovnimi Fezy a podobnd. P tom
se vychdzi z nejdastéji opakovaného p"e;}:onévéni he\iéinného prostoru.
Najplynulej3i zplisob prekondvéni spodivd v jednordzovém pretoderi na-
kléddaciho vyloiniku, aniZ rypadlo je nuceno zbytednd pojiZdét, zménit
smér postupu, nebo jinjm zplsobem ‘pi"em§it‘ dobjvaci proces.

Ke stanoveni perametri naklddaciho vilemiku je nutné aspon drien-
tainé urdit nékteré zdkladni predpoklady o technologii dobyvéni, para-
metrech pracovniho bloku, rypaci %dsti stroje a geotechmickjch podmin-
kéch v mistd zasazeni. Na obr. la jsou zndzorndny zékladni technolo=-
gické parametry ovlivmujici délku naklddaciho v§yloiniku. Jsou to prede-
viim:

Sy eeses prostor pésového dopravniku vietnd pohdnéci stanice

32 essees prostor kommikace, odvodnéni, rozvod el. snergie, pojezd
kabelového vozu, pojezd podpory vylozmiku a podoné

S_ ceecese prostor rozvalovdni svahu

S, eeeos progstor bodniho svahu = Hi sotgo

SB cesee vzdélenost mezi osou zzypa.dLa a hranou svahu



o Tl

B eecee 3ifka bezpel. ploSiny mezi dvima Tezy
. Fp seess B1iPka podvozku podpory vyloZniku

Na paremetry & konstrukci naklddaciho vyloiniku mé vliv i kom=
strukce & parametry stiedni stavby rypadla & zejména parametry piedé~
vaciho dopravniku, to je dopravniku, - ktery zajistuje preddvéni- tdiive
z kolesového pa naklddaci vyloZnik. Obecné schéma konstrukce rypadla
s Gdaji o predpokléddanjch parametrech je znézornéno na obrézlu 2.

Parametry naklddaciho vfloZniku jsou pak stanoveny pro nasladu;}i-
ei technologické postupy dobjvémis
jednotezové technologie dobywéni = jeden horni ez
dvoutezovd technologie dobyvéni = dva horni rezy

i - jeden horni a Jjeden spodni Tez

A

tiirezovd technologie dobyvéni - dva horni fezy a jeden spodni Fez

.-

Naklddaci viloinik pro jednofezovou technologii dobjvéni
K odvozeni parametrd naklddaciho vyloZnilu slouZi nejlépe obre. 3,

ktery pifedstavuje rypadlo pii prekonavénl net&inného prostoru, s pre-
dévacim dopravnikem vytodenym o 4 &= 45 od osy pojezdu.
8ifka pracovni plodiny je v tomto p¥ipads )

8, 8y * 8y %5

Minimdin{ délku vjloiniku pot¥ebnou k naklddéni na pédsovy doprave
nik lze vyjddfit vztehenm

Ly oo =Wsp + 5, - Leing)? + sn?
kde S eeses je 5if¥m pracovni plodiny mezi osou pésového doprawniku
a spodni hranou svahu
S, eesss vzddlenost osy pojezdu rypedla odokraje svahu
L, ++e++ délka pfedévaciho v§lomiku |
E eeses Ghel vytodeni preddvaciho vyloiniku od osy pojezdu
Al +v.se T0zdil ViSck mezi obime konci vyloaiku
Skutednou délku naklédeciho vyloiniku pot¥ebnou k plynulému pie-
chodu pies neddinny proat?r pésové dopravy Jje moZpo urdit podle vztahu

P+m2

Ly ® \/(Sp 4 Lpsin 2)2 + (P ; - +Ah ”\/Lmnin
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kde P eeee. délka nglZinného prostoru ne pdsovém dopravaiku
M eeees délka pojezdu rypadla pii piechodu z prvni na posledni
ldvku a opadnd
Naklddaci vyloinik deldi ne? 60 m je Udelné opat¥it nejménd jednou
pohyblivou podporou, kterd umozni plynuly prechod ﬁi‘es neldinny pros-
tor pdsové dopravy ve v3ech pracovnich polohdch vjloZniku. Je proto
nutné urdit krajni pozice podpory na naklddacim vyloZniki, tedy polo-
hy stifedu podpory na vyloiniku pFi prechodu pohédndci stenice a tutéi
polohu pFi ndbéhu do netidinného’ prostoru. Je tak soulasné i urdena po-
loha a délka drdhy pojezdu vﬁéi'vylo"mikuo_ Pri tom se vychdzi z pred-
pokladu, Ze podpors se miZe pfibliZit k ose dopravniku jen do urdité
vzdédlenosti D
D2 5, +F F/2
Kra jni pozice stfedu podpory naklddaciho vyloZniku pii pFechodu pies
pohdnéci stanici lze.urdit podle vztahu

S +8,=Lgsing =D
2
cos di
kde d y =<+ Jo tthel sklom nsklddaciho vilofniku /sind. 1= %34-/

Kra jni pezice stfedu podpory nakléddaciho vjloiniku p#i ndbéhu na
pohdnsci stanici lze urdit podle vztahu

S +5, «L ging - D
{. =B B pine —
: cos J, cos
g a8 Lo
kde cf'a easss Jo thel sklonu naklddaciho vyloiniku p#i ndbéhu na po-
hénéci stanici Ah
/sinfz - 'if/
éu, ceees Jjo Uhel vytoleni vyloiniku [w= Pem
2(8§ + S, = L gin€

( p B p )

hel o # S, 8 ah # ah, rozail vjdek mezi obéme konci a tek
i jeho sklon (') se méni p#i nakléddéni ne pésovy dopravnik a p¥i pre=
chodu pres pohdnéci stanici.

Délka dréhy pojezdu vyloiniku vﬁéé.'podpoi"e Jje déns, rozdilem obou
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krajnich poloh podpory

1311-_12

Nakléddaci viloinik p¥i techmologii dvou hornich Fezt

Pro stanoveni délky nakléddaciho vyloZniku p#i dvourezové techno-
logii plati prakticky stejné zdsady jeko pi prdei s jednoFezovou teche
nologii, Je viak nutno uvaiovat s tim, Z%e s naklddacim vyloinikem se

prekondvé pohdnéci stanice 2z obou pracovnich horizontl, Na obrézku 4
Je zndzornéno pPekanéni netdinného prostoru p¥ préei rypadla na prve
nim pracovninm Ffezu. Pro posouzeni préce na drubém pracovnim Fezu plati
obrédzek 3.

Plati zde stejné zdsady jako pid jednofezové technologii dobjvéni,
Je v3ak treba zvéZit roz$ifeni pracovni plo3iny o svah druhého Fezu a
plodimu mezi obdm Pezy. _
Pro stanoveni pracovni ploZiny pak bude platit

Sphl = Sl + S2 + Sr + Hzcotgoc2 + B = Sp + Hzco't:goc2 + B.

Pro stanoveni minimdlni pot¥ebné délky

2 .18
Ll.&min =‘-‘L/(Sp + Haco{:go(2 + B + SB - Lpa;nf,) +4h

Pro stanoveni celkové potiebné délky

l/LHmin + (.1.)...:..’2)

Také stanoveni Icra.gm.ch pozic podpory se *idi stejnymi zdsadami
Jako pFi Jednofezové techmologii. ProtoZe i v tomto pripadé je nutno
zvédZit piipad préce na obou fezech, tude krajni poloha pro prechod po-
ha.necl stanice urcena podminkanmi druhého Fezu a krajni poloha pri néd~-
béhu do neldimého prostoru podninkami prvniho Fezu.

Pak plati S +5_= Lging=D
1,= S
cos dy
S +Hootga( +B+SB-Lsin6 D
17 cos cf cos .

Délka pojezdové dréhy podpory na naklddacim vyloiniku je opét ur-
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%ena rozdilem obou krajnjeh poloh

_11_" 1

Neklddaci v{lofnik pro technologii jednoho horniho a jednoho spodniho
Fozu ,

- PP gtanoveni parametrd neklddaciho vyloiniku je nutno tyto stano-
vit samostatnd pro podminky horniho a spodniho Fezu. Pro podminky hor=
niho ¥ezu plati v plném rozsahu col uZ bylo Fedeno o Jednorezové tach-
nologii dobyvéni (obr. 3)o Pro podminky spodniho Fezu je nutno stano-
vit predevdim 3i¥ pracovni ploSiny podle vztahu (obre 5):

Sy = 8y * By ¥ 3, + Bycolgar,y 8, + Ryootpxy
Pak minimdlni pot¥etnd délka vyloiniku bude

’ 5 e 2 2
Ill : = l/(Sr + H3cgtgo(,3 ;2 SB - Lpsiné) + AN

A celkové potiebnd délka vilomiku pro spodni Fez bude

2 - P +m?2
Ly = Vl;smin g
Re¥onim pro oba pracovni horizonty se ziskajf dvé zékladni potieb-

né délky naklédaciho vjloZniku
Luh pro homi fez

LMs pro spodni fez

Technologi:. dobyvéni na obou pracovnich horizontech pak tude vyho-
vovat naklédaci vyloZnik o delce L”, pro kterou plati, Ze

Iy = Iy = Ty
‘Stanoveni krajnich pozic podpory vilomiku se #idi "laﬁéj:ijﬁi:“zé.éa.da'.—u
ni jeko stanoveni celkové délky vjloiniku. Je opdt nutno stanovit kraj-
" ni pozice podpary ~pro podminky obou horizontd, 'l Vai_f'Zh pro podminky
horniho Fezu, il a 1 g PTO podminky spodniho rezuc Podminkdm provozu
na obou horizontech pak tudou vyhovovet krajni pozice podpory, pro kte-
ré plati

i

< >
L2 L,

> 9 L
1,2 1,51,



Délks drdhy pojezdu podpdéry vidi vyloZmiku je opét dédna rozdilem
krajnich pozic.

Naklddaci vyloZnik pro podminiy tiiFezové technologie dobyvéani

Trirezovd technologie dobjyvéni spodivd vlastnd v uplatnéni obou
zplisobl dvoutezové technologie, to je v préci na dvou hornich a jednom
spodninm Fezu. Musi tedy nakléddaci vyloinik vyhovovat podminkim préice
na v3ech t¥ech Fezech. Stanoveni potiebné délky naklddaciho vylomiku
jo pak shodné se stanovenim jeno délky pro oba pripady dvourezové tech-
nologie a musi platit, Ze

L

LMs:'é" LH Mh

Také gtanoveni krajnich pozic podpory se *idi stejnjmi zdsadami a
musi zde proto opét platit podminka.

v

i =& 1.2 1
. 18

T
Le= 13 2h,

vy

V podninkéch zasazeni t¥irezové t’echnc;lcgie dobyvdni, p¥i posuzo=
véini stability soustavy t#i Pozil (pfipadné i pri technologii dvou hor=
nich fezfl), vyiaduji Sasto geomechanické podminky vytvéreni podstatnd
8ir§ich pracowmich plodin, aby bylo dosaZeno takového sklom: generdl-
niho svahu, kterj by zajistil bezpeiné pracovni podminky vSech t¥i fe-
zlc V takovém pripadd je pak mutno p¥i urdeni parametrd nakléddaciho vy-
lofniku vychdzet z §iFek pracownich ploSin stenovenych mna zékladd po-
tfemého sklomu generdlniho svahu. .

Pro obecné podminky jeké se oc':ehé,va;ji pri dobyvani nsjhlubdich
partii SHR tyly orientadnd stanoveny sklonmy svahl pro tiifezovou tech-
nologii dobjvéni, jak jsou naznadeny v obrdzku 1b. Porovninim obr. la
(parametry Fezl z hlediska technologis) a obr. 1b lze posoudit i viiv
sklonu svahl na parsmetry nsklédaciho vyloZniku.

Priklad urdeni parametri nsklédaciho vyloZniku

Uréeni zdkladnich parametri nsklddacich vyloZnikd pro celou Fadu
podminek, které vytvédi rypadla s riznou délkou kolesového vyloinilku a
pro rizmé vylky svahd (1. &dst) nelze v rémeci tohoto ¢lénku obsdhnout.
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Pro ilustraci vlivu technologie dobyvéni a geotechnickjch podminek byl
vybrdn pifiklad rypadla s délkou kolesového vyloZniku Lk =65m (viz
1, dést).

P7i stanoveni parsmetrd naklddaciho vyloiniku se vychdzelo z né~-
sledujicich podminelks

Hi=2‘5m; H2=H3

, L0
= 20 m; 0L-1=OC2=_<)C = 453 LP=3Om;

£=+45° D=18m
P=120m m=10m; B =25 m SP(Spfg)=53a.258m

3

P#i reaspektovéni pofadavku stability scustavy dvou ai t¥i Pezll 2z hle-

diska posuzovanjch geotechnickjch podninek nejhlubdich partii SHR (viz

obr. 1b) je nutno uva¥ovat s hodnotami B = 45 m3 SP‘ + sps =182,5 m

V tabulce & 1 Jjsou pak vyhodnoceny potfetné délky naklddacich vjloZ=-

nikd pro jednotlivé technologické zplsody dob;{(véhi. Je nutno zdiraznit,
%e orientainé stanovené parametry maklddacich vyloinikd vychdzi z urdi-
tych pf‘edpokiadﬁ ve vztahu k dobjyvacimu stroji, technologii.dobyvéni 3

geotechnickym podminkén. Zmény t&chto podminek pochopitelné ovlivni i

paranetry naklddacich vyloZniki. Lze proto v tab. 1 uvedené udaje po-

vafovat jen za oriemtadni, které viak dovoluji posocudit jakym zplsobem

$echmologie dobjvini a geotecmické podminky ovlivinuji parametry nakld-
dacich vyloZnikil,

Predeviim je zFejmé, Ze vicefezovd technologie dobjvéni vyZaduje i
podstaind deldi naklddaci vjloZniky neZ technolégie Jednofezovéd. Podle
d61ky neklédaciho viloiniku se jevi pii poulivéni technologie dvou Fe-
z% vihodndj¥i technologie jednoho spodniho a jednoho horniho Fezue

Respekfovéni néroénych podminek‘ bezpeinosti a stability vyplyvaji-
ci 2z geotechnickych podminek znamend v naznadeném piipadé podstatné
zvy$eni ndrokd ns délku a konstrukei naklédaciho vylomiku, Pri tech=
nologii dobyvéni dvou hom’ich fezﬁ to znamenéd prodlouZeni celkové dél-
ky vyloiniku o cca 17 m, & to je v disledku poZadavku na roz§iteni ple-
$iny mezi ob&m Fezy z 25 m na 45 m, PFi tiifezové technologii dobyvé-
ni je naklddaci v§loZnik prodlouZsn o cca 30 me Je proto na pellivém
uvéZieni jak dalece jaou ndroiné podminky bezpednosti a stability, opi-
rajici se o geotechnické podminky skuteénd opodstatnéné. Soudasné Jje
nutno zviiit gkutedny piinos 'k zajiStdni bezpednosti technologického

zatizeni. PPi rozhodovéni o zasazeni techmologického celku a volbé je-
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ho parametrii je dileZité zvdZit konkréini pracovni podminky a podminky
technologie dobjvéni tek, aby délka naklédaciho vjloiniku odpovidala
podminkdm zasazeni,

Recenzoval: Ing. Jaroslav Zelenka

Shrnuti

Porovnéni geometriclkych parametrd dobjvaciho stroje a technologie do=-
byvéni ' .

$1dnek Je vénovén urdeni vlivu technologie dobyvéni (Jjedno nebo
viceFezové) na parametry maklidaciho vjloiniku kolesového rypadla.Jsou
zde odvozeny vztahy urdujici parametry naklédaciho vjloiniku podle
technologie dobjvini, Navazuje ne &lének v predchozim §isle, kde . ob-
dotné bylo FeSeno urfeni aélky kolesového vyloiniku podle techmologie
préce v bloku.

Pez oue
Hccnegoeaﬂge COOTHOQUEHUNA MEeXnLy Peonewgggggggmmaggg&mewg§~

D G s T S S G G e G G 0 G S e W G S @) W G WO G G e W 0w O 0 S T O . € G o o o e

MJi_DKCKAB2TODA X _NPUHATON ToXHOAOTMEH pLapunboTky

o o @ S0 G G v - G oy S O e B D D oy W G G exa e cme D TR e OB D 6 @0 me @ oo o B e O - €0 e o

Crarps cTaBuUT celf& LEALD ONPeL=AMTD BAUSHUC LoHHOMH
TexXgoNoruyn paspaborku (OLHO- MAM MHOTOYCTYNHOK) H.a JuHEl-
Hri€ NepesMeTPH POTOPHOM CTpP2AH J9KCKLIB:TOp2. BupescHr oT-,
HOWEHMA IMOSBOJANMLME BRHUMCA€HKE HooOXOLimMix T2P2MAITPOB
POTOPHON CTpeJsH NPUMEHHTEABHO K DPHBAHUHLM TOEXHOJODKUS(—
KuM CcXeMaM paspilboPku. TeMa CTaTbE JAOIMUSCKU CBHS2HS €O
CTOTbel ONnyOCANKOBSHHON 2BTODPOM B Ip2iulyiieM HOMEpe HAGTOo-
fulero OwWETeHS U SaHUMABLICHCS NpolOaeMa8THKOA OmpeIiaJaeHusd
HeoOXOonuMON AAMHH POTODHOM CTPEAH ZKCKABATOp: paborTaniye—
'O II0 TEeXHOJOruu pPaspaboTky OJMOKHMH.

_ Zusammenfassung

Vergleich geometrischer Parameter der Abbaugerdte und der Abbautechno-
logie (2. Teil) ' |

Der Artikel beschaftigt sich mit der Problematik des Einflusses
der Abbautechnologie (Einschnitt- oder Mehrschnittechnologie) auf die
Parameter des Verladeauslegers eines Schaufelradbaggers. Es werden Be=
ziehungen abgeleitet, die aufgrund der Ablautechnologie die Parameter
des Verladeauslegers bestimmen. Dieser Artikel ist die Fortsetzung des
Aufsatzes in der vorigen Nummer, wo die Bestimmmg der Linge des Schau-

felradauslegers aufgrund der Technologie der Blockgewinnung durchge=-
flihrt wird. ‘



SKLON SOUBORU TRI SVAHU Z HLEDISKA TECHNOLOGIE DOBYVANI
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OBECNE  SCHEMA  RYPADLA
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Obr. B
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Porovnéni parametri naklddacich vjloiniki podle ‘teclmologie dob

[ A Y )

yvéni

Tabulka &, 1

!

Dvourezové techmologie dobyvénd

Podminky pro stano- Jednotezovi Tritezové

veni parametri na- techmologie W . ' . - technologis

klédaciho viloiniku dobjvéni ol i ?,??Qgiﬁzhﬁ”iﬁu dobjvéni

Parametry stanovany

z hlediska podminek ” - y

technologie dobjvi- L =296 .mo L =132 :’: L= 114 x;x L =132 1;1

' nia podminek bezped~ &=+ 45 €=1445 E=1%45 E=245

nosti a stability - . . _

jednotlivich fezl . 1=12«20mn 1=41n 1=18n l1=41n
x) © xx) x) xx)

Parametry stenoveny

z hlediska podminsk _ - =

bezpednosti a stabi- w20 mo L =249 : RS A8 ? L= 165 :’:

lity souboru fezu 2 £=4+45 E =+ 45 £=1+45 E=t 45

podminek technologie - - - : -

dobyvéni (B = 45 m) 1=19«20n 1=59n l1=18n 1=58m
x) xx) x) xx)

x) pevnd konstrukce s posuvnou podpSrou

xx) toleskopické konstrukce s pevnou podpérou na konci




