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Vsledky zim¥ebniho provozu sledovini ddlkové pdsové dopravy mini-
potitaten
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Soulasny evétovy tremd v rosvoji aplileci vipolistail tzemiky smé-

fuje k diferemciaci potieb tdchito splikaci jak co a5 rozsabu dlech o
jejich drubu, %ak co do rozsahu a drubu pouZitjch technickjyeh pro=
gtiedkd. Tate diferenciace Je pobnd pii fellend vEdieckotechnickjch
dloh, pPi laboratornich = méficich pracich a zejuwdne pfi nasazovénd
vipoletni techmiky do redlnfho prositiedi. Posledni &yp dlch je piime
spojen s Pedenim entomstizace teclmologickyeh procesii. 2 bledisia vy-
zlamy bylo zapotiebi jetd v neddvnd dobd uvalovat o vholnosti nasasze-
ni tehdy dostupnéd vipodetni technilty, predstavovenéd politadi jednotné
tady JSEP nebo stlednim po&italem RPP 16 a jojich techmicisych paramet-
ri, schopnosti price v redlném fasc, progremovich Jeaykd, velllostl

prostord a pofadavikd ne klimmtické podainky a pfedoviim jejich ceny a

2%

dostupnosti. Talcowé posonzeni nesiidke vedle k dvaze o ndpu zeiizeni
z dovozu, ¢asto i 2z dovizové oblasti.

Zkufoncstli ze zehranidi & ne prévd Lladmé visledky politaldl
BPP 16 vedly i v USSR k pichodnoceni piistupu b Ffeleni téehto dloh.la=
14 {lohy byly proto raddji veleny pomeci 4zv. malé vipolsthal feelmi-
ky predstavovené v letech 1972 a% 1576 i programovatelujmi kaliuldto-
ry, sice také z devizové oblagti, sle ncpondmd lacingjiimi. Do
jeké miry je mo¥né na - této teclmice zaklédnt nové roncepdni  Felend
automtizace dobyvacich procesfi v povrchovénm hernictvi zlisialo nezod-
povdzenou otdzkou, DByly publikovdny n¥tteré Jvahy vyehdzejiel ze
studii - napP. /1/, aviek praktickd roalizace no Poweorétni fechnolo-
gicky proces nebyla Jeiié v roce L3756 provedens.

Za této situsce bylo koncem roku 1976 rozhodmtc polmsnd Pelil
dnl3{ pofedovanou automatizaci teckmologickfch cellkil vwﬁiti&; nikterych
moZnosti, které ddvaji techniclké prosiPedky minipolitadld,mikropolitadd
nobo programovatelnfch kelluldtors. ¥ tom vedly piedoviim dva divody.
Jednsk desavedni zplsch vistavby logiciyeh oystéml roprazentovenych
vice nebo ménd zdadilou jodnotdelovou konstrulei dlodovd-reléovjch
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automtik vedl v praxi ke zdloulmveé virobé peprovifenych a tudif mile
spolchlivych antomtik, ;Ieji;:hi opakovatelnost byla minimélni, jednak
takové autometiky i t¥eba na Urovni sekvendnich logickych systémi ne-
dévaly mofnost pru¥nd reagovat na virobni zminy, Ya%dd znina v podtu
sledovanych signdll znamenala “predrétovéni® a Xasto i p¥idévéni nebo
vypouiténi ndkterfeh aktiwmich nebo pasivmnich Slenf.

Dalsi nevihodon dosavadnich systémd brlo, 3o nedédvaly piserné zd~-
' znamy o své finnosti a pralkticky jejich Simnost nepolitals & ndjakou
dal¥i ndveznosti ns politad noho jiné sutomty. V rdmei vkolu "Automa-
tizacs ddlkové pdcové dopravy uhbelného lomu Chabadovice” byly proto
navrieny zésadni zfudry,které by sc mohly = p¥i Vspd¥ném Fedeni - stids
zélladem nové koncepce Fizeni technologickfeh colkd.

Tyto zémdry lze strudnd charakterizovat takios

1. dloha s pojme joko systémové FeSeni & modulovou vystavbou, tak¥e
piipadné poZadavky ne zmdny moduld nebe nmapojeni tohoto aystému na
vyiii nebo jiné systémy nebude znamenat zeény v zéldednim pojetis

2. budou pouZity jem tekové technické prostiedky, které nebudeu vyZa=
dovat devizové ndroky, budeu rychlo dostupné e v provozu spolehiivé;

3. Gkol bude PeSen v duchu nedilného spojend vyzkum s vyrobou a uZi-
tim, coZ v praxi znamend dovést kol do stadia realizaces

4+ rozsah techmologického procesu bude volen tak, aby ucelend repre-
zentoval Gést virobniho toku a mohl bit realizovén v novém pojeti v
dobé 1 aZ 2 roky.

Je prirozend, Ze tyto ndrodné dkoly nebylo moiné Pedit a zabezpe=
Sovet obvyklymi standardninmi metodami, V pribdhu Fedeni se prokézalo,
Ze zékladnim &initelem vedoucim k UspéSném  vysledku tyla organizace
postupu praci na relieni, strudng Pefeno organizace Wrolus °

-V tomto duchu byl zpracovén technicky projekt systémového Fedeni

/2/, ktor§ predpoklddal &leméni Ukolu na ¢33 zdkladni ctapy vzdjemd

b3 gebe navazujici. Na jeho tvorbd se podstatnou mdrou podfleli pra=

covnici podniku PEAZ Ogti med Iebem i jeho zdvodu S.kviten Trmice.
¥ orgenizaci zabezpe¥eni Glolu byla vytvoiena operatiwnd-tachnickd



gupina pro ASK TP na podaiks PEAZ k jejimiZ jednéni byli zvéni i pra-
covnici VOEU Most. Ve Vyzkurmém dstavu pro haddé uhli,ktery byl nosite=-
lem vlasiniho TeSeni nasazeni malsé vipodetnl techmiky, byl vytvoren
pracovai tym pro Pedeni tohoto ficolu. Projekt byl zpracovén podle poky=
af FMFIR /3/, tekie spliovel i metodické néleZifosti toleoni ASR TP &
mohl byt z toho diivodu pojad do koncernového ASR TP, Protofe Sasovéd né-
vaznost jednotlivjeh praei byla velmi Afleiitd, byl spracovén harwmo-
nogram postupu praci, ktery byl kontrolovin a korigovén ek, aby dasov)
rozvrh byl dodrZen.

Technologicky proces byl rozvrien do 21 zdkladnich etaps

1. dopreve uhli délkovou pdsovou dopravou (adle jen TPDY);

2. doprava uhli v systém pésovych dopravaikd rozidlovaciho wmiate ¥
depu, vietnd odtahl do teplérny Trmice a ogtalm lanopdsovgm dopravai-
kem do plyndrny (%in; :

1, dobjvaci stroj na podétieu DPD.

Tomito Slendni vyhowuje technologicky celek uhelndho loma dolu
5.kviten Trmice, ktery Jjo v soudasné dobd Sdoti obvirkového valisclom
Chabaifovice.

Tecknick§ projekt systémového rofieni byl proto orisntovén i na &lendal
dle uvedsného rozddleni o preferoval tedy (z &asového hlediska) pro=
pracovéni systém na etapu 1, tedy automatizaci adlkové pasové dopra=
vy uhli, Systémové schéma procesu jo patmé 2z cbrazu l. Délkové pégova
doprave je sloZena ze sedmi dopravnikd, KaZdy z nich je fizen ddlkowé
ovlddanou bezobsluZnou été.nici, kterd jo vybavema Cidly a gnimdéi pro
ktrolu provoznich parametri a provoznich podainek, Tato signelizace
mife informovat o 15 riznjch velidindeh (12 mavarijeich a 3 nehavarij=
ni signdly). Kebelovjm syatémenm je sveders tato signalizace na dispe=
&ink, kde slouZi jednak ke svStelné signalizaci, Jjednak & vypindni dal
4ich navazujicich dopravniki, aby o¥i porude jednoho depravniku  nedo=
%10 k zévalfm. 2 dispedinku Je zpdétnd mofno AdlkovE spustll ve velmi
kréské dobé i celou linku DPD. Systém provozni e poruchové signalizace
navrieny a vyroben§ precovaiky dolu 5.kviten byle proto moipo ulinid
sdkiaden redlného prostiedi, na kteréd mdla byt nasszena mald vipotetal
technika. '



Pri dvahdch jké prostiedky vipoletni techniky zvolit bylo roz-
hodnuto pPibli¥it tuto techniku co he,jvice tecknologickém procesu jak
¢o do provoznich podminek, tak co do fysického umistdni. Miasla to bt
tedy pomirnd mobilni technika, odolnd nroti klimtickjm viivim, Systém
Teala SAPT takovim pofadavkim vyhovovel. Jda o soubor - zatizeni Fizeny
Ustedni jednotkou JPR 12 (jednotke prozramovéto Fizeni), ktery msl
publikovanou moZnost kontaltu s reélnym prostiedin, tzv, digitdinini
vslupy & na vistupy poskytowal jak ddmou pésh, tak vipis na nékterém
zvolenén typu vypisovacich zaPizeni (tiskdma, délnopis). Jedns z mode
nych konfimuraci je uvsdema me obro2. Ust¥edni jednotis Jje minipodital
zalofeny na nilroprocesorovém #izeni, s trvelou pandti zabudovangeh
mikrooperaci a opernini pemdti o rozsalu 4095 slov, kafdé o 12 bitech.
Hinipotital Je pregrasovatolny gyatémem 36 opareni strojového kodu,
prifemd aymbolicky jazyk = johol pPeklatad byl k disposici - ufivd
Jedté 38131 paeudcinstrulica. Symboliciy jazyk oznalteny ASSUB vialk vy~-
Zaduje urdity typ vistupniho zadizeni, itory byl & digpozici tad 2 do-
vozi, nebo al koncom roku 1977. Spojeni & valiia proatiedim Je prove~
. acovévat af 128

dme pfes jodnotl: propojeni a systén  tak mlife gor
vstupnich ale 1 128 vjstupnich simmsld (spinzcich prvid). -

P¥i rozhodovéni o tomto systom Jsme brali v dvalm i dalld pod=
statné okolnosti nebot, jak Ji% bylo uveleno, n8li jsme na mysli ple-
deviin prakticlou a fangw jied realiszaci systém,

V dobd, kdy jome o u¥iti SAPI uvafovali » bylo vyroveno ssi 100 gys-
témll SAPI 2 jestd béhenm rolu 1977 se pottat ufivateld podstatnd zvysil,
Reference o gpolehlivosti byly veelku uspolojivée. Systém jsme kompletoe
vali posbupnd behom rolu 1977 ve VUMY, redlnd prostfedi jeme similo-
vali zvléStnim panclen & za zddlad konfisurace Ik nasazeni pro prvou
cbepu FeSeni - sledovéni DPD = jsmo zvolili SAPI ve sloFenis Jednotin,
JPR 12, jednotka propojeni JWY 8, snimad aSimsd péaky FS 1501, ddlnopis
T 100 v komumnilmei jake dispelersic ddlropis pies desky PDT v jednotce
JPI a systém desek digitdlnich vetupSe Jelikof v roce 1977 nebyly jes=
t€ tyto desky k dispoziei vyu¥ili Jsme moimoetl osadit digitdini vstu~
py deslomi typu ORGRSZ Brmo, typ JOV 12 /4/. Na tuto konfiguraci byl
vyprecovén pracovniky VOHU lost Bidiei program a za¥izeni instalovéno

po dobu 2 mdsioh v zimnim obdobi 1977 a¥ 1070 na digpetinku dolu S.kvé-



ten Truice. Viastni spojoni #eléového systémi provon ni o poruchové

L84

gignelizace bylo gelvenicky odddleno jamyc kovymi r:1¢ od digitdlnich

b

vatapl SAPL.

U% pPi analjze Telani jsmo se gotiali = nutnosti pPesnd vymezit
pozsah systém:, nebe¥ s postupujicini pracemi se ukezovaly konkrétnd

aflalediy vedjemajeh vezsb syatém na okoli. Mebylo tely mo¥nd zabjyvat

se 0dddlend névrhon Hrogramg & technickyal nrostiadity, aniZ by so via-

-

1y v Uvahu onlrétnd pocdninky nasezeni, doba nogazani, lidsh? &Sinibel
atd. 2 toho Afivodu bylo nutno volit optizéini cile poimsu v rined

komplexniho Feleni aulomatizace technolosického coline

04la zkelobaiho provozu byly stanoveny taktos

1. Technicks cbluab

.

a) -oviPit préceschopnost systémn SAPL v Klimgbick7eh podmintéch dig=

pefinku dolu S.hvéten. Vzhledem k tomr, 22 anfstind digpelinku v

prostoru uhelného depe o rozd$lovacino nmista je dostl svtrimi pr

Q

u b Ty e .

eleitronilu 3. generace, bylo okdskou jak ass BADI vrrovaa z2 iména

se zvytenon prainosti,

2

b) -ovélit vlivy koliséni napédjeci aitd (220 V). Rozjoedy pdsovich do-
pravnikl, které jdou p¥i rozjozdech PR i dopeavnild depn hrdbes

4.

22 sebon apusomgl nélk c‘,.y gnalné vykyvy napsbi (ko dtieadobd  scilesy
io 30 V)o

e¢) - rvvwit ginnost 3API v nepPetriitin srovesu. Toshaické nodmini

& : -7
jednotky JFR 12 plednisuji refim 23 h provozu & 1 b idriby. Tento
piednils nevyhovaje pro skmtofing nopFetriiy;
pracovai obdobi.

Moto byly hlavni tochniclks otésky, kterd bylo nubno ovifovad nabo¥

Y7 ’ J ’
projekt v podataté Fodpollédal ndrodnd JHi poduminty ne¥ zamduje vi-

robcoe

2. Analytickd a programovi cblagh

a) -ovitit spedvnost névrbu modulové vistavby promeat, a to v risnjeh
podminledch n2sszend = sa simslalnim panglen

- 5 napojonou soustuvou prevozni a porachevé



b)

c)

3e

2 jistit rozssh sledovangch dat a jejich frokvence. 2 provozni evi-
dence existovala o ngkberfch parametrech jen hrubd pledstava,

shromaidovat dalii Gdaje o provosu DPD a TC. Ne¥lo jen o komtrolu
dosud sledovanjch parametrd ncbo jejich prohloubeni, ale i o dalsdf
ukazatele, kioré dosed sledovdny nebyly nebo i o to, zda sledovend

Gdaje odpovida ji skuteincsti.

b)

Syatérové oblast

Provérit spréwnost definic Jimnosti dispolera piedpolklédangch v
projoktu. Je znémon skutelnosti, Ze existujo provozni ¥&d pro véte
§inu Cinnosti na techmologickém cellm, aviak praktické providéni z
rﬁanféh dlivodt se miZe ndkdy od predpisil odehylovate Nebrat tento
fakt v idvalu, by od samého poditku znemoinilo nzhradit nikterd din-
nosti dispefera minipoSitatem. Nikterdé takové tdeje se pPedchozi
analfzon vibee zjistit nodajl a ukddi se al pii konkrétnim nasaze-

Nie

Prohloubit systémové a.-épakty nasazend tac‘hnﬁ;y 3APT ve vitdim yoz-

‘saliu, Varinbilnost sestavy SAPI pro riizné aplilmee ddvé sema o so-

bé mo¥nost uplatait SAPI v povechovém dobjvini uhli i dalifch dow
provodnych procesech v riizné mife. Je proto nutné véas odhadnout a
projektovat Gaosnou miru vytvéteni hisrarchickych systémi vipotet=
ni a automatizadni techniky. I ldy% +tato tloha presahuje rédmec
soudasnych moZnosti PeSitele dlolu, bylo nezbytné vénovat pozor—
nost i mistu, kieré SAPI mile zisiat v oblasti Pizeni vysSich cel=-
ki neZ jeden TC.

Ocoly uvedené ve 2. & 3. meji tedy spifie dlouhodoby vyznam, aviak

¥ 'l .
suto¥i zde necht&li zdstat u pouhd teorie a posuzovali zlulebni
provoz i z tébo sirdnky,i kdyi zatim jen orientadngd.

Rromé téchto 23kladnich cfly byly zde i bezprostiedni dkoly dalsi, Ja=

ko zafkoleni dispeleri pro préci s vypofotni technikeu apode

'Aby' mohl zlufebni provoz vyhovst zjijitdni potiebnych Udaji a gple=

nit pfedpoklidané cile bylo nutno organizovat jej t6% v ndkolika dile
Cich etapdch a sledovat ukazatele oddSlens a pek komplexnds Podrobndjsi
popis viz /f4/.



Visledy & hodnggmi

Vyehdzede ze stanovenjch cild je mo¥no po dvoundgifnim zkudsbnim
provozu konstatovat, %o v tochnicks cblasti byly stancvend cile splné-
n_y; Yo vitSinu otdzok bylo moino odpovédét jodnoznadnd. Tek nopPe. ko=
1iséni nepdti p¥i rozjezdech dopravnikid je mutno eliminovat pfedfaze-
nim stabilizétoru phed jednotku JPR 12, ostatni jednotky nejsou na ko=
1iséni citlivé. Stejnd jako u viech daldich 2zdvéri je nutmo si zde uvé-
domit velmi podstatny rozdil mezi klasickou vipofetni tecimikou & ma=
1ymi poditedi v nmaSem pojeti. Chcems nasazovat tuto technilm do provo-
zu povrchovich hnddouhelnych dold, cof znanmé, Ze oviiujeme konkrétni
nasazeni ze urditych podminek. Jestlife prekratu jeme podminky stanove—
né vjrobeem, &inime tak proto, abychom zjistili vliy téchto phekrodeni
technickych parametrd a stanovili mo¥nosti a spolehliv,ost techniky.
To vie pro konkréini toctmologicky proces. Vedou~li ndg zdvéry zkuSeb=
niho pravozﬁ k tvrzeni, e SAPI mife pracovat v nafem nasazeni i za
podninek koliséni nepéti, pak %o plati pro frekvenci a vidli koligéni,
kterou jame zjistili ne dole S.kvstan, gpecidlné na dispelinku uhelné-
ho lomi. Vime napie, %o tokovd kolisdni szplsobi takovou resicci SAPI,
jeko kdyby dodlo k %otdlnima pierudieni proudu, coZ md za nésledek
programovos reakei, aktivizaci pFerusovaciho systému a nastaveni pod-

ninek nutnfeh k novémi odstartovéni program. Podstatng rozdil oproti
klagické vipodetni technice tu spodivé mimo jiné v tom, Ze ndkterd
extrémni Gdnje 2ji%téné v technicks oblasti se mileme snafit kompen-
zovat v oblasti organizaini mebo programové. Zobecneni bakového postu-
pu Jje viak komplexni zéleSitosti konkrétniho nasszeni. Proto 1 daldd
idaje, které ddle uvedoms af uf patii do techmické, programové ¥i sys-
témové oblasti jo nutno posuzovat z tohoto aspekiu.

Klimetické podminky uvdddné vyrobcem byly v priméru dodrieny,
zejméng pokud jde o vihkost a teplotu prostfedi. Viiv tlaku nobyl mé-
fen, aviak nadmovskd viSke dispedinku (+170 m) a zimmi obdobi ukazuji
pa rogmezi v tolerenci.

PraSnost prostifedi byle odhadem podstatnd piekroiena, a to 10 aZ 30
krét. To se tjké jednotek JPR 12, JPN 8 a FS 1501. 3lo o uhelnf prech,
ktery 3 hlediske mechenickjch vlastnosti nebude mit tak negativnd vliv,



eviak ra druhé strané joho olektrickd vodivost bude asi vy&sd nef vi-
robce predpoklddal pi#i definici technickych podminek {vyrobce uvédi
5 mg.ij velikost dstic max 10 um). V soudasné dobd se oFipravuje méte=
ni prefnosti pro ovéteni skutefngch hodnot.Délnopis pracoval v prostie=~
di piiznivéj&im, u pultu dispelera.

Pracovni refim byl posledni 4 tfdny zkuSebniho provozu od pondsli
6.00 h do soboty 6.00 h nepPetr#ité.T kdy# dochdzelo bihem této doby k
pPerudeni préce progrem nebo nahrévini z ddrné pégky 2 tedy k pFepind-
ni menipuladnich prvkd, byl SAPI (jednotky JPR 12, JIN 8) stdle pod na-
pétim a providelnéd ldriba se tedy provéddla a¥ po 120 h provozu. To Je
piekrodeni tdaje vyrobee vice ne# Skrdt. Presto nodoslo z tohoto titulu
k 34iné zévadd.

Polmd jde o viastni préci elektrickjch a elektronickych obvodi,
projevila se zejména z poddtku v obdobi bez stabilizdtoru uréitéd nespo=
lohlivost pamdti jednotky JPR 12. Vjpedky prosram zplisobené timbo
zplsobenm by?.y“odstmény programovym pieklenatim ndkterych pemdtovych
oblasti. Po uzavieni zkuSebniho provozu byl procesor testovan firenm=-
nimi pandtovymi testy a nebyly zjistény Zd4dné 29vady. Aviak mktere
nédrodné programy VO (patms ndrodnd jii neZ Tiremi testy) tuto zdva-
du signalizovely -ddls. Po spoluprdci & OVIPT byla promé¥ena panst
JPR12 a provedenc jiné mastaveni elektrickych parametri, cof vedlo k
odstranéni zdvady. Zdany ail pamdti, ani ostatni obvody JPR 12 nebyly
eni po tom nénény., Teké ostatni Jednotky (JIN 8, FS 1501 a ddlnopis
T 100) nomély Z5dné vjznamé zdvady technického rdzu, Uespolehlivé g8
vsek ukdzaly desky digitédlnich vstupl typu ORCREZ Brno, ktoré byly po=-
uzity pro nmedostatek originélnich desek Tesla o ddle pro nékteré avé
vyhodné vlastnosti programové i technické. Ze 34 poaZitych desek dud
nevydriely bez zé&vaa dvoumdsidni pi'cvoz, treti pracovala bez poruch.
Nejde tedy zfajm$ o zdsadni konstrulkéni zévady, sle moind o vibér po=
uZitych souldstek nebo nedokonalou technologii. Pro nade vysledky jJe
podstatné, Ze nemi¥eme na t3chto deskich zatim budovat vyuZiti SAPIL
de proto JiZ v ovéfovacim provozu ddle po¥itimo s Aigitélnimi vstupy
VP a DWW typu Tesla SAPI. Tyto desky budou provdfeny v daliim Provozu
v letoinim roce.
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Analytickd a progromové oblasy

¥ této oblasti jo tdeba posuzovat vysledky = jak jiZ bylo Fedeno
- 7 dlouhodobdjSiho hlediska. Samotmé. vyotavba program zalofend na mo-
dulech a programovéni ve strojovém kodu se ukdzala jako Uielnd. Bylo
vyuZito béndt celé pamdti (4096 slov, k%3¢ o 12 bitech). Program po-
gicytoval dispederovi tyto Udajes
- ckem#ité vpisy stavk zepouti a vypmti dédlkcové pdsové dopravy,elek=
srérny a pravidelné Gdaje o stevu pégovych vah kafdou celou hodinu.
' Tyto vy*o:.s,j nobyly jen &iselnd, als stejné jako v3t3ina dal&ich do-
plndny Gesiym texten. Déle so okamitd vypisovaly poruchy DPD, a to
podle jednotlivich dopravaildl a pPifiny téchto poruch (cell:em 15 50
%in). Viechny tyto tdaje byly opatieny redlajm f'a,sem, ktery doddvéd
jednotke JPR 12 ze svjch wnitfnich hodin. Soulad tdehto hodin se
- simteinosti byl vynikajicd, te k%e po poldtednim pagtaveni nebyl bé=
hem dne pozorovén Iddny vyznamny Casovy rozdile
Dispeter mohl komunikovat g progromsd progtiednictvim dilaopisu
T 100, ktery stouZil tedy nojen Jo ¥o vypisovaci, ale i jakc referen=
¢ni jednotka. Déle pmo¥noval podizovini adrné pétistopé pésky. Toto
vyuiti visk nebylo pledadten zlniSebniho provosd.
e vyZéaéni poskytoval SAPI dispelerovi mmlc»vam.,csstscae setiigd-
né Gdaje. Tato tzv. hlddeni se tjkala pishladuyeh Udaji o stavu vah

za sménuj

- get¥idsny piehled o jednotlivich pomchéch za smdma ydoplnény u kaZdd

nejen p¥itinou, sle i dal¥imi Udaji, iieré dispefer kdykoliv behem
sinény do minipoditale komnilaci pres délnopis vloiilg

- Gdaje o t8%b& DPD a prostojich. Na konci zkuSebniho provezu byla
provadena Vprava program na poZdddni provornich pracowmill talk,aby
toto hlé3eni udéwalo i prostoje elaktrirmy. Dile toto hldleni uddva-
lo colkovj polet poruch. Tento typ KldSeni mél slouZit jako zdkled
raportniho hlifeni podévaného jak za smdnu, tak za den.

Program podmr al hlddeni maximding za Capsovy lUsek 24 h. Jechotlivé.
hldZeni mohl dispefer vyvolat kdykoliv, tedy i za krat8i fasovy
fzek. Program pocltal 8 mo¥nosti vipada napdjeni a cbhnovoval se samo=

hed

innd po opétovném zapojeni napdjeni. Dobu, kdy zaPizeni bylo bez prou-
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du bylo nuino vyznadit novym vlodenim rodlného Sasu dispeterem.
v

Uréityn zajimavym pozitivnim zjisténin bylo » Ze pli modulové vy=
stavbé je moZné i takovy sloZity program fedit vice pracovaiky = pro=-
gramovat moduly ve wvzdjomé spoluprdei paralelnd. VyZadujo to oviem
dobrou koordinaci &innosti, rozddleni pandtovich oblasti, ale na druhd
strand $o ndkdy snamend opakované programovéni stejnjch  operaci  do
kaZdého modulu, tody dublovéni submutin apods I zde je nutno zvadovat
rozhodujici faktory. Pro nds to byl Zas, nebol takto jsme odlagili
progran v kratdinm Sase nef pii efektiwmdjiin Yedeni.

Dal3f vimamy§ poznatek je, %o so programoveé daji "dobnat® teche
nieké nedostatky. Napie zakmitdvéini relé, kioréd zplisobovalo faleiné
signdly, bylo po netispdlingch technickjch pokusech je odstronis ake gp=
tovéno jako fakt = programovd o¥etiono tek, aby jeho vliv byl potla-

bano

Pokud jde o frelvenci a viskyt dat, je zajimavim a podnétnym v-
sledkem polusu zjisSténi, Ze na uhelném lomz S.kviien je viznoms 3§41
faktor taé}mologic!;y'rch vypadih DPD a TC neZ vipadky zpisoboné porucho=
vosti. Nap¥. v jedné smdné bylo zaznamensno af 17 vipaded PD pro pig=
ruSeni pfijm uhli do elekirdrny 2 skuiodnd polet poruch za sménu ne-
plekrodil po ceolé sledované obdobi 5 poruche To ude mit disledky i
pro daldi vystavbu programi, panstové rezervy a typy slodovenych sige=
nald,

Oblast systémovdho MedSeni

V této oblasti jo ziskino nékolik novjch poznatid pro dalsi po-
stup. Ukizal se vyznan komplexnosti pojeti Glohy nepP. tim, Yo pivodni
zéméyr sledovat DPD jako samostetny subsyeténm jz veollu pro provozni
pracovniky milo zajimavy, i kdyZ z metodického hlediska pro fefitele
nutny. Vétiine Sinnosti dispefera nespadd do oblasti sledovani poruch,
stavi DPD a daldich prvicd, ani v zajisfovéni t&3by polud je stav do-
pravnich linek normdlni. Jeho aktivita viak podstatnd vzristéd pid vy-
hledévani néhradnich Fefieni, p¥i mimofdjch situacich, pii reakcich
ne vnéjii podndty jako jsou po¥adavizy ne kvalitu ubli, poladavky na Ea=
sové rozlofeni -;béﬁby, informsce pro pracovniky TC {sd8leni pro Udribide



& jojich vyhledévdni, pokyny pro vedouci rypedel apod.} V takovych pii-
padech nemi dispefer d&as na zéznan skutednosti o stava TC a Fadu 2z
nich pak doplfiuje do svjch dosavadnich hléSeni pisemé dodatelné. Tim
jsou nap¥. Sasové udnje zkreslovény. Polus se SAPI uviteli dispele®i
u¥ jen proto, Ze okamZité vypisy SAPI ve zlulebnim provoze poskytovaly
gasové Gdaje a sloufily jim tedy jako urditd pamdl pro desavadni hlife-

L

Nle

Daldim poznatken z této oblasti je, Ze schopnosii SAPI jswu pifi=-
mSiené poladavkim ziskéni Gdaji dfileZitfeh pro provozni pracovaiky a
#idici pracovailey dolu. PPL kenlkrétnim nasazoni se uldealo, Ze teprva
v proxi se objevi dal3{ molnosti poskytovini informaci a plvedni pofa-
daviy Se mohou ménit. Tak nap®. vislediem nefgho pokusu je, fe Wdaje o
piehlodu t8%by podle hodin (%daje 2 pisovieh vah) nojsou dile ji¥  po-
fadovény a budou v dal3im obdobi nehrazeny jinym Yypem hliSeni o stam
provozu. Jde tedy té% o to, fe pofedavky na gystén se udou v émé nd=
nit & ude nutne provéddt Uprevy progromi. Takové Yipravy jeou u  SATI
mo¥né 5 v pripadd néveznosti na vySSi systémy se ddle nomisi tekovd
fiprava piendfet do hierarchického systému. Jde viastng o uriitou de-
contralizadi okruhd obihajicich informaci e SAPI splmje pofadavek za~
chovdévat a 0dddlovat urdité *afci drowmé, WiZe plscbit jelko koncon=
trétor dat nebo jako inteligentni termindl, kterf sém Yeli a ovld 38, 40,
co na TC nebo nife je nutné a moiné, Urditym omezenim zds bude banuci=-
ta pamdti, kiterou bude nuiné vhodnd kombinovat s agovym cbidobim slo=
dovéni a Pizenl, kiteré bude systému SAPI svdéieno. Podlo zieSanogti
ziglangch pPi pokusu je 24 hodin horni nranici, ktevou 3API niie

zvlddnout.

‘N&které nafe zludenosti ukazuji talkd na to, Ze nshuie praviadpos
dobnd nutnd ani moiné pledsunovat pied nasazeni této minipotitaliové
techniky do povrchovich doli hluboké a Sasove narodné salizy techno=
logickjch procesi, nebot jsme zjistili urdéitou clynamii!fn provozuich
podminek, kde nékolikamésidni obdobi ji%Z hraje vjyznaumou roli, Dochizi
k vimind technologickjch zarizeni, zméndm v cbgazeni funkdnich wish
provoznich pracovnikd (polty, kvalifikace) a hlavné ke zmdndm poZadev-
f ne komplexni plnéni plénu vyroby, kdy v nékterych obdobich pleva=
Yujici falktory v jiném obdobi nehreji takovou roli. Z toho lze odvodit
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vivojov} trend vystavby komplewnf autoratizace, kdy patmd nepijde o
Jednoznadny smér shora dold r:abo obrdeenf, & ¢ tim ude nutné p¥ vj-
stavbd hierarchickjeh aystémd poiitat. Jvahy, kberé zde uvidime Jsou
sanoziejmé zkulenogti s technikou, htara Jje k dz.spoz:.c:. a dé se po=-
uiZit pro dany Glel. Nékters publa.l'ovane zprdvy 0 rozvoji SAPI v dale
§ich letech, jak uvidi vyrobce & dodavatel by mohly - nap¥. pokud jde
o Sasovy lsek sledovéni - tyto pledstavy korigovate

Colkové vysledky o nasszeni minipoditade budou zndmy v roce 1979,
V & dobd by podle predpokladu mdla bjt dovriena I.etspa feSeni ASh TP
na uhelnén lom Chabafovice. Distribuce informaei bude roziirens pomo-
ci daldich vzdélenych ddlnopist T 100 a ddle budou v gystému uplatnény
JiZ prvky piimé entomtizace Einnosti dispelera, to' jest nékterd mani-
pulace budou nahrazeny povely minipo&itade. Dosud uplatnéng sledovéni
tak prejde na sledovini a ovliddéni. V dalsich etapdch pak udo: tyto
funkce roziifeny na v8t3i podet prvki a cely TC. Dosavadni zkulienosti
ze zkusetniho provozu ukazuji na redlnost tichto cild a Jje moZno proto
zévérem hodnotit zékladni poznatky ze zlulebniho provozu Uspdiné,

K nespornym kladim patii zejména vychozi pojeti problému, se kie-
rjm FeSitel k refeni problém piistoupil. Maximdini pouZiti standaras
né sériové vyrdbéného minipolitadovéhe souboru a vyvdZenost programo=
vych a technickjch nédrokl. Organizace tkold smdujiei k rychlé reali-
zaci zluletniho provozu = do jednoho roku od vzniku zémSrs o schvaleni
cill. Soulasné zabozpedovini technickjch podninek realizace s postupu=
Jicimi pracemi na Fefeni. Oddélencu piipravu a 12d3ni progrem: na za-
Fizeni ve VMU, v similovangch podminkéch a instalace do jednoho Eyd=
ne od prevezeni na dil. V neposledni Fad$ pak v praxi provéFens G¢in=-
nost sepdti vjzkum s vjrobou, nebot ne zkuZetnim provozu se podile-

1i jak techniiti precovnici podnilu PKAZ, pracowmici zdvodu S5.kvdten,
tak pracowici VOHU, ‘

Déle pak je prokmzatelny zdévér o mo¥nosti realizace &innosti vel=
kych a stiednich poditadl pro Fizeni vyroby bud néhradas, nebo doplnd-
nim men$ich minipoditadovich souborl, které lze instalovat i dfive ne?
viagtni #Fidici politad. Dokonce se ukazuje, ¥e pti rozélendni tSchto
¢innosti zlistévd toho pro soudasné dostupné Fidici poditale ji¥ rela-
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tiwmé mdlo, alespon polkud jde o Pizeni technologickfch celkh na néZ
jsou dnes zdvody pripraveny.
Pokus déle odhalil ndkterd techniclké nedostatiy na aisnalizaénich
a pfenosovych systémsch a zatim neuno’nu je jednc-zn—:sx‘ihé 2&véry O Spo=
1ehlivosti SAPI pro nepietriity provoz. Proto je také plénovén Jedte
v roce 1978 ovitovaci provos systém, ktery bude jiZ dovén do podo=
by urdené pro normélni provoz. Promitnou se sem jiZ zminéné pozmiliy,
mdou odstrandny technické i progremové nedostatly dosavadniho FeSeni
z,jistene a hodnocené ve zkulebnim provozu. Poznalicy, xt teré v soulas-
né dobé jsou jiZ k dispozici, bude tal\ mo¥no déle pro:laubit a ovdiit

v praxie.
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Shernuti
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Vysledky zimgebniho provozu sleciovsni dallrov:: nigové dopravy mini=
- g v S A, S way

pocltacem

~m-*-'--

Bldnek popisuje vyuZiti minipotitaového soudcrn Tesle SAPL pii
automtizaci délkové pésové dopravy a technologiciého celku na uhelném
lomi dolu S.kvSten k.p. PiAZ. Po struéném popisu %ec wnologického pro=
cesu se zabjvé technickymi, programovymi a systémovymi problémy kon-

krétniho uplatndni minipoditade pii polmsném nasazeni na dobu dvou mé-
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