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•^g* Jaroslav Uhlí k, VČfaj

Využití olskiro^vgn^^ polí vysílačů k určování tektoniky a linií 
výchozů v oblastí HDBS

V dnešní dobo je geofyzikální průskům v oblasti třetihorních hně- 
douholných pánví zaměřen, na základě požadavku z pra^, no. vyhledávání 
tektoniky vymezené z obecnější definice tektoniky, a tona statickou 
ukončenou tektoniku* Tedy nikoliv na jevy jako počínající tektonické 
■efekty - íle^ry, dynamickostatické projevy, skluzy, kliváže apod*

Proslav jo dále zúžen na vyhledávání tektoniky prolomového a 
hráškového typu* '

Pro. tento úže definovaný pojem tektoniky byla vyvíjena aparátům 
a metodika využití oloktromgnetického polo stredovbmých a dlouhovln­
ných vysílaSiu Tato metodika využívá šíření povrchové rovinné vlny vy- 
sílaců a ureu je jejich složky polo, včetně složky energetické, a to v 
prostom s výskytem pokladu a presmyku* A to bud v případě ojedinělých 
efektů, nebo i v .koulemi stavbo, nspr* hříští a prolomil* PrŮz-kum se 
ukázal reálny nejen v prostredí mkrotektoniky, ale i pri jistá speci- 
fikacl metody (anténní s^tén) i v ;noríWi -Mkrotektoniky*

ř-htoda Šoubých vln (v poaladní f^i poku^ i pro obor středních 
a krátkých vln), obvykle opracována v ČSSB jmzo metoda VDV není v pod* 
statě novinkou (dálo jesi .nctoda VI^H» Tata metoda JiS zaujala v- kla­
sických. uč stolicích geofyžllry syé sásto* Vetšíau rostiírgní byla na pr-e- 
kážhu složití teorie a v/boíkiccováii, včolřiě ko^llkovsn^io zjiulováed 
jodnotl^ch pr^s^einl el.e^rcmgn^tického polo* Toto jo platné pro 
vč^chny metody vysokofr^-rv^-žní geofysiky, do které elodowxá metoda 

’ patří*

V poslední dobu je mctola-VW na vs-astupu, díky své v:*soké pro- 
čaktivitS a okmomioe*- ^ojQésia, je-li athledně zaváděna n^j^s automa­
tizace -mevoní, ale 1 vyhodnocení*

Vshlodea k omesenómu dosaliu klasických metod geofyziky pro zjiS* 
lovení efsktů tolcteniky i výchozů uholných slojí, bylo nutné vyzko^éet 
metodu V7)V i v revírech SED a TWBS* Klasické sztody jako jsou gravi-
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matric# seismika a z části i odporové a indukční metody# vyhovují pou* 
3© při semidetailním pAm nebo při jednoduchých interpolačních á. 
extrapolačních měřeních, kdy je z části charakter tektonických. linií 
snám* Je proto účelné tyto mlopro^tivní# nepřímé metody omezit jen 
na doplňující úlohu, tj* přesunout základní výzte pro uplatnění meto*, 
dy VDV a tuto samozřejmě nikoliv samospasitelnou metodu doplnit popi* ' 
servanými metodami klasičtí* ^^ by so zvýšila produktivita tohoto 
typu prozkumu a ' byla docílena větší jednoznačnost intezprotovaných 
tektonických a východových lokalit.

Protože. popisovaná otočia nobyla dosud vyzkoušena v poměrech SHD 

a HDBS bylo nutno vyvinout# vzhledem k specifickým poměrná v ti 
nich hnědouhelných pánvích, vzhledem k proMuiým' a složitým úložním 
poměřím a konečně i vzhledem k technologii při nasazení volkostro jové 
dobývací techniky nejen aparaturu, ale provést i základní ověx^ovacx 
měření* Bylo, nutno vyvinout’ zcela novou techniku měřmí i vyhodnoessí,

■ Tento článek se tedy zabývá návrhem vhodné aparatury, ověřováním 
rušného anténuílio systému, zufôchonisovoním msrcsií a způsobem sutorna* 
tiché registrace noseřenýčh hodnot* Dále pak vývojem vho<2^ metodiky 
třešti i interprotáce vzhlodam k makro i milcriDc^rakteru. r^r^ii na 

jednom měřeném úselm*

V počáteční fázi bylo proto provedeno*zkušení citlivosti metody# 
vhodného anttoílio systém v ná^znosti na dopravní prostředek ušitý' 
pro vlastní mčřsxí* ápamtura byla umístěna na torémiín automobilu 

n (pro regionální měření)' a na dvoukolovém podvozku (pro detailní prúz*

líum). . ■'

Kromě uvedeného bylo provedlo rozsáhle měr^ii ZiSičetox a overo* 
voči V typických oblastech uhelných pánví, s přihlédnutím k budoucím 

oblastem perepektivního geologického vyzkusil*

&toda VW patří do oboru vys^ofrekv^ení geoolektriJcy. Pralctic* 
ký rozsah použité frekv^iee jo od 75 do 600 kHz* Zdrojem enc-rgie je 

7 vysílací stanice o uvedéném spektru a pro běžná měření * indikačná lze
užít obyčejných komrčních stanic* Pro cejchoval a normálové moření a 
pro tmi mi přesná měření slouží normálové ^geofyzikální ’ stanice sě



- 31 -

stabilizovaným signálom. Měří s© v tzv. "vzdálené. zóně" oca 100 lan a 
vĺča od vysílače, kdy j© zaručena rovinná povrchová vlna bež ionosfé- 
rických a jiných rušivých reflexu. ■

' Mořící aparaturou jo ■ citlivý tranz la to rovy přijímač* Zesilovač 
signálů (též měřič pole) je superheterodyn s rámovou a tyčovou anténou 
z kovu a feritu* Anténa má horizontální i vertikální orientaci. Citli­
vost zařízení po zlepšení systému dosahuje až 13^ Web.m^* Vstupní od* 

par anténního zesilovače je asi 1 MOhm.

Určující parametry jsou: dielektrická konstanta (nejdůležitější 
parametr), elektrovodivost (důležitá pro střední; frekvmci) a okrajo­
vou hodnotou je ^^xetická permeabilita (v poměrech terciárních Imsclo* 
uhelných pánví). Vektorové parametry zkoušené. pří měření i amplituda, 
fázový posun, napětí elektrického pole, napětí j-mágnotidcého pole a UP 
(W) faktor* Amplituda pole slouží pro kvalitativní interpretaci. Sou­
stava intenzitních složek pro interpretaci kvantitativní (v této fázi 
polaieu pro semikvantitntivní interpretaci), fázový posun a UP faktor,, 
slouží pro orientaci namě:Čsné hodnoty v prostoru (zkosušma interprota- 
ce elipsy polarizace a převod naměřených hodnot na hodnotti specifické* 
ho elektrického odporu, Čímž se do^me jednoduchá korelace naměřmýcM 
hodnot (metodou VDV a ©l^trickou oborovou metodou).

Paran^try i teoretické odvození užitých veličin není■ nutné v tom* 
to článku uvádět. Mw speciální vztahy (hloubková Mtory, vztah 
olektrovodivosti na dielektrické konstantě a určování hodnot eloktro* 
m^netic.kého polo vzhledom k odstupu rušivého fonu), jo tato teorie 
totožná s teorií střední a vyšší frekvence indukčních metod. Odvození 
základních rovnic pro různá reohnmi a různé tvary rušivých těles je 
provedlo ze základních Itevollových rovnic a z rovnic© telegrafické. 

‘Tyto vztahy jsou uvedeny v každé ztoadní učebnici geofyziley (3, 4).

Jako základní moření byla vždy měřena horizontální složka, elek*
trického pole indikovaného v

magnetického polo ve vzduchu H^-^*

horizontální složkazemi, modul E
Elektrický odpor prostředí t^rl vypo­

čítán podle vztáhni

240 T2
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a hloubka dosahu podle vstahut

2T ]^/2 y? + C 6OX62 )r ~ £

kde? ý> •».., spec. odpor prostředí 
Á • •••♦ vlnová délka
E , •••# eleldsrická složka pole 
H • •#•• n&gnetiská složka pole 
h . ♦... hloubka
6 • ♦*♦• dielektrická konstanta

Protože ve světovém trsndu vývoje 'WT aparatury 30 vyskytují dva 
základní směry vývoje, bylo nutno se rozhodnout pro vhodný typ měření $ 
první směr no vyznačuje jednoduchou automatickou registrační aparatu­
rou, většinou v jednosložkovém uspořádání s přímou registrací* Nevýho­
dou je nemožnost kvantitativní nebo alespoň semikvantitativní inter* 
pretaco* Výhodou je vysoká produktivita měření# Druhý směr so zabývá 
měřením více složek sledovaného eloktroragne  tiského pole# Iféření je 
bez automatizace, většinou prováděné bod od bodu s nízkou produktivi­
tou měření# Lze však provádět semikvMtitativrnt iziteipretaci, t j» ur­
čit sklony a směry tektonických l&ií, Madaku skoků či pold^ slojí v 
blízkostí výchozů# Je zřejs^, ze najvhodnějěí jo kombinace obou meto­
dik při zachování proMctivity první a kvantitativního charakteru dru» 
lis meto^r# Proto byla vyvinuta nejprve je (la os lo žlčová, později dvou­
složková aparatura s autentickou registrací# Problémtickým bylo noj- 
prvo odstranění poruch elektromagnetického pele specifickými ničivými 
jevy při dolové činnosti (fhnkee trolejového vedení, čiruioeti válko- 
strojů, vliv signálního provozu tx^íastenic atd#)#Pro zísMií čistého 
nerušeného signálu nebo alespoň nerušeného signálu (srovnej přílohu 
č#2 a č#4) byla zkalena rámová a víc prvková izolovaná antém# Pro 
dielektrickou složím byl zkajsen prutový dipól v horizontální i verti­
kální orientaci# BotaČní a kombinovaná anténa je ve stadiu přípravy*

V souvislosti s ručením vozu bylo zkoušeno odrus@aí vozu změnou 
zmténního systému, ziaons^xím svodových ztrát antény apod# Byl zavoděn 
svod koaxiálním kabelem*
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Mším důlošitým krokem bylo kvantifikování vlivů a rozčlenění 
charakteru rušivých složek póle* Zejména vliv WI & W vedení, kabelá- 
že, trakce ©ldc:trif lícovaných tratí, vliv kolejí, propustku, mostů a 
předmětů o větší hmotnosti nobo s větším obsahem železa apod* Ml© byl 
určován vliv trafostanic, rušivý vliv Širokopásmových vysílačů, měr 
vysílačů vzhledem k "orientaci antény k tektonické linii a konečně vliv 
topo^ficl^ho efektu aa měření* Postupným katalogizováním poruch byla 
sestavena typizovaná kolekce rušivých vlivu a přistoupeno k jejich po 
stupně eliminaci nebo v negativním případe eliminace k jejich kvanti­
tativní kategorizaci* Po postupném odstranění rušivých efektů byla se­
stavena mobilní "aparatura a dvěma přopiaatolnými anténami pro dvou­
složkový a budoucí viowlo^Žko^ záznam*

7 další etapo byly ověřovány známé anomálie zjištěné předem ví* 
zuólnč a geologickou o©stou (vrtný průzkum). Hyly zjišťovány účinky 
stranového ofokty. anomálie, účinky směrového efekly. Viz příklad na 
obr* o*3, ’tio jo horiacnt^ií SMkcu udáno pásmo působnosti antény, 
svislou žiphcu pak poloha vlastní anomálie, a to šipkou směřující vchů- 
x*u jo udán ssčr oořouí sleva doprava a di^íou směřující dolů směr zpra­
va dolová. Pro informaci jc uvadona i potucha zásnam stíněním ■elek­
trickou lokomotivou* Byl skouhon vliv polohy antény vůči zeM, vůči 
vos lilu,- a to v teroru yovnóm i noro^iém a Imoěně byla zkoušena nsměn- 
nost" tvaru onováliD v ě^c. hořoní bylo opakováno v růsných etapách 
(donních, týd^níeh i více ranních), a to i vliv letního a zimího mo- 
ř(^í, mčřaií v doátiv&a či guehóm poessí apod» Ha příloze č*6 je pří* 
klad 'per lidického optídíovaného račicí v růsné dobo - viz dále při popi­
su přílohy ě.Se-

V záveraerv atar)o byla slzauůna aparatura umíatěná střídavě na 
voze i na vodvossai.Byl sledován vliv uikrotoktonOcy nebo detailní prů­
běh v případě oloHteho zlom (důl Trnico). Uvedené pokusy byly opako- 
vísiy při sledování výchovcvé linie (důl Mrbora III)*

řro tyto áuoly (slodovaxí rozložení horala) byla sestavena ori^i- 
ta&ní tabulka horala podle hodnoty dielot^trické bonstainiy* Měřwí jsou 
platná nou.se pro razsah fmWeneo, ve které bylo noř-sní provádlbio, tj. 
od 250 ld& do 275 OHs ■^trepolov^né hodnoty. ?ro Širší frokv^iění roz­

sah bude nutno pokusné ine'wí rozšířit..
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Hodnoty dielektrické konstanty byly získány nepřímo, přepočtem 
složok na stejnocennou odporovou hodnotu. Pro praxi J© důležitější 
opačný postup, tj. stanovení specifického elektrického odporu a.- di* 
elektrické konstanty nebe přímo z indukovaných složek elektromagnet ic* 
kého pole. Za tím účelem byly sestaveny nomcgramy pro získání ho&iot z 
elipsy polarizace při vícesložkovém měření. faktická měření v terénu 
nebyla dosud realizována.

Orientační tabulka hodnot specifického elektrického odporu a dielok* 
trieké hodnoty^

hornina
• ohmetry 

spoc® alektr. odpor
dlel, konst.

pískovec suchý 450 - 1000 9-11

vlhký ' ' 100 - 550 11 * 19

podloží (ruly) 5000 * 10)00 6-12

jíl suchý * pevný .30 - 40 10 » 14

vliiký * plastický 5 * 15 2G * 27

cistu voda 1000 W

3

Pro určení tvaru a výšky antény byla konána série pokusů nad geo­
logicky rlsnýrd terény. Ha základě orientační tabulky a porovnáním na 
Mkrovolteetru bylo provedeno nacejchování hodnot v mikrcvolioch (vis 
přílohy 1 * 5) v amplitudách nebo v poměru amplitud. Cechování mělo 
charakter absolutní, tj. bez rozdílu uspořádání aotody a typu antény.

čeřena byla, magnetická i elsHTÍeká složka pole. Přsv3.ádala Glek* 
tričká složka vsidledea k typu sledovaných obiaktů (tektonice). V pří* 
pádě sledování z®c®y hornin (výchoz) byla v provaze složka. .v.agnotiotah>
Označení m^ctické složky 1-^ nebo H^, -elektrické složky 3^, scho'ffla* 
ticlíy (vzhledem k poloze antéísy) i^« ’ ■ -

Pokorný toren pro sledovaní'vlivu saeru vysílačů byl zvolen v 
prostoru Hudcovslcé výčiny (í^ťlý topografický vliv), gvolmé stanice

3:) měřeno laboratorně
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Praha, Hvězda, Bmo$ Drážä&nyi Stabilita vysílání byla kontrolována 
opakovanými zttóry* Terén se vyznačoval kontaktem porfyru teplického 
bloku 3 terciérem, tektonickai linií sledovanou vrty a kře mi tou. žílou 
probíhající porfyrem vytipovánou geology. Intenzita včech vysílacích 
stanic byla srovnávána a cejchovala normálem 0,25 % Enximální intenzi­
ty stanice Praha* Příklad seiwí na Husovské výSině je na obr, č.l. 
Úhlová závislost tóru vysílacích stanic na intenzitě příjm je w 

sloupku "U” obr* č,l. Změna intensity nad základní anomálií Je patzná 
na křivce úhlové závislosti (poslední kolonka na obr» č*l) v kolon­
kách I - XV. Stupnice jo v uvedeném případě udána v o stupních. Z dia- 
grasu j© zřejmá přímá závislost intenzity příjmu na tóru vysílacích 
stanic, Ideální jo orientace paralelní se sledovaným objektem* Opačný 
případ je najhorší, nevhodný pro terénní průzkum. Odtud plyne také 
nutnost vícesložkového měření se selekčním registračním zařízením*

Beliem měření se ukázala důležitost selektivity anténního zaříze­
ní, Wežité bylo rovneS zeiméní celého systém a Jeho n^rómennost 
během provád&ého moření. Heroviy/ teren dokázal zmýlit hoSaotu zemní- 
čího o^oru automobilu s apara.tumi o cca 30*40 %.

^ měř®í dvěsa systémy antén a směru profilu (s^ru jízdy terén* 
ního vozidla tazn.a zpět d.o profilu) byla vypracována směmico pro.pro- 
váAá terénní mořtó a byl v^-^ocvái e^iricky nomógram pro stanove­
ní maximální hodnoty příjmu při optimální aclakM anoaáXního prébehu. 
naměřené hodnoty rušných vysílacích stanic. Ba obr. č.2 Je uveden při­
klaď takového výběru stanice s vypracováním zvislostí mximélní hod­
noty anomálie se závislosti poměru aqpXitudy fonu (normálového ®^ení) 
na mxímální amplitudě různých stanic. Hěřsní bylo provedmo x$a příčné 
tekteaico podlczu^iolajrského zlosi v oblasti Homího Jiřetím. Kolonka 
č.l - 4 je měření elektrické složicy. Kolonka č.5 ukazuje složku ns^ne- 

■ tipkou. Krom® uvsdtóho byla určena obecná závislost registrovaného 
poměru a^slitud na druhé antény a na jo ji poloze viiči vozidlu, respek­

tive vůči směru měření, Z průběhu naměřených profilu na obr* č*2 je 
patisié, že zvyšování citlivosti zužuje amplitudu anoMlního - průběhu, 
sis vlastní křivka jo pak víco rozkmitaná a toto překrývání B^že za- 
kíývat lacnsí, mófíě zřetelné anomálio.



Ha dole Jan Svenaa. byl proveden pokus s určováním tektoniky pře- 
.^^ jíly (silně vodivým materiálem)* Tektonika byla patrná na nižší® 
uhelném řezu a byla řádně zmapována, Prostředí bylo úmyslně vybráno se 
zřetelem na rušivé vlivy bludných průmyslových proudů (blízkost trole­
jového vedení, trafostanice a dopravní cesty)* Kromě prostého určení 
polohy tektonické linie (soustavy linií tvořících pásmo cca 15*20 met- 
rajbyl učiněn pokus vypočítat z elektrických složek hodnotu polariza­

ce a určit sklon tektoniky, Tento vektorový faktor pro určení sklonu 
tektonické plocl^ určuje sklon přibližně, Pro přesné určení je nutno 
určit směr tektoniky z několika směrových měření nebo z několika smě­
rových vysílačů. t^o nedostatek vhodného prostoru oro prováděná měření 
byly proměřeny jen dva kosé profily* Hodnota polarizace stanovená na 
23° až 29°, B přesností í 7° » 90. Vektor polohy určil sklen dislokace 

na 55°,í 6° až 8°* Kvalitativní odhad činil cca 45°. Skutečná hodnota 

60 bez udáni presnosti (lidnatá dklonu byla proměnlivá)*' Selekce m- 
ximátoí hodnoty e^litudy byla zvolena podle grafu na kmci přílohy 
obr* c*2* Proitenné hodnoty byly získaný z různých směrových stanic* 2 
přílohy obr* 5*3 je pat»é, že maxiaifilní citlivost nezvětšila příliS 

anomálii, ale zvýěila rogionální xuěivý fm. Prosto je záznam zřetelný 
a' sklon a směr dislokace zsohl být stanoven relativně spolehlivě* 2á- 
znam stanice jo zobrazen v nozpracovméQ stavu, tak Jak^ byl naměřil 
včetně poruch, které měřceí ovlivnily* Obránu polarita vysílac-a DDE 
je vyvolána opačným, postupom vozidla s měřící aparaturou oproti přod- 
chosís měřením (opačný 5373tém vůz - anténa)*

Ha příloze obr* č*4 je Äení se sníženou citlivostí zíWvxu 
Rychlost měření, (z&mmu) je nacpaíc zvýčma (25 ks za bodánu)* .Vyeloťl- 
ke® jě vyhlazené^* křivka, alo setřelí a def0.rKs.ce některých rysu 
anomálie tektoniky* V ux^doném případě byla ověřována snámá diolekacní 
linie u Obřího pixismo .pod Budcovskou vý'sžnou mezi TepliooHi a Duchco- 

vom* PřeS. deformovaný zásmam jo dislo^Q patmá aa viech záznamoch* 
Tmto způsob zásnanu jo vsak vho^aý. j® pro regionální zázma a nelze 
J^j použit pro kvantxtatxvnx způsob mtororotanG* Pro stručnost jsou, 
uvedly jaw stanice Praha, Dráž&^y a ■ &slnra* Polořia di«lokačního 
pá^m je zachycena a přemostí t 10^ m, vzhlodem ke geologie^ lolcali- 
zaci* Tento typ dislokace (otevřená disMae© - trhlina) Jo nejvhod-
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nějším typem pro VW průzkum. t,

Ha příloze obr* Č*5 je ukáži® identického srovnávacího pokusu, 
který byl proveden nad známou dollingorovskou poruchou. Kromě dollin- 
g.erovgkého pásm byl sledován i jeníkovský zlem* Porucha, situovaná 
smi Duchcovom a Hájem u Duchcova je zmapovánu a ověřena, tudíž mohlo 
být koastatováno, žo porucha byla zachycena s přesností * 10 m* Ha 
rozdíl od měření předchozího (obr* c*4) bylo Mřeno s jednou vysílací 
stanicí při kvantitativná Mněné citlivosti* Ba uvedeném příkladě je 
patrné vymizení Mně význačných anomálií při snižování citlivosti zá­
znam* BSření bylo opět provedeno jenom v jednom profilu*

Ha poslední příloze (obr. č*6) je uvedeno Mření m dole Jirásek, 

kde byl proveden pokus s periodicitou Mření, tj* opakování měření v 
razných Ságových intervalech. Intervaly' jsou uvedeny ve spodní části 
přílohy obr* č.6. Kromě schematicky označené anomálie jo na záznamu 
patina i anomálie označená jako "a”, která je vyvolána hmotou rýpadla 
D-800f pod kterým se při Mřoní pojíždělo. Ha posledním grafu není 
anomálie patrná - stroj nebyl v prostoru Mření* Tvar záznamu je pre- 
měnný.' Již z předchozích Mření lze konstatovat velký vliv vlhkosti 
povrchových hornin nu vlastní moření* mierení na obr. č*6 v kolonce III* 
předcházely velké deste* V uvelt^óď případe klešá hloubkovy efekt a 

anomálie se zmensujo* l^resto jlso kc^statov&t,! ze anomslie i pri různé 
velikosti i tvaru jo trvalá. ■

Toto méřesií bylo konečným, pokusom v sérii ověřovacích po^usř. pro 
aplikování metody IW v-tore lem luiédo-dtoluc pánve, '

Vyhodnocení bylo přovážně kvalitativní. Važovalo se na anomální 
hodnotu odpovídající tol^caice pmze z rozdílu hladin naMřmých hod­
not a ze šířky moíMlního pásm. ^ namotání hodnot při dvousložko^m 
měření bylo možno usuzovat i o hodnotě sklonu hornin nebo tektoniky. 
Po určení amplitudové hodnoty a praměraé hodnoty pole pro Ha E složky 
pole, byly údaje vyrovnány a odstraněny poruchy o známém efektu rušení 
včetně oscilace brumu* Ajiomtilní průběh křivky byl pak interpretován 
podle pravidel induleční metody geoeloktrilcy. V druhé fázi ověřování 
metody VDV bylo přistoupalo ke kvantifil^oi naměřených hodnot. Ke jprve 
byly stanovený aiáténní faktory a určeny reálné hodnoty E a H, a to buá
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2 prvků polí, nebo z více, hodnot jednoho prvku při razných podmínkách, 
tj. při nižných zdrojích vysílání a vlivy směru dislokace z o dvou ko­
sých nebo kolmých profilů. Potě byla podle Tarchova, Bursiana a Krajo­
vá provedena porovnání dielektrické konstanty a specifického elek­
trického odporu. Tím byla zajištěna nutná návaznost na geoolektrická 
odporová-měření, předpoklad plánované komplexní metodiky pro vyhlo-lá­
vání tektoniky. • .

Pro určení hloubky dosahu so užívá dosud empirický vzorce podle 
vztahů uvede^fch v úvodní části článku, V rámci automatizace měření se 
pracujo na Semigrafickém postupu vyhodnocení hloubkových poměří při 
jednoduchém vztahu hloubek a naměřených poměru amplitud a fází. Tento 
postup však vyžaduje víceparamstrický postup měření, který se nyní vy­
víjí. v,

Ba uvedených pMlohénh.^ č.l až 6 lze posoudit životaschopnost 
metody VDV. Přiy výberu ukázek ■ měření byly respcktovžs'iy i případy n-o^a- 
tivní nebo nojectioznočné* Pro--aplikaci v. provozním .^oří-th^ bude nubné 
provést dalor ověřování'v Klzných faciích hnedouhoIného ieraiom, zej­
ména v oblastech okrajové tektoniky uholných pánví.

' "Dálo je nátno--konstatovat, žo'\právo v složitých poměrech tekto­
nické-a úlo^.^stavby nenítato motoda (rovněž jako jiné průzkume me­
tody) ■ jednoznačná. Je ji nutno • zaclonit do ko^loxu geafys palních no- 
tod> proto se přepokládá vyvíjet dále outomtickc-irvícsp^ ro- 
^■ištraci a automatické vyhodnocování ne^iěřenýeh ho^aot, včotně korekcí 
pro udržení hlavního kladu metody V5V, to -je její vvsohé produktivity.
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