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ZkuSenosti. z ovérovaciho provozu minipoditade pii sledovéni ddlkové
pasové dopravy

Automatizace ddlkové pésové dopravy na teclnologickém cellu po=
vrchového hnédouhelného dolu Je predmStem 2djmu Sirokého okruhu pra-
cowmikii. Klasickd automatizace, to jest ndhrada nékterych mechanigmi
ovlddenych mistné sloZitéjdimi, ddlkové Fizenjmi nebo ovlddanfmi dily,
déle pak instalace riznych spinadld pre hlidéni nebo signalizaci stavd,
Je PeSena jif deld3i dobu, Na fefeni se podileji jek organizace dodava=
tell, tak uZivatell zatizeni technologlclych celkli. Soubory zarizeni
Jaou velmi rozsdhlé a rozmanité. Tato sutomtizace v podstatd nsovlive
Tt je zédkladni principy konstrukee zatizeni. Jeji smysl lze hledat hiave
né ve zviSeni bezpelnosti provozu to jest jak pracownikl, tak zatizeni
tim, Ze by mélo byt v co nejvétdi mile zabrinéno havarijnim situacim,

V poslednich letech jo ze strany vyzkumu vénovina pozornost i vyde
51 fhad antomtizace, kterd sméfuje i k nalezeni optimdélnich provoze
nich podminek, posuzovini Glinku zatizeni o miZe zpét vyvolivat i pofa-
daviky na zmény konstrukce i technickjch principd zafizeni. Tato fize
Je dnes uZ nerozludénd spjata s vyuZitim poditedd pro Fizeni tochnolo=-
gickych procesi.

V Severofeském Imédouhelném reviru je v goudasné dobd rozprecovie
no n&olik FeSeni nasazeni poditadld pracujicich v redlnén Sase. VOHU
Most jedno z nich nevrhl pro Palivovy kombindt Ae. Zépotockéhe v Osti
nad Labem. 3lc o di13i Pedeni komplexni automatizace povrchového dolu,
v tomto pripadé velkolomn Chabafovice, a to pii technologii uhslndho
fezu na dole 5. kvditen.

Spolu s pracovaiky PKAZ byl vytvoPen pracovni tym, kterjy se v ro-
ce 1976 zalel problémenm zabjvat. JelikoZ predchozi zkujenosti bylo mofe
no Serpat jen z jinfch primyslovich odvtvi = v hemictvi byly mini=-
médlni = bylo nutne pojmout problém v $irdim rozaahu a fedit systémovd

komplex souvisejicich otdzelk.

——



Weni ‘kolem tohoto <&ldnku zabyvat se podrobné celkovym popisem
problematiky, byla ostatné jiZ popsina jJednak vwe vyzlkumnych zprivich
/1y 72/ /3/y Jodnak mna gtrénkich sborniku Automatizace byl Jjif na-
zngion ve ¢ldnku /4/ komplex otdzek s takovym nasazenim spojeaf.

Historie pokusu jo veelku znima. Na podzim roku 1976 vznikla nmyd=-
lenks 0 mo¥nosti nasadit maly podital (minipolitad) JPR 12 ze systému
Tesle SAPI p#imo na technologicky celek a vyzkouSet jeho programové a
tochnické mofnosti. V simulovaném reZimu byl na Jjafe a v 16t8 1977 pid-
praven soubor zafizeni a vypracovény prvé verze programu. V zimé 1977
= 1978 byl realizovén zkuSetni provoz v trvéni dvou mdsicd na dispe-
Sini loma, Poté byla souprava odvezena zpét do VOIU e provedeno systé-
mové, technické i programové zhodnoceni #edeni /3/. Byly akcoptoviny
piipominky a ndvrhy pro. daldi postup. ZkuSeni provez vyzncl veeliu
dspiiné, cof bylo rozhodujici pro d2l&i postup Fadendi.

03 Sorvence 1978 byl pak zald jen vlastni ovérovaci provoz v délce
trvéni 6 mésicl a v refim, kitery se co nejvice pFibliZuje skuteindma
nagazenie.

Tento dldnek se zabyvd zkulenostmi ziskenymi z tohote obdobl Jeld-
nak v konfrontaci s névrhy z piredchoziho obdobi, jadnck z hlediska po=

u¥itelnogti Fedeni pro normélni provoz.

Smysl a Ucel ovérovaciho provozu
S B Qe Sdern

Nasazeni minipoitade neni jen technickou zdleZitosti, jehoZ ci-
lem je zjiSténi schopnosti technickich prvki pracovat v deném prostie=
di a podminkich. JestliZe sledujems konelny cil komplexni automatizace
dolu, je nutno jif v ovéfovacim provozu sledovat vice faktori, ¢lany
systému do kterého poditaed nasazujome, kterym bho modifikujene, nebo
ktorjm dokoace novy systém tvoiims. To jo patmé jiZ na nofadaveich,

ktord vyplynuly z pPedchozi ebapy zkuiebniho provozu.

Byly to napiet

- v Coclmiekd oblastip &asté kolisini nepéti napdjeci sité 380/220 V
pro piipojeni SAPI, kterd pFekrafovelo povolend homsty podle bechulcs=
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kjch podminek. Bylo nutné utinit technickd i programové opatieni k vy=
louieni rozpadu programu pii velijch poklesech napdjeciho napéti nebo
vypadicu sitde Dile to byly zékmity a jiskPeni ne reléovich kontaktecl,
ze kierdch byly do minipolitale privaddny signdly. Vysokd operalni
ryochlost poéitade (o nékolik 25t vydisd ne¥ rychlost pohybu &ésti re=
16) zplsobvovala ovidenci faleinjch signall, co¥ ndkdy - ve zkuSeb-

nim provozu = zplsobovalo nssprdawmou svidencl pracovnich stavh TCe Dd-

le %o bﬂlg vodj$i paranstry prostiedi, zejména v 7a0ké prainoste

- v oblasti progranové: Bylo nutno vzit v Uvalm pPesun t8%istd viznam-
nosti sledovanjeh ukszabell od sledovani poruchovich stavi na dilkové
pisové Aopravd k gladevini provoznich atavl viech zalizeni TC, vytéZ-
noati celku, zejména progtoji a doc {lené t3%by. Zjednoduiend Ieleno
ukdzalo so ui ze zkuiebniho provosu, e uilvatele tude vice zajimat
odpoviy na otdziu kolik a za jak dlwho se vyteiilo, s jek se na tom
podilaji odbdratslé, ne? kolik a prod se nevytéZilo a.jak ae ne tom
podili poruchovost dilkové pigové dopravy. Dile jsme mseli respekio-
vat uriitou a dosti znsdnou dymamilku pofadaviti na informace ze syoté=

- «

mm, cof znamenalo plebudovat modulovow vygtavba program na variabil-

najii fefeni a pledpoklidat, fe zmindm pofadavici se bihem roku nevyhno=
mo and v norméinim provosu. Déle bylo nutno provefit ddinnost nokte=
rych novich prograuovych aodull ofetfujicich mimofddné situace nebo

nespréwacy Sinnost operitora - digpeCere

- v aystémové oblastis piedpokladat co ne jvyiii potfebu autonomosti
operainiho aystémm poéitace, ftedy v ducha modemi terminclogie zvysit
co nejvice inteligenci minipoditate, sniZit joho zavislost na chovéni
nistni nebo vadilené oboluhy. Dile bylo treba provi®is ofeltivnost in-
fornainiho tolu, celkové mnoZstvi informace V systém obihajicis Ty-
to praktické zkusenosti pPirozend vyvoldveji 1 ¥adu teoretickych otdzek
a bylo 36% jednim 2z vedlejsich pozorovéni zjistit do juké miry Jje nutné
se témito problémy podrond zabjvat. Dald{ otdzkou bylo v ja.ké mife md
fealiitolskf tm zpracovivat dolmmentaeci k k celémi Feleni, podle jakjch
kritérii a v jekén rozsahu. Tabo posledni otizka Je forméiné snadno
Poiitelns, avisk podle axistujicich vaztahl jak v SHD, tak Vv Sirsdin

kontoztu jo mofno se opirat o rizné obeené loncepce s vychdzet napi.



2 metodiky FUTIR pro ASH TP, Dojdeme tek k del¥im diskutabilnim otéz-
k4m jako napP. zda dokumentace Fedeni md nebo mem obsahovat podrobtny

popis programoviho systéms apode

Relitelsky tym se postavil za zédsadu konkrétniho Peleni, to Je
nutrost proicdzat platnogt zvoleného postupu pro viechmy aspekty Fedenl,
to jo napi. odvoditelnost nadich poznatki pro ostatni uhelné fechnolo=
gické celky na zévods, podniku nebo v SHD. Postup bude gprévny v tom
piipads, jestlife prokiZems jeho pralktickou pouZitelnost a Udelnost

alespoh na jediném TCe

Abychom se tedy od tdchto obecndjdich otdzek vritili ke komkrétnin vi=
slodkim ovdfovaciho provozu zopakujeme jen zékladni udaje o TC, kterd
jsou zarazeny do sledovéni SAPI v popisovaném obdobi.

Jo to pledaviim ddlkovd phsovéd doprava sestavend zo 7 dopravaild
2 nich? ka#df Je osazen bezobslufnou stanici. Zabudované mnimsfe a
cleltrické obvody umofmuji ziskat 2z keZdého dopravaniku 15 gignéli.
Eviduje se oznafeni dopravnilku (&islo) a typ signdlu {poruchy).Déle v
aystém existuje DFD jeke celek, lonopésovy dopravaik (CB) = teplima
(76). Tyto prvky jsou evidoviny bindrnim signdlem (zapnuto = vypnuto),
dle meltom ¥4 Adigitdlnd - impulsni vdhy pro urdovini hmcstpcé'ai
prepravovandho materiilu, odbavovaci tlalitka panelu dispecera o nékhe-
ré dalfi poroend prviy. Zviditmosti Fedeni Jo moZnost aktivntho pPistu-
pu vitiiny signéif,pokud Je programové minipodital nastaven do skbive=
co 8 mofnost programového Fizeni aktivace procesoru. Toto Fedend Je yir=
bornou visstnesti jednotky JPR 12, . které umoifuje pracovet a vipadten
sité, autormtickou obnovou (restartem) sledovini, Adle vyulivat
vnitEnich hodin rTedlného Sasu a okamiitd reagovet na podndty z okoli

Péle do systém: petid komnikaini vistupy. V konednd Tédzl byly
pouiivény 3 vzdilené ddlnopisy - jeden aZ 6 km, které byly pfipojeny
piimo na vistup minipo$itafe pbes jednotku propojeni telefonnimi lin-
kambe Kommikaini ddlnopis dispeSera TC byl umistén ve vedlejii nmist-
nosti ne? byl peditsd a s politaden spojen samostatnym kabelems Xonfl-
gurace tedy obzahovala Jednotku JFR 12 {(procesor), Jednotiu propojeni
. JPN 16, dgsky DVP (4 ks), DVN (2 Ks) PDT (4 ks), ddlmopis T 100 (4 k=)



& pr¢ nohrdvini programu byl poufivin emimed derné pdsky TS 1501 Zde
Idadni jednotky byly umistény ve skiini SKR 2.

Vstupy jednotsk DVP 2 DVE byly provedeny konektory kabeld vede=
nych ze sk#iné URD osazend odm,lov cimi jazyCkovymi relé. Vstupy téche
to relé byly pak jif spojeny pirimo s kontekty reléové (slaboproudé)
ustfedny. Prostiedd soupravy minipdéitaée bylo stejné jako v dobé zku-
Setnmiho piovozu.

Visledky ovirovaciho provozu Soupravy minipoditale

Programové vystavba byla zalofena na moduldrnim principu. Tato
zdsada proviatd ze zkuSetniho provozu se ukazuje jako gprdawnd, Umoinu=
Je molupraci vice progremitord a zmény tyka,)lcl se jen nékterych blo=

o Program byl vyprecovin ve strojovém kodu poditade JPR 12. Tato vele
ni pracnd zéleiitost byla ddna jednak tim, %e s assemblerem JPR 12 ng=
mell Felitelé v té dobé dostatelné zkuZenosti a zplsob tvorbdy program
& vybaveni pracoviits (pofizovéni d&mé pésky) zpﬁsobo§a1 dodatoénd
zdrZeni, talife p¥i pouliti assembleru nebyly ziskény prakticky Zéddné
dapory &amu. Nespornd vyhoda assembleru spotivajicl ve vétsi prohledno-
8t program je 284sti znehodnocoviéna vétsimi néroky na pamst, neZ pit
' pouzi’cl plrimého strojového kodu. Obsazeni paméti se stévalo v pribilm

seni 1 pozdéji jif za ovdFovaciho provozu stéle zdvainsji{, nobol v
kaneiné verzi se Jif nevyskytovala prakticky v pamiti Zédnd volnd nig=
tae. Program oablra. vice neZ 4000 bundk, 2z dehof asi Jednu ctvrtinu tvo=
i textové a pomocne tabulky. Ovéfovaci provoz byl zabdjen s versi pro=
grama 3LEDO 12 a ukonden SLLDO 17. Verze se od sebe 1ii Jednak rozii-
Fenjyrmi funkcemi vy$sich verzi, Jednak mendimi Gpravami stdvejicich moe
dulll vyvolanou zkufenostmi z reskce na mimoRddnéd aituace. ¥ se proto
fici = a to tude patmd obecndjsi pravidlo = Ze programitor se musi
smifit s tim, Ze program bude nucen zddsti prepracovivat a proto Jje
bezpodmineéné nutnd, aby vyzkumé pracoviits bylo vybaveno jak techni=
kou, tak pomocnou soupravou ladicich a Jinych programi (pomoenym cpe= .
rainim systémem). Dile je vhodngjéi radéji volit nédkladndjsi tje pfi=
nérend Vctal pamst a sni¥it tak technickd omezani programitora. Sou-
prava SAPT viak umoznu,)e JiZz dnes konstrukei viceprocesorovyeh systd-
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mi, tedy rozéiPovdni paméti i programi na dvojndsobek v jedné skiini,
takZe nejsou zésadni proolémy s budovénim vétiich jednotek., Tyto zku=-
Senosti budou promitnuty i do drubd etepy Peleni ASR TP, kterd se v

roce 1979 pripravuje.

Pro informaci o ndrodnostl préice programitora pii stavbé programu jsou
dile uvedany operece o komnikece, kterd napiiklad umo¥nuje program
SLED0 17

- oviduje viechny zmény stavu signdli, Vétéinu 2z nich cpatiuje Sasovjm
da joms.

- umofnuje vypodet nikterfch hodnot. Nap¥. z pribshu zodn stavi vypodi=-
tavd celkové prostoje nékteryeh zarizeni. |

- rozliduje sledovind obdobi podle hodin, smdn a dne. V urdity pledem
programovany cas vykonivd praedepsané funkce.

= 0 TC podivd pisemd hldZeni, & to rozdilné podle toho, zda jde o smé=
nu nebo den (automaticky).

= poddévi gpecializované informadni hldSeni na,/vyiédé.ni dispecCera nebo
ostatnich pracomikl - dédlnopist (kdykoliv).

- umoinuje dispelerovi zspisovat na ddlnopisu daldi Udaje. Lze se roz=
hodnout zda si dispeder pleje, aby Bdaje byly zaclovény v paméti ne-
bo jen zapsény.

- minipoditad providdi chramologické sledovéni stavu TC a tyto ddaje
tiidd. |

- komwmiluje s dispeSeren formou dotaz - odpovéd. Proti chybnym nebo
Z&dnym odpovédim je zabezpedetis

- reaguje na vypadek vliastni sitd ochranou dfleZitfch ddajl a umoZnuje
ndvrat do sledovéni po opétném nghozeni sité (napijeni),

= Jjo zabezpaien proti odpojeni ndkterych ddlnoplsi. '

= Poii soulasny prichod nékolika signdld vyladujicich okam?ité zpraco=-
vini.

= proti nesprivaym sekvencim silgndld z wnéjgiho prostiedi (technickym
zdveddin na reléové Ustiednd, snimadich a ped.) je zabezpeden logic-
kymi kontrolamie

4 uvedgného je vidét, Ze tvorba program je vyznamou zdleiitosti,
kbord mife bt znadnd ndkladnd a bylo tieba volit pfimdfenou formu a
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stuped shora uvedenjch znskl. Zdkledni verze program: byla piipravovi-
na agil 3 mésice, prifemz bylo pouﬁito" Jen zéésti programu pouZitého ve
zkuseninm provozu. Deldi Upravy byly jednordzové, posledni pak v pro-
sinei 1978. Ve /5/ Jje podroné uvedeno Jjek dloubo systém pracoval
a s kterou verzi.

DileZitym poznatkem je i zjistémi, Z%e pracowni postupy zndméd
z tvorby programi nap¥. ve vypodtovych stiediscich, kde program precu~
Jici bez prerudieni 3 hodiny je dnes povafovén za unikdt, nejsou jedno=-
dude prevoditelné, na piipad kdy program bude bez prerufieni nucen pra=
covat 2 tydny, tedy vice nef 500 hodin. Technické podminky JPR 12 udd-
vaji st¥eini dobu bazporuchové &innosti 400 hodin, avdak naje zluSeno=-
sti ukezuji na to, Ze hardware vydrii i obdobi 3 a% 4x del3i bez poru=
chy a program by tedy mél byt schopen vydriet totéf. Je tu i dal¥i pro-
blém odlidujici stavbu programu v Pidicim potitai s aktivovanym systé=-
mem libovcolného preruSeni proti bdinym politadim. Programitor misi poe-
¢itat g tim, Ze v jakékoliv fdzi programu miZe bjit pferufen a nucend
vrican na samotny pocdtek, nebo do urditého mista programi, ani? si to
sém pieje. To ho omezuje pFi progronové aktivaci nabo deaktivaci gysté-
mi & sledovini redlného &asu, JestliZe program 'SLEDO 17 plni viechny
funkce, aniZ dochdéz{ béhem ndkolika tydni k pozorovatelném posunuti
tesu (tj. diference jo menfi nel 1 min), paek je to jistd Uspdchom ne=
Jen zabudovaného oscilédtoru, sle i zpisobu programové vistavby.

. Pokud jde o podminky ve kterfch SAPI pracoval Jo tTeba uvégt, Ze
Jjsou dény jednak umisténinm, Jednak roéni dobou provozu. Vychdzeje jen
z udajd zaznamenanych dispederem, byla tq;lota okoli dispecinku od
+ 28 °C do - 11 °C, V mists positade od + 12° ¢ do + 18 °C. Prainost
zlstala ne tirovni zkugemiho provozu, preventivani opatieni se ukdzala
Jako mélo Gdinnd. V rozvodnd bylo namSieno 0,79 mgem "3 e dispedinicu
0,65 mg.m-3 « Tyto Gdaje jsou jen orientedni z jednoho dne a vysokou
vlhkosti atmosféry. Kolisdni napdjeci sité bylo kompenzovano z poddtku
stabilizédtoren KiiZik pfedfezenym pFed procesor, pozddji byl stabili-
‘zébor vytezen a zabudovén tzv. sifovy doplnak podle doporudeni vjrobca
(Tesla Strainice)s Tento doplndk je viak hlavnd urém ke zrychleni a
k presndjiim vymezeni velkjeh poklesi 9itd, které Jednoznadné kvali=-

fikuje jako vypadky. Tim byla odstraning nejednoznadnost, kterd nékdy
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zplisobovala ve zlkudebnim provozu odmléeni programie gitovy doplndk lze

povaZovat za plné vyhovujici Peseni.

Viiv obgluhy na rozpad programu byl prakticky vyloufen. Lze to do-
kunantovat nédsledu jicims
Polet operainich piikazl ze sledovené obdobi od 18. 7. 1978 do 16. 1.
1979 byl celkem 4263, z toho chybnych komnikaci celkem 374 tj. 8,8 L.
Polet nedokonienych komunikaci, kdy podital reagoval vjpisem "Cas vy=
ZerpSn” byl 42. Presto doilo k rozpadu programi vinou operdtora jen ve
4 pripadech. K tomm je tfeba dodat, Ze k zdkladnimu kédru digpeterd
(4 pracovnici) a technickym precovnikim obezndmenjm s operadninmi po-
stupy z tjm Yeditele (4 pracovaici) byli do funkce dispelera zafazo=
véni z provosnich dSvodd 1 daldi pracovniel, kteid prakticky nemcll
$4dné zkuSenosti s provozovénim poditade (8 daldich pracowniki).
E ondm 4 pidpadim by bylo moZné podrobnéji rozvést pPidiny, jedné se v
podstatd viak o nedodrieni provozniho fadu v oblasti dohodnuté manipu=
lace 8 panelen dispelera, tje. oblast kdo nemiZe byt u tak malého podi-
tale realizovéna Gplnd logickd kontrola. Pokud jde o dinnost vzdédle-
nych obsluh nemdla tato Ginnost bshem provozu Zidné negativni G&inky.

Nékteré negativni Géinky na &innost programs mohou mit i pracév-
nici YdrEby, kteii vytazenim nékterého signdlu zalazeného dJdo systém
logickjeh lkontrol zpisobl jiné = o v tuto chvili sprévné - sekvence,
kteréd program kvalifikuje, pokud nejsou hldSeny, joko chybné. Tim do=
chézi ke ztraté informace a konkrétnd mife nap®. nesouhlasit evidovany
poiet poruch nebo poruche mife byt pPesunuta poéitalem nesprdwme do ji-
né snmdny. Tyto nedostatky bude nutno v dalii etapé oliminovat orgeni-
zafnini opatPenimi,.

Abychom mohli udinit zdviry ke spolehlivosti technické Céati
systémi je tisba najprve uvdst nékolik konkrétnich Gdaja o© provozu
syatéma minipoéitale. Sledované obdobi obsahovalo celkem 183 dni. 2
toho bylo .106 di plné sledovanjich, tj. minipofital pracoval bez je-
kychkoliv plerufeni celych 24 hodine. Za tuto dobu byl pod napétin a
programen plnfeh 3713 hodin (za cclé obdobi). To jo vice neZ @ obdobi
st¥edni bezporuchové tinnosti (interval spolehlivosti), Jek jej uddvd

Virobees Je tedy moiné udinit nésledujici zdviry i &dsatom zalizonis



- 42 =

- miniprocesor JIPR 12 = mél celkem 2 poruchy. Jedna se objevila ke
konci obdobi v napajeéi (byla nutné vymina kondenzdtoru), drubd se
tykala. ovlddaciho panelu. Byly vyméndny 3 signdlni Zdrovky ovldda=-
cich tladitek. Druhi porucha bezprostiedné neovlivnila éinnost pro-
Sramie | )

- jednotka propojeni JPN 16 - bylo tfeba jen vyménit Zérovku sigali-
zace zapo jeni gitd 220 V. Jinak byla b& zavad.

= snimad dérné pésky FS 1501 - byl bez zdvad.

- desky digitdlnich vstupl DWN - byly bez zdvad.

= desky PDT pro piipojeni ddlnopisi T 100 = byly bez zdvad.

= desky digitdlnich wstupd DVP - 2 ks bez zavad, treti deska byla 3x
.méndna z dlvodd nespolehlivosti funkci nékterych bitd (signill)e.

- délnopisy T 100 - viechny pracovaly bez jediné mechanické nebo elek=-
trické zédvady. Je potdSujici zejména u kommnikaéniho -ddlnépisu dis-
pedera, ktery pracoval prakticky v nepfetriitém provozu.

Vzhledem k toms, Ze byla mnohokrét prekrafovina doporudenéd doba
zdkladni ﬁdi'éby a &isténi, jak ji uddvéd vjrobece, tje 23 hod, tedy kaiZ-
dy den, hodnotime soupravu jako velmi spolehlivou. Poruchy na deskich
DVP joou zcela b3¥né a opravitelné zévady. Kabeld? al uZ vjrobes, nebo
spojovaci interface podle ndvrhu VOHU pracovala rovns% bez zdvad.

Konkrétni sroméni z hlediske konfrontace se zkudetnim provozem
lze tedy hodnotit velmi pozitivné., Hlawni potiZe zJi3téné ve zkudebnim
provozu = zdvislost na kolisdni sité a vliv zakmitdvéni relé byly
prakticky zecela potlaeny. Nékolikery vipis téhoZ signilu lze vy jimel-
né v zdznam ovdfovaciho provozu sice také nalézt, ale ten byl jedno=
znadnd zplsoben chybnou funkei nédkterjch oddélenych vatupl jedné desky
DVP, Tedy ji%f uvedenou chybou. Zévadu lze odstranit, e tim cely pro=-
blém, sprowné fungujici deskou IVP,

Svoji zkoudku podstoupila ovérovacim provozem i organizace reali-
zace etapy, organizace vyzkumé price & techmického rozvoje ASR TP.
Bylo uZ redeno, fe ovéifovaci provez byl zahéjen po uréité pripravé, po
zkudelnim provozu. Zbyvé dodat, Ze termin zahdjeni byl stanoven i
s ohledem na plédnované odstévky zaiizeni. Prwnich 14 dni v ervenci pro=-
bihala i prevenziwni UdrZba na TC. To vytvoiilo predpoklady k zahd joni
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ovérovaeiho provozu na zarizeni TC, které mélo byt eo nejviee bez po-
ruch. Tohoto obdobi bylo vyuZito k instalaci soupravy SAPI, ddle k
prodkolovini techniki a dispeleri. Dile celd akce byla i nadéle sledo-
véna operativnd techmickou skupinou pro Fizeni ASH TP, kterd byla jil
predtim vytvorena ne podniku PKAZ. K vyhodnoceni provozu byla ustavena
hodnotitelskd komise pod *izenim GR SHD - koancern Most. Déd se iiei, Ze
bylo skute&né vytvoreno nezbytné organizaéni klime ne podniku i zdveds
a to zejména proto, Ze postupem lasu se ¢im 44l vice ukazovslo, Ze no=
Jde pouze o vyzkum, ale o konkrétni feSeni provoznich problémi. Na za-
vodé 5. kvéten v tomto obdobi probihaly dal8i skce, kteréd souvisely
s pripravou zmény tectmologies Na zdvodd Dil A. Zépotocky byly oviioe
vény nékteré nové mechanismy, se kterymi se poditalo té%Z ne TC zdvodu
5« kviten. DUl a podnik PKAZ byl sledovén i jinyui naddizenymi nebo
spolupracujicimi organizacemi; z diavodu techmologickfch obtiZi vyplyva~
jicich z postupu porubni fronty do oblasti zdvalovich poli.

Celkové tedy nebyla situsce pro nasazeni minipoditade anadnd,
tim vice je tPeba ocenit odpovddnf priastup viech, ktefi se na oviifovas
cim provozu SAPI tfeba nepPimo podileli, Zdvér k tdémto pozratkinm je
tedy jednoznalny. Neni mo¥né nesazovéni minipoditadl, al uf jako sou=
tést technologickych zafizeni nebo dodatelné = jako aplikaci systémo-
vého Pedeni = ponochat na malé siupiné bezprostledné reSici techmickée
nebo programové vybaveni. Organizace redeni jo nedilnou sloZkou pro-
jektu, poéinaje vikrcsem harmonogramu reSeni, aZ ke konlerétnim opatie—
nim v provozu TC. Proto cely problém nasazeni minipolitafe spatfujeme
dnes, s odstupem nékolike mésictt od ukonéeni ovifovaciho provozu, pPe=
deviim ve sprévné volbé celého zdméru, Adskvitnost Fefiani, pouZite
teclnické prostredky a programové feseni, tedy determinuji oblast vy-
zkumu a mély by vést vyzkumné tymy jen k takovym oblostem fe3ani, kie-
% lze ukmmdlit, realizovat, do 2 = 3 let od zdhijani vizkum. V oblag-
ti minipo&itadd a vipoletni techniky to totiZ predstavuje bezmils pil -
generace a o vikem sedld Fedeni uf prirozené pozdiji nebude zdjem. Na=-
vic v soudasné dobé je naprosto nutné pPigpét k Tefeni konkrétnich
provoznich problémi i z pouhé napjetosti mezi potrabami t&Zby a pla-
nem. Zde tedy vidime, Zs zvoleny pristup refitelského tyma p¥i nasaze=
ni minipoditade Tesla SAPI na dole 5. kviten, jakkoliv z podatku vybo=-
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&ujici ze zabdmutjch koleji, byl zcela v intencich soulasnych potieb
reviru a nidrodniho hospoddistvi.

" Polmg = ovéiovaed prdvoz - jek jsme ji% uvedli bylo moZno hodno=
£it 1 2z hledisika n&kterfch systémovych vislediki. Pokud jde © problém
iplnorti a formy technické dokumentace, je moino Fici totos Zévisi vel-
mi na zpdsobu orgenizace ovdFovaciho provozu. Nezbyind dokumentaece pro
provedeni provozu je sloZena 2z pPesného popisu spojovaciho interface,
programu aZ do konkrétniho obsazeni bunck a bezpodminedné jsou nuiné
jesné a "lidsky" zpracované operaini postupy. Operani postupy jsou
24K1adni dokumentaci pro dispefery a operdtory. lusi byt tek jasmé,
aby 1 nihodnéd obsluha na zéskok dovedla podle nich spustit konfigura=
ci SAPI a komnikovat g programem. Technickd a programova dolumentace
je nutnéd pro tym Feditele. Na technické dolumentaci dochézi b&hem
provozu k malym Upravim, na programi miZe byt podet zmén vétsi. Proto
4o mi¥e mini% 1 blokové schéma. Doporudujeme proto dokumentaci, jako
nezbytnou souddst iedeni, pfedet uiZivateli po skongeni ovdrovaciho
provbzu na posledni, predévenou verzi. To vie plati pro organizaci
uvedenou shora. Zbjyvé dodat, Ze timbto zptsobem ge zdafilo ukoniit ové-
povaci provoz (6 m3sicl) a pFitonm soupreva nemsele. byt vibec vypnuta
e sleduje TC bezprostifedné ddl. Prodéni uifivateli tedy po formélni
strénce mife bfit provedenc za chodu zaFizeni a pozdéji neZ predéni
de factoe

Dalsi systémovou otdzkou bylo do jaké miry lze pouZit zjiSténé
tdaje ze sestav a vjpisd poSitae pro popis, piipadné analjzu provozue
Nejde, alespoh ne v této Pdzi, o posuzovini nlubdich vazeb v téZbe a
provozu vibece Jda spifie o zpétnou kontrolu zadéni ukohy, co podéital
ma FeSit. Pro ilustraci uvddime tabullu tzv. poruchovych signdll - viz
tabe le Byla zpra.cova.na dodateind za celd obdobi, tedy nikoliv polita-
dem primo, byly jen pouzity Jjeho vypisy. Tabulka uvédi kolikrat a kte=-
rj poruchovy signdl byl za pil roku 2 DPD zaznamendm, Jsou uvedeny
zv1ast signdly, kterd mSly za nésledek vybnuti celé DPD a které ne.

Pato tabulka je zajimavéd uZ proto, Ze takovéto Slenéni Feditel=-
skémy tym ani nsbylo zadéno, ani ho sdm nepiedpoklédal. Podle pivod-
nich diskuzi mély byt témd¥ viechny signily (12 z 15) tzve havarijni,
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$+j. m&ly vZdy zplsobovat vypnuti doprevniku na kterém vznikly s gkoro
vidy (od doprawmiku 52) vypnuti celé DFD. Jind situace m&ly byt vyjime
kamie '

Tabulka viak ukazuje néco jiného. Napfs je viddt, Ze signdly ne-
jsou v 3ase pil roku rowmomdmé rozloZeny na viechny dopravniky. Napie
signdl "vyboteni na vratné stanici" pfichdzel prakticky jen z doprav-
nilu 52, piitom viak 29 signéali 2z tohoto dopravniku mdlo za nésledek
vypnuti DPD a 19 signdll nikolive Podond simil "obraceni na vratné
stanici® piichizel vyludéné z doprevnilm 5l. Uvedend skuteinost by méla
bt posuzovina pribdié mechanikem o vedoueim Gisgku uhelného lomi. Pro
tyto pracovaiky by tato informace mnlla b7t popudem k urychleném pro-
véreni téchto situaci a zjednéni nipravy. Signdl “zdval" prichizel po=
némd rovnomirnd z 5 doprevnikd, ze dvou vibec ne. Aviek napt. z do-
prevailu 53 mElo z celkového poitu 10 signéld dalsi odezvu bez vypadku
DPD 6 gignéli. Tyto skutednosti sviddi o tom, Ze obsah informece téch—
to signdld Je niZSi nef se ptvodnd pledpoklddalo. Uvedené Jevy mohou
bt zplisobeny Gdribou (precovniky GdrEby). Dile, Ze nebezpecl ndkte=
rjch mimoiddngch situaci e poruch je podél DFD nerovnomémé rozloZeno,
jak co do &isel dopravniki, tek co do drulm aledovanych signdli. Napi.
daleko nejfrekventovandjSimi signily bylys "zaval® calken 120 piipadi,
"yyboleni na vratné stanicl” {viz pozndmka v§ie) celkem 55 piipadd,
“prafny pds" celkem 118 piripadd a "nouze" 84 piipadi. Tyto 4 z celko-
vého podtu 15 signdll se podilely na celkovém podtu 506 signéli potiem
407 pripadi. Signdl “eldro” nepridel ze celé obdobi vibsc ani z jedno=
ho dopravniku. Signél "teplota ptevodovky” ze viech doprevnikd celkem |
2% a signél "ochrany" a "zem 220 V" ka?dj celkem v 5ti pFipadech.

Pi#irozend tedy mohou vaznikat otdzky, zdo néktoré signély nejsou
sledovény jiZ zbyteéné, tJj. zda provedené tecknologické zmeény vedly k
odstraniéni nezadouclch jevd @ celd soustava nemd tedy informaini re=
dundanci. Situace se signédly s vypadkem DFD a bez vipadicu DPD pak na=
vozuji avahy i o informainim obsahu téchto stavi, cheste-ll tedy prov-
divosti. Na zdkledd téchto tvah je pak mo@mo piikrodit 1 ke konstruk-
&nim Gvehdm o systému &idel a piencsle Neni vialk mozno jen mechanicky
zobecnit, e napf. eldra nemusime tedy vibee sledovat. Je viak otdz-
ke zda maji byt zarazeny do antomatickeho Systém minipoéitate nebo



ne. Tyto Uvahy je moZno pak promitnout do daldich ebap feleni nebo Fe=
Seni jinych TC.

Chtéli jsme tim poukdzat na konkrétni viznam oncho jevu, ktery
Jsme popsali v ivodu, %e totiZ prévé proto hovolime o vylsi £42i auto-
matizace, Ze lze ziskat ‘daje z minipoditade o mo¥nostech konstrukinich
zmén. Dile jsme timto zplisobem zldsti odholili, prof je sledovdnd po=
ruchovosti DPD pro provozni pracovniky jovem ménd podstatnfm nef sle=
dovéni hlavnich provoznich wkazateld. I kdy# to nemusi bjt jedind piie
¢ina, je tim prokdzdno, Ze lze zkulenosti, tedy ukazatel kvalitativad
také néjak kvantifikovat a pribliZovat se pomoci poditade i k algorit-
mizaci celého technologického Procesu.

Mine=1i tedy na zévér celkovd zhodnetit vysledky ovéiovaciho pro-
vozu soupravy SAPI s minipocitacem JFR 12 - Tesla, p¥i FeSeni I. etapy
ASR TP tecmologického collu uhelného loms Chabafovice, je moZno s jls-
totou PFici, Zo jsou vesmés pozitivni,

Prodeviim se ukédzalo, Ze socupravu je moZno zaifadit do zarizeni
vhodngch pro t8%ké hormické, provozy se spoleblivosti nejméné tak vele
kou, jako maji ostatni prvky autcmatizaéni techniky dnos pouZivané.

Dile je evidentni, Ze lze v krdtké dobd 2 aZ 3 let od zahdjeni
viziumého Feleni se dopracovat konkrétni realizace minipoditafe a je~

ho normilniho provozu v nepietriitém reiimi.

A kamefné byla pozitiveé provéfena Gdelnost zédméru, zabjvat se
celou problomtikou. Ziskané poznatky 1lze aplikovat na kteroukoliv ph-
govou dopravu na ubelnfch Fezech v koncernu SHD 4 v ostatnich revi-

recho

(¢clnost zdmiru zabivat se celou problematikou byla rowméZ ddns
redlnosti tohoto z4méru. Dospdt k pozitivmim vysledkim v praxi bylo
momé stenovenim primdfenych ¢ilf, prostiedki a organizace zdémdru,
IQZene proto na zdvér konstatovat, Ze 1l. dubma 1979 bylo toto prvni
AsR TP v roviru SHD ufivatelem piovzato do trvalého u¥ivini. Byla
Gspéimé ukondena I. etapa PeSeni a bylo rozhodnuto cbdomym zpisobenm
Pedit dalsi etapy ASR TP na loms i skrjvce Chabafovice. ReSeni umoini-
lo aktivovat &ast dkolu technického rozvoje o rok drive nei pi"edpoklét-
dal plén.
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Seuhn gignéld o peméhéch na DPD béhem ovéiovacihe provezu

Dopravnik s0 | s1 | 52 | 53 54 | A | 558

Zével -la|3 |19|19] 29 4|6 | - |- 25‘?,8‘ - | -|s1|69
Tepl. preve. elel 2] =| =] =|=]| =|=|=|=|=] =| = 2
Eldra “| =l=| =] = =] =|=|=|=|=|{=]=|=|=|-

Rychlost il s Bl = 2l XL ]| #|=]|=|>|=] 31]3 J11

Vybe vrate 1| 3|~| =|29j20] =| =] |2 |2|-]|-]| -]32 |23

Vybe poho - 2]=| == || == ~l=]2]=]=] ~]2

2
Prab. pas -l33|-l12|2alad 5|2 -2 ]|2|3]|-]| -|7 |22
Obr. vrat, o =12 (28]|= | =|~ -‘- -] == =[|=-]2 |28
Obr. pokb. ol dlml=la|ol= {2 ]=l=]|=|2]=]|=]|1 2
Mnzénd w| ]| 1)s | ==l ={2l=]a]|2]l=|=-]6]|3
Ochrany | 3= | L= | =] =] == =] == ]=15
Houze 11431~ 4 1|22| 87 | 21 -1 | 3| 1|11 (1 | 24|60
Nabalendi -0 | 7] ~| 8]l-|3]-|-]112] 2] 1|1 31 31
Zem 220 - 1l=]2]1|2]-]|=]-|- o 1|4
Zem 500 ol Gla]w] aft]es |« =|=]=| «lals ] ape

Celkenmn 2 lzﬂ 6 | 77|83 (104 17| 15| 2|3 |37 |16] 6 |13]153 [353

Pozndukas 0Udaj v 1. sloupci znaseni pofet vypadkl dopravnikd
2. sloupci zusmend polet vipisd bez vipadki depravnikid

Tabulia s 1




