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Vicefezovd technologie dobjyvani pfi Fedeni specifickych
bansko-technickych podminek SHR ‘

Aplikace dvou piipadné vicefezové technologie dobyvani
jednim dobyvacim strojem pPedstavuje uréité refent speci=
fickych bansko=technickych podminek v obou podkruSnohor=
skyth revirech. Za specifické bansko=technickée podninky
dobyvéni lze v tomto pfipadé povaZovat:

- geomechanické vlastnosti nadlo2nich zemin s vyskytem
predisponovanych skluzovych ploch, které omezuji para=-
metry pracovnich Fezli na vydku 25 - 27 m se sklonem
max. 45°. Tyto parametry jsou odvozeny z Pady mé feni,
odbornych posudkl, ale zejména z provozni praxe na vels
kolomech SHR;

- neustéle se zvétSujici hloubku loml, v disledku &ehoi
narlstéd nejen potifeba =zvySovani vykonnosti dobyvacich
stroj&, ale i 2vétdent jejich snimacich vySek p#i 2a=-
chovdni podminek bezpeinosti a stability;

= omezeny vybdr dobyvacich strojd Fady TC 1 23 TC Sy
u kterych je =zachovédna zé&sada, %e vykonnost stoupi na
dvojnasobek, dosahové parametry se viak nemé&ni, nebof
jsou uréeny geomechanickymi vliastnostmi zeming

- Cetné wvyskyty poloh velmi pevanych hornin ve formé pro=
pléstkl, &olek nebo blokl rizné velikosti, jejichz do-
byvani &int velkostrojim potiZe. 0 celé Fadé tichto po=
loh Llze konstatovat, 2e jejich separdtni rozrulent je
pro dobyvaci proces Z&douci. Obdobné lze charakterizoe
vat 1 mocné polohy kvaddrujicich jill, nebo zemin ne~

*vhodnych k zaklédani,



MoZnosti, které plindsi aplikace dvou piipadné vices
Pezova technologie dobyvéni je moino rozdélit do dvou sa-
mostatnyeh oblasti. V prvé fadé umoznuje Redit snimact
vy8ky dobyvacich strojd s ohledem na bezpeEné vydky fezl,
vykonnost dobyvacich strojd & slad@nost postupu “porubni
frontys, V druhé Fadd umo2nuje optimalizaci ve volbd& pra-
covnich horizonti =z hlediska geologické stavby nadloii,
zejména s ohledem na selektivni dobyvént nadloinich zemin
a separatni rozrulovani velmi tvrdych poloh.

Jplatnéni vicefezové technologie pii FeSeni optiuglizgen

snimacich vydek a postupd Pezd

Prinos vicefezové technologie dobyvani pﬁ{ teSeni op=
timalizace lze nejlépe ovéFit na obecném pFikladd, jak je
snbdzorndn na obr. 1. 2a zaklad tohoto pfikladu je bréne
norubni fronta o délce ceca 4000 m, mocnost skryvky 15¢ m,
sa sklonem boéniho svahu 1:6.

Ma8e Uvahy vychazi 2z jednoduchého predpokladu, %e rol=-
a4 vykon rypadla O :

Qr = t\r-. ° hf‘ a pF 2 PF o p'F
g seacase stredni délka precovniho Fezu

h* ecssces prumdrnd vyska snimaného fezu

Pp oeveeese roéni postup Fezu = /konstantni pro véech~
ny frezy/

Py ssesces blocha Fezu /vertikslni/

Za pfedpokladu konst. hF s 25 az 27 m buyde dle obr. 1a
vykon rypadel na jednotlivych Fezech kolisat v rozmeziy 100
a2 145 x,‘ﬁelze tedy skryvku dobyvat jednou Fadou dobyva-
cich strojb. |
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Za piredpokladu konst. vykonu Qr na v8ech Fezech bude
dle obr. 1b promé&nlivé vyska Fezu v rozmezi 100 - 140 %.
To znamen&, e pri zékladni vySce 25 m na prvnim Pezu by
bylo nutno na poslednim Fezu pracovat s vyd3kou a% 35 m,
co? je v prikrém rozporu s podminkami bezpefnosti a stabi=-
lity Fezl.

Jedté slo2itéj3i je situace pii nasazeni né&kolika TC
ridzné velikosti na jedné Llokalité. Dle obr. 1¢c, napfiklad
pPFi nasazeni tRi TC 2 a dvou TC 3 se snimaci vydky pohybu-
Ji v rozmezi 90 = 100 % pro stroje Fady TC 2 a a3 170 %
pro stroje TC 3. To znamend, Ze pii zakladni vy3ce Fezu
25 m /na poslednim skryvkovém Fezu/ by bylo nutno u doby=-
vacich stroj Fady TC 3 pracovat s vylkou Fezu 38=42 m,
coZ je opét v pfikrém prozporu s podminkanmi stability a
bezpetnosti.

V pfipadé kombinace dobyvacich strojd Pady TC 2, TC 3
a TC 4 je situace slozit®j3i, zde se za pFedpokladu rovno=
m&rnéhe postupu pohybuji snimaci vydky pro jednetlivé cel-
ky v rozmezi 100 -« 330 % /obr.1d/. To znamend, e pfi vydce
postedniho fezu 25 m dobyvanéhe pypadlem Fady TC 2 by bylo
rypadlem Fady TC 4 na prvnin fezu nutno snimat vy §ku as
cca 80 me Tato vySka uZ vyfaduje uplatnd3ni &tyffezové tech=
nologie dobyvéni. '

Jak ukazuji Pel¥eni obecného pirikladu dochdzi v rémci
mocného skryvkového souvrstvi k vyraznym zm3nam snimacich
vyS8ek u jJednotlivych Fezli. PF{ omezenych vyZkadch Fezd
/25 m/ 2z hiediska geomechaniky je nutno wuvaZovat s aplika=-
¢i vicefezové technologie, bez ohledu na to, budou=li
technotogické celky nasazeny na horni nebo spodni skryvko=
vé Fezy.:

Naznaleny piiklad jasnd ukazuje nutnost aplikace vi=
cefezové technologie dobyvéni, zejména u vétdich typl do=-
byvacich strojl Pady TC 3 a TC 4 budouw=li nasazeny spolei=
nd se stroji rady TC 2. '
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Uplatnovéni vicePezové technologie dobyvéni pFi FeSeni

pracovnich horizont& z hlediska geologické stavby nadloZi

Zz hlediska banského provozu je udelné volit pracovni
horizont dobyvaciho stroje a celou pracovni plo$inu v ze-
mindch, které umofnuji snadné odvodnédni /propustné/, vy-
znatuji se dostatelnou Unosnosti a nejsou rozbFidaveé.

Respektovani t&chto poZadavki neni v provozni praxi
jednoduché, jejich nesplnéni pak vyrazné ovlivai provozni
podminky na fezu. ZvySuji se nécgky na Gdribu Fezu, na pode
syboué.materiély, zhorBuji se podminky pfi pfestavbéch pé=
sovych dopravnikl apod. V8echny tyto skutelnosti pak ne-
priznivé oviivnuji ekonomické vysledky /zvySovéni provoz=
nich naklad(/, ale i v9konnost dobyvacich stroji /prodluZo-
vani prostoji apod./ Prévé uplatnovéni vicefezové techno-
logie umofnuje volbu pracovnich horizontd vhodnd pFizplsc=-
bit geoleogické stavbé nadloii.

Za pfedpokladu, %e dobyvacim strojem je moZno praco-

- yat .vicefezovou technologii, tzn., s pracovni plodinou

+ 15 m mimo Groven dopravniho zatizeni. Je moZno podle cele-
kové snimaci vy8ky ménit pracovni horizont v rozsahu,_jék

je uvedeno v tab. 1, Je tedy zfejmé, Ze uplatnovini vice-

Fezové technologie dobyvani umoZnuje splnit jednu ze zé-

kladnich banskych podminek pFi volb& pracovnich horizontd

a prispdt tak ke zlepfeni coekonomickych a provoznich vy=

sledkd,

MoZnost plesunu pratovniho horizontu v ranmci saimaci
vysky je mo3me s vwyhodou vyufit i v pPipadech dobyvani
.vetmi tvrdych propléstkd nebo &olek, které nelze rozpojit
pfimo dobyvacim si%oiem-lpiip. je vhodnéj8i je piredem roze
pojit jinym zplsoben/., Je pak vhodné snimaci vyiku rozdé=
Lit na dva pFipadn& tFi pracovni horizonty, tj. horizonty
normalng rozpojitelnych zemin a horizont s polohami neroz=
nojitelnych zemin obr. 2. Prvni horizont je dobyvan kole=
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sovym rypadlem, zatimco na druhém horizontu se provadi
trhaci préce nebo jiny zplsob rozruSovéni /rozryvacde/
a teprve néslednd je odtéien dobyvacim strojem,

Dvou a vicefezovd technologie dobyvéni sama o sobé
neredi dobyvani velmi tvedych /nerypatelnyeh poloh/, Redi
v8ak vedeni pracovnich horizontl dobyvaciho stroje v tako=
vé poloze, kterd umoinuje separdtni rozpojovéni techto
hornin bez omezeni postupu rypadla na fezu.

Za nejvhodndj3i (ze povalovat technologii dobyvant
dvou hornich Fezl, kterou lze realizovat v celé délee Pezu,
pFipadné, jen na jedné jeho Zasti. Je vhodnad také proto, e
prechod z jednofezové na dvoufezovou technologii lze pro=
vést kdykoliv bez pFestavby DPD, ani% je -oviivn&n postup |
ndsledujicich skryvkovych Fez2l /obr. 3/.

Pvou a vicefezové technologie dobyvani jako jedind
dovoluje vytvoFfeni pracovnich horizontd, ve kterych se sou=-
stfeduje maximdlni mno3Zstvi velmi tvrdych hornin, horizon-
td ve kterych lze soustFedit specifické zplsoby rozpojova=-
nie

Vztah vicefezové technologic dobyvéni k vykonnosti techno-
logickému celky -

S uplatnovanim vicefezové technologie dobyvéni & sni-
sovanim vy3ky pracovnich Fezd je nutno posoudituvlﬂv na vye
konnost dobyvaciho stroje. Touto problematikou se zabyvala
celsd Fada pract VOHU 1 BPT z hlodiska"vikqnnoséi_vlﬁezu;i
pracovnim bloku. Prakticky vSechny préce prokazuji, Ze
uplatnovani * viceFezové technologie a &8 tim souvisejici
snifovani vydek Fezd neznamend sniZeni wvykonnosti dobyvas

ciho stroje.

Price VOHU se zamdfuji predeviim na stanoveni vykon=-
nosti rypadla v bloku pomoct koeficientu v?kqnagatﬂ:kc;
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Celkem jednoznainé bylo prokézédno, 2e pii dobyvéani

" ni28ich Pezd je mofno docilit rypadly vdt3ich vykonl. V ta-
bulee &, 2 jsou uvedeny koeficienty vykonnosti stanovensd
pro rypadla KU«800 a K 10 000 pro rdzné v§3ky fezu.

PF§ projednant navrhu smdrnic ON 44 3208 a ON 44 3209
byto v BPT provedeno porovnéani ro&ni vykonnosti TC 2
/KU=800/ o urdité skladbé 8 rbznych vy8kach prazovaich Fe=
zﬁf Vysledity tohoto porovnéni jsou uvedeny v tabulce &, 3.

Préce VOWY zamlFené na posouzeni vykonnasti dobyvaci=
ho stroje v 'pracovnim Fezu prokazuji, %e vhodn& volba vie
cefezové technologie dobyvént umonuje snifit technologic=
ké prostoje na Fezu o cca 65 ¥ gfi_uplatﬁovéni dvoulezové
@ o cea 50 % pii uplatnovani tiifezove technologie dobyvée
nie

Poi!davkz na technologickad zatizeni pro realizaci viche-
zové technologie

Pvou a vicePezovéa technologie dobyvéni klade uréite
pofadavky na technologickéd zakizend vyplyvajici ze skutele
nosti, 2e dobyvact stroj pracuje v nékterych pFipadech na
jiném horizontu nel dopruvni zafizent a je nucen v prabshu
technologického cyklu pPeji2dét mezi pracovnimi horizonty.

Tyto poiadavky se soustFeduji predevdim na dobyvaci
strof a pFPedstavuji: i

1/ Holnost naktdddni na dopravni zakizent umistdné na ji-
ném horizontu ne: rypadlo. Tomuto poZadavku je nutno
pFizplsebit zejméns konstrukci nakladeeiho mostu rypad-
ts a naklidact misto na dopravnim zafizeni. Z rozbory
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pracovnich podminek v SHR vyplyvéd potfeba snédSeni a vy~
nadeni nakladacim mostem v rozsahu cca + 15 aZ 20 m.

2/ Moinost snadného prekonéni nedlinného prostoru DPD na-
kladacim vyloZnikem. Tento poZadavek ovlivnuje opét
zejména konstrukei naklédaciho mostu, kterey by mél mit
teleskopickou konstrukci a délku cca 100 a2 130 m. Je
treba se zamdfit i na feSeni délky neGlinného prostoru
DPD a vybudovani nasypnych mist.

3/ MoZnost zmé&ny pracovniho horizontu rypadlem na co moiné
nejkrat8i dréze, tedy maximalni stoupavost stroje pii
préci 4 transportu. ' ‘

Mimo teleskopické konstrukce naklédaciho wyloZniku
splruje vétSina v SHR nasazenych dobyvacich strojd nazna-
éené potadavky. Nejsou to tedy pofadavky mimoRédné' a je-
jiceh spiln¥nt u nové nasazenych dobyvacich stroji by nemélo
byt problémem.

Zavér

Uplatnovani wvicefezové technologie dobyvini jednim
dobyvacim strojem se stavd, s prechodem lomd do wvétSich
hloubek a sloZit&j8ich geologickych podminek, pfedmétem
redlnych zamérd v oblasti banské technologie dobyvéni.
UnoZnuje Fefit rovnomérnost postupu porubni fronty pii
omezenych parametrech vySky Fezl a nasazeni vic; typld do=
byvacich strojld na jedné lokalité.

UmoZnuje optiﬁalizaci volby pracovnich horizontl,
g ohledem na geologickou stavbu nadloZi.

Umosnuje realizovat separatni rozpojovani poloh velmi
tvrdych hornin, aniZ je omezen postup dobyvaciho stroje.
Je v kazdém pFipadé jedinou moZnosti banské technologie
pPfi FfeSeni dobyvani velmi tverdych poloh.

Podminkam vicefezové technologie vyhovuje vétiina do=-
byvacich strojd pracujicich v SHR, daldi Gpravy zejména
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teleskopickad konstrukce nakléddsciho mostu je béZnd u Fady
velkostrojli v zahraniéi.

Z4vérem lze konstatovat, Ze vdtSina velkogtroji nasa=-
genych v poslednich lLetech v SHR /KU=800 a K 10 000/ byla
nucena z ruznych divoedd pracovat miniadlnd dvouFezovou
technologii dohyvéni.

Recenzoval: Ing. Jaroslav Stanek, CSc.

Shrnuti

Viceirezové technqiggie dobyvani pifi Fefeni specifickych

bééskoatechniékych podminek SHR

lanek posuzuje moZnostd asplikace viceFezové techndlogie do=
byvani phi Pedeni specifickyeh bansko-technickych podminek v
SHR, Naznatuje moinosti pii redeni snimacich vySek, s ohle=
dem na sladdnost postupu porubni fronty a mofnosti optimali-
zace volby pracovnich hortzontd z hlediska geologické stavby
nadlo?i e vyskytu velmi tvedych poloh hornine

Pes o ume

TexHOJIOIMS _MHOrOyCTyNHOA paspaCoTKE KppepOB__B__NpHMEHEHMH

e - o w6 - e e e o G = > G S W S

K_cneuupuxe rogno-mexggqecxgk yeaosuii_Gacceiina CEB

- e o o e Ty G G oS o o o . = e e e G P G G GIP GEn Yo G I GO0 T G TGP WS GuS G G G

PaccMATpUBADTCE BOBMOXHOCTM MPHUME@HEHNE TEXHOJOI'MM MHO-
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Tabulka 1}
Snimatelnéd vySka rypadlem
de 30m do 40 m do S50m
+30 +40 +50
1
| I
| [+0 ! T
| L0 I |
1 1x0
MoZnost volby| od*0 ++30m o0dt0 ++30m ed*0 %+ +30 m
pracovniho
herizentu 30m 30m o 3om
MeZnest volby| od*0 ++15 m edtf ¢++15m edH0 ++15 m
-|dopravnihe ; g
horizontu = 15w 2 1Bnm b 5m
Poznimka: ~— —— _, pracovni horizont; .+  dopravni horizont
Tabulka 2 _
Vydka Fezu [ m] 12 18 26
Sklon svahu [’] 50 50 50
tm / tv 0,201 0,275 0,596
KU 800
K‘ 0,833 0,784 0,626
tm / tv k 18 800 0,199 0,202 0,243
K 0,834 0,831 0,804
Tabulka 3
Sklon svahu r*q
VySka " 40 45 50 55 60
fezu
Vykonnost TC  / tis. m3 re 2. / rok /
/an/ ! "
Qr e roéni vykennost pfi prekryvani manipulaci
n 11 683 11 304 11 297 11 368 1 430
18 8955 10 636 11 790 12 243 12 508
24 6 418 8 153 9 613 11 891
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5800 m

ZAKLADNI  PROFIL
> h=150 m
o
[ 4000 m N
NASAZEN( 1. RADY TC ——— 7
hy = konst. = 25 m K= honst < 2o 07 = 130% /
Qr=100- 140 % [100%] OF =122% /
QF =114 % /
oF = 107% _ P
QF2- 100 % F Obr. 1a
NASAZENI 1. RADY TC < -y
Qr = konst \ hy = 110 %
hy = 100 - 140 % N m=10% 5x Qi 100%
\ hy = 130 %
\h, = %40 % Obr. 1b
NASAZENI 2. RAD TC
(3x TC2 ; 2x TC3) it 21 Q- 200%
¥ =100 - 200 % \\ hy = 172 % «
hy = 100 - 170 % be = 91 %
J \ b= 9% % 3 x Qz,= 100%
\__ht = 100% ' Obr. 1¢
NASAZENI 3 RAD" TC
(TC2,T7C3; TC4 ) by = 330% Qi 400 %
Qf = 100 ~ 400 % .
hi = 100 - 330 % = WA Y 0% 7 )
N\__hr = 100% Qr 100% / Obr.14d
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