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Ing. Alois Hochmann, VIHU

:Zplsoby Vyhodnmcovéni @éfeﬂi»rozpojitelnosti;s vyuzitim vypo-
getni techniky:

Uvod ;

P¥i méfeni rozpojiielnosti sedimentﬁ féihymi'brgény-vel—
kostroju in situ muie bﬁt tasovy prabeh mefené vellclny zazna-
menan v podminkéch VUHU Most prakticky dvéria zpusoby‘

a) na'reglstraéni papir pomoc{ reglstracnich méticich pristro-
g typu Vareg, Wattreg nebo oscilografu B LS
‘b) na magnetofonovou pésku pomoci magnetlckpho zaZnamniku EAM
©500. ) Ko

Cilem tohoto pfispevku Je seznamlt zajemce se zpusoby vy—z.
hodnocovénf namefenych a shora uvedenyml zpusoby zaznamenanych
VellCIH pomoc{ méfici uatfedny ADT 4500 cdboru RN. VUHU Prede-
viim Je nutné,. aby konfigurace méfici ustfedny odpovidala tém-
to pozadavkum a umoZnila prevod graflckeho zaznamuigl a analo-
~goveého signdlu b) do digitdlni formy. Tim bude umoZnéno dal§i 
softwerove zpracovani téchto hodnot. Aby- byld’moiné‘poéitaéqvé
itechnlky jeste lepe vyuzivat jsou nutné vhodné prostfedky k do=-
rozuméni &lovéka s poctitacem. Data zpracovana potitatem byvaji ,
tasto malo pfehlednd. Ve svém velkeém mnozstvi jsou tasto pres-
neé vysledky v kratke dob&é nepostfehnutelné., 1lovek potfebuje
- na zorlentovani a vyhodnoceni vysledki dlouhou dobu. Zde vyraz-
né plati, se maximdlni objem informaci €lovek ziskdvd z vizudl-
;hich‘bbrazonCh viemd. Je tedy zapotfebi pfevadet softwerove
zpracovand data na nazornéjsi zpusob informace, tzn., Ze je
nutny graficky vystup méfici ustfedny. Témto cildm - potrebne
vstupy a grafické vystupy dstfedny ADT 4500 byly podiizeny vsech -
ny nédvrhy na konfiguraci instalované ustfedny ADT ve VUHU. Po-

divejme se proto jaka je soutasnd situace.
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M&tici dstfedna ADT 4500 Je soubor zatfzen{ g dstfednt

Jednotkou poéitaéového typu. Ustfedni Jednotka zahrnuge.*ﬂ;-: 

-~

Mi
- a)

b)
c)
d)
e)
f)

modul procesoru MPR-1

Procesor je modulové konstrukce o kapacité‘operaéni paméti
128 k slov/16 bita. VyuZit{ kapacity operaént pamétl umoinu»?
Je dynamicky mapovaci systém. Modulové usporadéan{ E{dici pava
méti umoZnuje dynamicky mapovaci ‘systém. Modulové uspofédéniﬂ
fidici paméti dovoluje jej{ rozSitent po modulech 256 slov/ i
/24 bita aZ do kapacity 16 modulg £9; bk slov/24 bltu VnéJ-
81 zatizen{ se Pfipoji k procesoru pfes 1nterfaceové karty -

na sbérnici V/V. V modulu procesoru lze umistit 16 1nterfa—
ceovych karet a dalsi do celkového podtu 56 lze umistlt do
blokl expanderu

modul snimate d&rné pésky se snimadem FS 1503

modul dérovade dérné pasky s derovaéem DT 105

modul zdrojd MZD-1 pro ¥ 5 v _

médul zdrojd MZD-4 pro I1s Vy # 12"

modul sifového rozvodu MSR

modul fadide magnetickych pdsek MPP-4 pro 4 Jednotky PT 305

mo udstfedni jednotku jsou umistény
alfanumericky displej SM 7202/P - 2 x
SM 7202/S - 1 x
mozaikové tiskdrny DZM 180 a C 2111
magnetickd pdskova pamef PT 305 - 4 jednotky
kazetovd diskovd pamsf KDP 720.3 - 2 stojany
digitizer DGZ 1208
Jednotka styku s prost¥edim LSP-100.

Z tohoto prehledu zarizeni pfipojenych k procesoru mefict

dstfedny ADT 4500 tedy vyplyvd, Ze existuji vstupy, které umoZ-
nUJi digitalizaci grafického zdznamu ¢1 analogového signdlu

(zatizenimi uvedenymi pod pismeny e a f).
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Prevod grdfického obrazu ﬁasového prubéhu méfené veliélny

_Je umoznén diqxtlzerem 3,5 generace DGZ. 1208 —vvyrobce ZPA No=
vy Bor. Dlglt1zer BGZ 1208 Je prOQramovatelné zarizeni pro snie
mani graflcké informace Zafizeni obsahuge volné snimaci cidlu
- kurzor, které operétor ruené nastavuge na Jednotlivé body
snimané plochy nebo vede po snimané kflvce a stladenim prisluén
neho tlaéitka na kurzoru se vybudi postupné vlny souradnlc X
ay, které probéhnou snimaci plochou ‘Na civce: kurzoru se z ~'
'probihajicich vln indukuje- puls, ktery po zesflen{ uddvd pfes-
nou souradnlcovou polohu snimaneho bodu. Dlgitlzér 1208 dale
'obsahuge alfanumerické a programovatelné klévesnlce, Jejlchi
pomoci mbZe: operétor doplnlt graflcke body alfanumerickou in-
formac{ ve. formé 1dent1f1kace bodu eventuélné textu. Zarizeni
umoinuge sniméni kflvek podle ruznych parametru‘ ;
1) sledovdni bodové - BT e P
2) sledovéni llnlové podle narthu a) X

By T

c) AS

Vd)zlY'

e)zxX i AY

s volitelnou vzorkovaci frekVenci, kde.hodnota 1 znamen4d vidy
0,1 mm nebo 0,1 s. Digitiiér DGZ 1208 -maze p:acovat'bua v.auto- ,
nomnim reZimu OFF LINE, data se zaznamendvaji do osmistopé dér-
né pasky nebo v reZzimu s procesorem méfici dstfedny ADT 4500 -

- ON LINE - informace se pifenddeji po Sestndctibitovych slovech,
které se zaznamendvaji na povrch disku KDP 720.3. Spodnich 8 bi-
td - dolni byte obsahuje data, hornich 8 bitd - horni byte obsa-

huje informaci o rizeni prabénu pfenosu.

Jako pfiklad je na pfiloze la) zaznamendn tasovy prﬁbéh
pfikonu odebiraného motory pohonu kolesa rypadla KU 800/7 pfi
rypani a na 1b) pak ¢&asovy prabéh cejchu pfikonu jako hod-
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a/ Gmfiokj sﬁzm Easového prﬂblhu kabm

_ odebfrandho motory pchuzm kchu rfpndh
‘ K!r 800/7 pi‘i ripé.ni .

&:.:w‘

b/ Grafiok:f sézmm Kaaového prﬂbahn oe:chn
i pﬁkcnn N6V il b 5 T
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nota 1,6 V stejnosmérného‘napéti, které_je rovha hodnoté pif{i-

konu PP = 665 kW. Pfevodnik pifikonu je toti? schopen zazname-

nat pfi zatiZen{ odporem 1 k& tj. pfi vistupnim napéti 5 V

hodnotu pfikonu | J
P = 0,866 . 6000/100 . 100/5.2 = 2 0BO kW

Zdigitalizovand kifivka &asového prabghu p¥ikonu odebiraného
motory pohonu kqlésa po dobu 0 - 2,5 je v ptiloze &. 2, zdigi-
talizovand kfivka tasového prabéhu cejdhu pfikonu pak v piilo-
ze &. 3 ve tvaru _ ey

000 2 + 00 0040 + 00 1650

|
|

kde , ‘
060 2 i i e ¥ e pofadové gislo bodu
+ 00 0040 ......... x-ova soufadnice bodu 0002
| v setindch milimetru

# 00 1650 vwsiwsiivns y-ovd soutfadnice bodu 0002

i v setindch milimetru

E
Oba tyto souﬁory tj. DGZ 1 a CEJCH zaznamenané na disku KDP
120,53 z pfildh &. 2, 3 byly pak programové& zpracovény uUstied-
nou ADT 4500 a vysledek zpracovani se nachdz{ na pffloze €. 4.
Z ni{ vyplyva, e bé&hem 2,5 s rypdni odebfraly motory pohonu
~kolesa rypadla KU 800/7 stfedni hodnotu piikonu Pm(stf==704;ikw

pti Spicce PCK - 972,6 kW.

Ptesnost digitalizace &asového prdbé&hu namé&fenych veliin
je déna jednak pfeénosti ustaveni zdznamu na snimaci.ploSe di-
gitizéru, ponévadZ neexistuje 35dné ani elektrostatické prisé-
vdni papiru zndmé napf. u X-Y zapisovaCl a jednak na pfesnosti

vedeni kurzoru po snimané kiivce.
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IGZ1  T=00003 IS ON CROO101 USING 00012 BLKS R=0000 o
L 10250 FRI.» 18. DEC 1987 _

DIGITIZER 1208 VUHU

LINIDVA/HIGITALIEACE GRAFICKEHO ZAZNAMU CASOVEHO PRUBEHU'/USEK 2.5 8/
FRIKONU ODEBIRANEHO MOTORY POHONU KOLESA RYPADLA KU 800/7

DIGITALIZOVANG LINEARNE DLE X}= 47 VZORKOVACI FREKVENCE 2% HZ

0001 +000000+001515
0002 +000040+001945
0003 +000080+002025
0004 +000120+001940 -
0005 +000160+001800
0006  +000200+001630
0007  +000240+001435
0008  +000280+001600
0009  +000320+002145
0010 +000340+002305
0011 +000400+002435
0012 +000440+002315
0013 +000480+001870
0014  +000520+001 640
0015  +0005404+001380
0016  +000600+001740
0017  +000640+001335
0018  +0006804001445
0019 +000720+001445
0020 -+000760+001415
0021 +000800+001515
0022 +000840+001 650
0023 +0008804¢01730
0024  +000920+001805
0025 +000940+¢01820
0026 +001000+001770
0027  +001040+001455
0028 +001080+00140%
0029 +001120+001260
0030  +0011£0+001220
0031 +001200+001310
0032 +001240+001500
0033 +001280+001435
0034 +001320+0601790
0035  +001360+00192%
0036  +001400+002035
0037  +001440+002050
0038 +001480+00200%
0039  +001520+001890
0040  +001560+001780
0041 +001600+00167%5
0042  +001640+001550
0043 +001480+00149%
0044  +001720+001535



0045
0046
0047
0048
0049

0050

0051

0052

0053
0054
0055
0056
0057
0058
0059
0060
0061
0062
0063

0064 -

+001760+002000

+001 8004002055
+001840+002045
+001880+002'030

- 4001920+002045
+001960+002095 -
+002000+005 085

+002045+002055
+002085+001975
+002125+001710
+002165+001815
+002205+001475
+002245+001545
+002285+001445
+002325+001935
+002365+002030
+002405+002070
+002445+001990
+002485+001855

+002525+001075

e BgL

P#{loha .2, str. 2
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CEEJCH T=00004PIS ON CRO0102 USING 00012 BLKS R = 000

(10316, FRI. - 18.DEC  {9@7
DIGITIZER 1208 VUHU e '

FRIKONU

LINIOVA DIGITALIZACE GRAFICKEHO ZAZNAMU CASOVEHO PRUBEHU CEJCHU -

1.6V = 645 Ku Ll v it il A
DIGITALIZOVANO LINIOVE DLE X = 43 UZORKOUACT FREKVENCE = 25 Hzf*f?;

0001 +000000+001640
0002 +000040+001450
0003 +000080+001650
0004 +000120+0014655
0005 +000140+0016640
0006 0002004001460
0007 . +000240+001 650
0008  +000280+001450
0009  +0003204001455
0010 +000380+001655
0011l +000400+001445
0012 +000440+001455
0013 +000480+001455
0014 +000520+001655
0015 +000540+001655
0016 +000400+001455
0017  +000£40+001665
0018 +0004B0+001660
G019 +000720+001455
0020  +000740+0016460
Q021 +000B00+00147%5
0022 +Q00840+001475
0023 +000880+001480
0024 +000920+001.680
0025 +000960+001680
0026  +001000+00148%
0027 +001040+001495
0028  +001080+001690
0029  +001120+001485
0030 +001160+00149%
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DIAGNOSTICKY SYSTEM ANl 4500 VUHU

UYPOCET STREUNL 4 MAXIMALNI HOLNOTY ODERIRANEWD PRIKONU MUTORY
FOHONU KOLESA RYFADLA KU 800/7

HODNOTA CEJCHU | 1 MM = 39.9447 KW

C. TR« P CKSTR / KW / P CKMAX / KW /
1, 704.4927 | 972.6535
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Jak vyplyvd z ndzvu kapitoly, (kolem vstupu Je analogovy
signdl, zaznamenany pfi m&teni in situ na magnetofonovou pdsku
prevést do digitdln{ formy. Jednd se v podstaté o A/D,prVGd-
nik. U m&¥fci dstfedny ADT 4500 VUHU tuto a dal¥{ funkce pln{
Jednotka styku s prostfedim LSP-100. Tato jednotka je viastns
centralizovany moduldrn{ stavebnicovy systém,'umoiﬁujici'bbouéA
stranné spojent fidfc{ a m&ffcf Gstfedny ADT 4500 s redlnym g
prostfedim pomocit spuboru vstupnich a vystupnich (V/V) desék,:f

které z hlediska Jejich funkce mOZeme rozdslit do Etyt skupin.

1) analogové vstupy
2) analogové vystupy
3) dvouhodnotové vstupy
4) dvouhodnotové vystupy

. 4 2 P
Vstupni{ desky, umoznujici spojeni ve sméru od prostfedi do mé&-
Fic{ dstfedny a vystupni desky, umoznujic{ spojeni od méfic{
Ustfedny do prostfed{ mohou byt zasunuty do libovolné z 32 mo¥-
nych pozic na vané jednotky LSP-100. Vyjimku tvoti A/D prevod-
nik, ktery mé bevné uréenou pozici oznatenou AC. Blokové schéma’
jednotky a zjednoduseny zplsob jejiho pripojeni je v ptriloze . “
€. 5. Zdkladni funkéni blok celé jednotky je kontrolér, ktery:
zprostredkuje ptenos signdld mezi méf{ci dstfednou ADT 4500 a
vnitfni sb&rnic{, kterd je na blokovém schématu rozdélena na da-
tovou a fidici &4st. Na tuto vnitini sb&rnici Jsou zapojeny
vBechny analogové i dvouhodnotové vstupy a vystupy a dédle obvo-
dy pro indikaci stavu jednotky LSP-100.

Vnéjs{ interface, tj. prostfedek pro styk jednotky LSP-100
s meéfici dstfednou ADT je sbérnicovy interface IMS-2 s asynchron

nim prenosem ¢islicovych informaci sérioparalelnim zpOsobem -
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 ADT 4500
T I S
220 V. {} IMS 2
e P
Zdroje Kontroler . indika Synechr.
J __> n 1y
Datovd sb§r'nic§} ﬁ @ ﬁ @A /T ‘
E ' |
A Rfafef sbirnice L {} L /}
o= | ' :
| v/ v 4
A/D Anzlog, Analog. Darihod ¢ Bvouhod Casovy
Edd vatupy rystupy vetupy vystupy gener,
l [ I [ Z\F 2 i\ ;
; VA R'E
- U U oI £ T Dzfznem DU, . § TNS

PROSTREDT
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- byte sériové, bity paralelna. \interfaceovd karta V/2500

V pozici 26, 27 vany procesoru ADT 4500). Pro ptenos dat a
Prfistrojovych funkcf je pou?it bindrni kod. Maxim&ln{ ptenc-
sovd rychlost je SUP k bytu/s pfi délce slova 16 bitq.

Indikace funk&nfho stavu jednotky LSP-100 je zaji&téna
deskou indikace D/9100, na n& Jsou umist&ny kroms potfebnydh
elektronickych obvodd i vdechny indika&ni a ovlddaci prvky,
pt{stupné na ptrednim panelu jednotky - viz pf¥floha &. 6. V SOU-
hrnu 1ze pomoci desky indikace vizudln& sledovat
8) stav vstupni (BI) nebo vystupni (BO) datové sbérnice
b) zvoleny rezim jednotky - mluvé{ T v

- posluchad L
t) zvolenou adresu A/D pfevodniku (ADC) a V/V desky (0-31)
U) naadresovany kandl na zvolené desce (0-15)
&) zvoleny rozsah (R 1 - R 4)
E) zvolenou funkci (F 1 - F 4)

Indikace 16 bitové datové sbérnice zavis{ na volbg reiimutjed—
hotky. Je-1i jednotka LSP-100 v refimu poslucha (L) zobrazuje
e na poli 16 LED diod stav datové sb&rnice BI znamend to, Ze
e indikujf data, vstupujic{ do zvolené V/V desky z méfic{
Gstfedny ADT 4500. Pfi zvoleném reZimu mluvé&{ (T) se na stejnén
poli LED diod indikuje stav vystupn{f datové sbé&rnice BO, tedy
data, vystupujfci ze zvolené V/V desky a posfilang do méfici
Ustfedny ADT 4500. Stisknutim tladitka BO<> BI s nevyjéddfenou
pbolohou se zobrazi na indika&nim poli vZdy opatnd sbérmice, ne’
kterd odpovidd zvolenému re¥imu. Odbor RN m& K dispozici nédsle-
dujfci typy V/VY desek jednotky LSP-100:
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dikace daf'f  
abSrnded - |

D 80—

DATH — _ 8

indikece refimu
posluchad

s 13
1006

1kace adresy

N
O O

LS TR L
6686

L
O-

"o w9 8
0000
,cj

Y

O

=5

pievodanilo

adresa desky;

YR

ADRESH

derky

 KANAL

ndikaoé rozéhu

N

adresa kandly

|

rolba'indikace

f o 35y
O O O

RozSAY

- FUNKCE

& 2 a3 &

olo

indikace funkoe

-0 O

INDIKBCE

.ndikace gitd

87 <> 8o

tladitko zmény

S

ypiha&

indikace sbdrnice
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Druh Oznagent Nézev - | Potet.
======:==:::::::::==::::::::::::::::::=:====3========:=5§g§;g
w |z [D/1001 | A/D prevodnik 12 bitd 1
) .g_ D/2001 Multiplexer jednopolovy 16
,% s D/2011 Multiplexer diferengn{ 8.
5 \;a : . 4 i
) >~§ D/3010 D/A prevodnik 8 bitdy 4
& |2 | D/4000 | Eislicové vstupy 16 bitg
§§ 2 & | D/4030 | Marit periody/kmitodtu |
L > : _ ——
é"‘é é}% D/5011 | tasovy generstor 1

Tato konfigurace V/V desek jednotky LSP- 100 uréuge moinou oblast
jegiho pouZitf. Poiadované funkce tj. dlgitallzace an81090vého sig
nalu zaznamenaného na magnetickou pdsku zéznamnikem EAM 500 lze pa
provést pomoct fetézce V/V desek jednotky LSP 100 - A/D ptevodnik
+ multiplexer D/2001 Technlcké ddaje fetézce Jako celku-“‘

Potet bitd .12 bitd (11 + 1)

Vystupni kéd bindrni, doplikovy

RozliZovaci schopnost 2,5 . mV

Doba ptevodu B pus _

Rozsah vstupniho nap&ti + 5 mV G = 1000

g Ysomv G = 100

+500mV G = 10
+ 5,0V G = 1

Presnost ‘ z 0,2 % - I 0,5 %.z rozsahu podle zvole-
ného G

Potet kandlG, vstupd 16



Doba ustédlent pfi G = 1 = 25fus
G = 10 - - 25Jms
G = 100 ;= 50 fus
] _ G ='19000 - 500/%5
Vstupni impedance 100 M2 '

Zesilenf G lze nastavit drétovou propojkou na D/2001..Pfed vstu-
- pem analogového signdlu do jednotky LSP-100 je nutné jej oSetfkit
tj. zes{lit a odfiltrovat rusive sloZky. Provdd{ se to pomoci
zesilovade 3553 a pédsmové propusti TP 3554 vyrobce HBM - Hottln—
ger - Baldwin Messtechnik NSR.

Pro moZnost srovnani co do pfesnosti digitalizace byl pra-
bé&h odebiraného pfikonu motory pohonu kolesa KU 800/7 pti rypéa-

ni v€etn& cejchu zaznamenin Jak graficky - viz p¥iloha &. j O
tak analogové na magnetofonovy pasek zaznamnikem EAM 500 - mé&ri-

cim magnetofonem. Po dprave sighélu z méficiho magnetofonu zesi- -

lovacem pfi G = 5 a pasmovou propusti fma = 10 Hz byl odpovida-
Jici €asovy lsek o délce 2 »2 s rypéani preveden do digitdlni for-
my A/D pfevodnikem Jednotky LSP-100 pfi vzorkovaci frekvenci
25 Hz. Vysledky digitalizace a softwerového zpracovani (MG 13 C
a B) dstfednou ADT 4500 jsou uvedeny v piilohdch &. 7 a 8.

V ptiloze &. 7 je vysledek ptfevodu Casového dseku cejchu,
kde Jjsou jednotlivé hodnoty uvedeny ve /V/. Vyplyvj tedy, Ze
pramérné hodnoté& 1,6402 V odpovidé hodnota odebiraného ptikonu
665 kW. V pt¥iloze &. 8 je pak jiZ zaznamensn vysledek digitali-
zace Casového prib&hu odebiraného piikonu po dobu 2,5 s rypéani
v kW. Za tuto dobu byla odebirana motory pohonu kolesa stifedni
hodnota pifikonu PCK sitp = 711,3 kW pri Spicce PCK'max =}984J¥kw.
Takto ziskané hodnoty nameéfenych velic€in jsou pak pouzity jako
vstupni data pro vypodet napft. mérn?chﬁﬁﬁfﬁaﬁiEEﬁﬁTﬁé rypnych
sil, vypodget mérné energetické spotieby atd.
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1.438%5
1.6395%
1.6395
1.6400
1.640%
1.6405

MAX.HOLINOTA

1.6415

1.6395
1.6395
1.6400
1.6400

1.6390

1.6400

1.6400
1.6400
1.6410
1.6410
1.6410
1.6405

FRUMER:

1.6402

~ BF =

1.6400
1.6405
1.6415
1.640Q
1.4410
1.6400

1.6405
1.641%5
1.641%5
1.6410
1.6400
1.6415
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VYFIS NAMERENYCH HOUNOT KaNALU z,

610.180 660,093 666.085 716,016 793.907

781.934 656,237 566 .22% 674.073 767.943
813.880 5013.303 508.303 624.142 729.994
787.916 538,262 492,325 602.173 674.073
724,004 501.189 528,275 618.151 622.145 .
656.098 582,201 604.170 803.894 662,090
578.204 570.217. 658,094 815.836 - 777,929
649,115 610.162 720.010 821.869 - 815,827 ¢
869.802 664.087 773.933 815.877 . 831.855. . °
925, 725 696,043 817.874 821.869 " 801.899
964,853 726.002 823.846 B41.841 745,974
929,719 31.993 805.891 837.847 . 434.40%
751.966 12.021 759.955 825.863 <
MAX.HODNOTA | FRUMEK

984,853 ] 711.293
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Vezmeme-1i za‘zéklad hodnoty ziskané pomocit jednotky LSP-
-100, pak hodnoty zfskané pomoct digitizéru DGZ 1208 jsou ve
zvoleném pffkladu cca o 1 % nizsf{. Je v3ak nutné podotknout, %e
u digitalizace deléich ¢asovych prab&hd je rozd{l véts{ pohybu-
Jici se v rozmezf cca 5 %. Z davodt Easové ndrocénosti a mens{
ptesnosti digitalizace Casovych prabéha méfenych velig¢in digi--
tizérem DGZ 1208, je snaha prov4dét veskeré zdaznamy méfenych
veli€in na magnetickou pasku. To bude umoZn&no dodénim a zpro-
voznénim vysoce mobilniho mé&ficiho zatizeni Comp 32 s PCM mag—'
netofonem, které umoZni soudasné snimdni aZ 16 signdla. D4le je
nutné podotknout, %e odbor RN VUHU je v soutasné dob& ve stadiu
ptebirdn{ a zkou$eni programoveho vybaveni - systému SADKO o8 I
souboru programd pro matematickou a statistickou analyzu dat.
V souladu s timto Je zajisténo rozsifent vystupovych periférif
systému ADT 4500 o graficky vystup a to grafické provedeni tis-
kdrny DZM 180. Pak bude mozné provadét napfiklad vypod&ty mer-
nych a rozpojovacich sil, energetické nédrodrosti ve vazbg& na
provezni parametry a fyzikdln{ podminky velkostrojﬂ,,hodnoceni
dynamiky horn{ stavby velkostrojd, srovnéani geomechanickych
vlastnosti zemin statistickymi metodami. Vystupy pak nebudou
prfedstavovany jen velkym mnoZzstvim dat, ale i grafy arzéznamy,
dokumentujicimi prab&hy a charaktery naméfenych realizaci.

Shrnutdi

V €lénku jsou podrobng rozebrény zpGsoby vyhodnocovéni m&-
feni rozpojitelnosti s vyu?itim méfic{ dstfedny ADT 4500 VUHU.
Jsou uvedeny technické moZnosti tohoto zatizeni, v&etné& vyhledu

dalsiho vyuZiviani.



