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Schaltreluktanzelektromotor - ein neuer
Antrieb fiir Férdertechnik in Kohlengesell-
schaften

Der Artikel beschreibt das Projekt, dessen
Ergebnisse erméglichen, einen neuen
modernen Antrieb zu bilden, der unter
Bedingungen der Fordertechnik, z.B. fiir
Antrieb des Schaufelrades oder Antrieb der
Antriebstrommel einer Transportbandanlage
einzusetzen ist. In der Einleitung des
Beitrags wird beschrieben, aus welchem
Grund haben wir in VUHU a.s. begonnen,
sich mit dieser Problematik zu befassen. In
den umliegenden Staaten werden solche
Antriebe laufend genutzt, z.B. fiir die
Fordertechnik mit Eimerkettenbaggern.
Weiter ist beschrieben, auf welcher Art das
vorgelegte Projekt gelost werden kann.

Die Losung eines solchen Projektes wird
eine Teamarbeit sein, auf der sich mehrere
Arbeitsstétten beteiligen wiirden. Vor allem
das Institut VUHU a.s. mit der Moglichkeit
der Uberpriifung technischer Voraus-
setzungen direkt auf den Technologie-
anlagen der Kohlengesellschaften, und das
Team der Projektentwickler von VSB-TU
Ostrava  (Bergbauhochschule bei der
Technischen Universitét in Ostrava). Dieses
Team ist von wichtigen Fachleuten aus dem
Bereich Elektromaschinen, -gerdte und
Antriecbe sowie Fachleuten fiir Messung
elektrischen und nichtelektrischen GréBen
geschafft. Die Teilnehmer des Teams
verfligen tiber viele theoretische Kenntnisse
und praktische Erfahrungen zur Lsung des
beantragten Projektes. Manche Teilnehmer
des Teams Iosten  erfolgreich - in
zuriickliegenden Jahren einige Projekte der
Grantagentur CR.

Switching reluctance electric motor — a new

drive for mining technologies of mining

companies
The article describes a project the results of

which makes possible to create a new
modern drive applicable in mining e.g. for
driving the wheels or driving the drive train

of a band conveyor. In the article there is
written why we began to work with the issue
of new drives in VUHU a.s. Surrounding
states use these drives commonly e.g. for
mining by chain-bucket  excavator.
In another part of the article there is written
how can the submitted project be solved.
Solving this project will be teamwork on
which a few workplaces would participate.
First of all it is VUHU a.s. having the
possibilities of verifying the theoretic
presumptions directly at the mining
technology of the mining company and
solving team on VSB-TU Ostrava. The team
consists of important experts of the field of
Electric Machines, Devices and Drives and
also experts of measuring electric and non-
electric values. The members of the team
have enough theoretical knowledge and
practical experience for solving the project.
A number of the team members solved
successfully some projects of GACR.

BrmoyaeMblit 2JIeKTPOABUraTeNlb C MATHHT-
HbIM COINPOTHUBICHUEM — HOBBIN NPUBO/IL Ul
LOPHOIOOKIBAIOIINX ‘TEXHOJIOTHHA YrOIBHBIX
KOMUiaHuii

Cratess ONMCHIBAET TNPOEKT, Ppe3yabTaThl
KOTOpOTO CAENTAal0T BO3MOXKHBIM . CO3JIaHHE
HOBOro, COBPDEMEHHOIO NPHBOAA C BO3-
MOXKHOCTBIO ~NPMMEHEHHS B  YCJIOBHSX
FOPHOAOOBIBAIOLINX TEXHONOIMHA, HanpUMep
A NPUBOAA pPOTOpAa JKCKaBAaTopa MM
npusoaHuro 6apabaHa kouseitepa.

B BBeaeHMM aBTOpBI CTAaTbuU MNpPHBOAAT
MPUYHHBI TOrO, YTO HHCTHTYT BYIY Moct
a/0 Havan 3aHUMathCs NpobIeMaTHKOM
HOBBIX MpPHBOAOB. B cocemHux crpanax
TaKue NPUBO/IBI yKe HOpMaJIbHO
MCTIONB3YIOTCH, HamlpuMep Uii  TOpHO-
TPAHCMOPTHBIX TEXHOJOrMH € MHOTOKOB-
LHOBBIMHM 3KCKaBaTOpaMu. B nanpHeiiinei
YacTH CTaThbH JaeTcs ONMCaHWE criocoba
BO3MOXHOIO PELUEHUS MPOEKTA.

Takoe pewenue Oyaer KOMNEKTHUBHBIM
ACJIOM, TpU yYaCTHH HECKONbKH paboumx
mect — npexae Bcero BVYIY alo ¢
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BO3MOXHOCTBIO IPOBEPECHHUSA TEOPETUUCCKHX
IpeAnOChUIOK HEMOCPEACTBEHHO Ha
TEXHOJIOrUAX - YIOJbHbIX KOMHaHMﬁ, H
KOJUIEKTHB TEeXHUUeCKOro YHUBEPCHUTETA B

r. OctpaBa. OcTpaBckMH  KOJUIEKTHB
rpeacTaBiser rpyniy BBIJAIOLIUXCS
CIELHATUCTOB no 3NIEKTPUYECKUM

MallluHaM, MHCTpyYMCHTaM W [MpPHBOJAAM, a

nebo pohon pohéanéciho bubnu pasového
dopravniku. V vodu ¢lanku je popsano
z jakého davodu jsme se ve VUHU a.s

zacali  problematikou novych pohonu
zabyvat. V okolnich statech se tyto pohony
jiz bézné vyuzivaji napi. pro tézebni
technologie s koreckovymi rypadly. V dalsi
Casti ¢lanku je popsano jakym zplsobem je

TAKKEe  9KCMEPTOB M0  HU3MEPEHUAM mozné predlozeny projekt fesit.
INEKTPUUECKHX u HEDJIEKTPUUECKHUX Reseni takového projektu bude tymova
BeJaUudH. UieHsl  11€J0ro  KOJUIEKTHUBA prace, na které by se podilelo nekolik

pracoviif. Predeviim pracoviité VUHU a.s.
$ moznostmi ovérovani teoretickych
predpokladi  pfimo na technologiich
tézebnich spolecnosti a fesitelsky kolektiv
na VSB-TU Ostrava. Ten tvofi vyznamni
odbornici z oboru Elektrické stroje, pristroje
a pohony a rovnéz odbornici na meéfeni
elektrickych i neelektrickych  velicin.
Clenové fesitelského tymu maji dostatek

0651a1a10T 0CTATOYHBIMH TEOPETUUECKMMHU
3HAHUAMM W MPAKTUYECKUM OMBITOM JUIs
peieHus npeaaraeMoro npoekra. Psaa ero
YJIeHOB B MPOIUIBIX TrOAaX YCHELHO
3aHWUMaJsICs PeIIEeHHEM HEKOTOPBIX IPOEKTOB
I'pantoBoro Arentcrsa YP.

Spinavy reluktanéni elektromotor — novy
pohon pro té&Zebni technologie dilnich

spolecnosti teoretickych ~ znalosti 1 praktickych
Clanek popisuje projekt jehoz vysledky zkuSenosti pro feSeni  navrhovaného
umoZni vytvofeni nového moderniho projektu. Rada ¢lenlt feSitelského tymu
pohonu  pouzitelného v  podminkach v minulych letech uspésné fresila nékteré

t&zebnich technologii napf. pro pohon kolesa projekty GACR.

Uvod

TéZebni spoleCnosti vyzaduji od svych technologii neustdlé zvySovani
vykonnosti. Tyto technologie se v soucasné dobé skladaji pfevazn€ z kolesovych
rypadel riznych typd, dalkové péasové dopravy (DPD) a zakladaci. ZvySovani
vykonnosti celé technologie se v soucasné dobé provadi predev§im zvySovanim vykonu
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spojeno s navySenim hmotnosti Spi¢ky kolesového vyloZniku. JelikoZ navySeni
hmotnosti $pi¢ky kolesového vylozniku o 1 kg zpisobi navySeni hmotnosti celého
rypadla o 6 az 10 kg, je cesta zvySovani vykonnosti t€Zebni technologie zvySovanim
vykonu pohonu kolesa, a tim navySenim hmotnosti $picky kolesového vylozniku dnes
jiz nerealna. Zpusobuje totiz nutnost zpeviiovani ocelové konstrukce robustn€jSimi
ocelovymi nosniky apod. Z divodu vyvazeni horni stavby velkostroji je nutné
zvétSovat 1 hmotnost protizavazi. Tim samozifejmé dochdzi i k vétSimu namahani
kruhové drahy velkostroje a je nutné ji dimenzovat na vétSi zatizeni. VSechny tyto
divody vedly k hledani nového typu pohonu kolesa, ktery by nezvySoval hmotnost
Spicky kolesového vylozniku. V neddvné minulosti to byly napfiklad pomalub&Zny
bezptevodovy pohon se synchronnim elektromotorem fizenym cyklokonvertorem nebo
riizné typy pohonti s frekvenénimi méni¢i. Zadny z téchto pohonii neodlehgil $picku
kolesového vyloZzniku natolik, aby bylo mozné zvysit rypnou silu a tim vykonnost
celého technologického celku (TC).

Prvnim typem pohonu, ktery by i pfes zvySeni vykonu nezvySoval hmotnost
Spicky kolesového vyloZzniku, je pohon sestaveny ze spinaného reluktan¢niho
elektromotoru a specialniho ménice.
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Charakteristickym znakem reluktanéniho elektromotoru je, Ze na rotoru nema
Zadné vinuti ani permanentni magnet. Rotor je sloZen pouze z vhodné tvarovanych
plechi. OtaCivy moment vznikd v disledku rozdilnych magnetickych odport
magnetického obvodu diky nerovnomérné vzduchové mezete.

V poslednich letech se za¢ind pouzivat reluktan¢ni elektromotor s rozdilnym
poctem p6li na rotoru a na statoru. Tento typ reluktanéniho elektromotoru se nazyva
spinany reluktan¢ni elektromotor (switched reluctance motor SRM).

Vyhodou tohoto reluktanéniho elektromotoru je vyrazné sniZeni vlastni
hmotnosti na jednotku vykonu a bezeztratova, plynuld regulace otaéek. Pohon na bazi
spinaného reluktanéniho elektromotoru nabizi p¥iznivé podminky pro vyuZiti v procesu
dobyvéani a dopravy uhli na povrchovych lomech. Jeho vyhody Ize ptikladng vyuZit :

. pro ptimy pohon kolesa (na velkostrojich TC 1 a TC2)
. pro pfimy pohon bubnii pohdnécich stanic délkové pasové dopravy

Navrhovany spinany reluktanéni elektromotor vyuZiva pro svou &innost principu
axidlniho magnetického toku, ¢imz se zasadné odliSuje od klasickych elektromotord,
které vyuZivaji radidlni a tangencialni magneticky tok. Jeho moment je dén derivaci
magnetické energie podle thlu natoCeni. Je-li tento thel maly, Ize uspofadat mnoho
elementarnich elektromagnetl po obvodu stroje a tim moment nésobit. Pohon tvofeny
spinanym reluktanénim elektromotorem dosahuje vétstho mé&mého vykonu pii
vyrazném sniZzeni hmotnosti v porovnani s klasickym provedenim pohonu o stejném
vykonu. Dle pfedpokladii zaloZenych na vztazich teoretickych vypo&ti matematického
modelu Ize ofekavat, Ze hmotnost reluktanéniho elektromotoru pfi stejném vykonu &ini
zhruba 60 % hmotnosti klasickych elektromotorii. Spinané reluktanéni elektromotory
maji navic z principu schopnost plynulé zmé&ny rychlosti ota&eni.

Nahrada stavajicich klasickych elektromotort, pfevodovek, spojek, rotorovych
spoustéc pomalub&Znymi reluktantnimi elektromotory se spojitou regulaci otaéek by
vedla k vytvofeni moderniho robustniho pohonu, ktery je vlivem nizkého momentu
setrvaénych hmot zna¢n€ odolny proti ndrazim kolesa na piekazky. U pohonii kde jsou
pouzivany pfevodovky s velkymi setrvaénymi hmotami, dochdzi pfi nérazu do piekazky
k vyraznému razovému pietéZovani téchto pievodovek, ostatnich strojnich sou&asti
pohonu kolesa i ocelové konstrukce kolesového vyloZniku.

Pfinosy aplikace pomalubéZného spinaného reluktanéniho elektromotoru pro
piimy pohon kolesa je moZno spatfovat v nasledujicich hlavnich aspektech:

» vyrazné sniZzeni zatizeni Spicky kolesového vyloZzniku vlastni hmotnosti
elektromotoru

*  moZnost zvySeni vykonu pohonu kolesa, obvodové sily kolesa a tim vykonnosti
velkostroje '

. odpada pouziti ptevodovky, spojky, rotorového spoustéce

*  minimalizace olejového hospodatstvi

= plynuld, téméf bezeztratova regulace otadek

Dalsi mozZnost vyuziti spinaného reluktan¢niho elektromotoru je pro piimy
pohon bubnil pohanéci stanice dalkové pasové dopravy. Hmotnost nového pohonu je
mnohem menSi neZ stdvajici provedeni se dvéma rychlob&Znymi induk&nimi
elektromotory a se dvéma prevodovkami na jeden buben. Navic se jedn4 o elektromotor
se spojitou bezeztratovou regulaci.
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Nesporné vyhody spinaného reluktanéniho elektromotoru vybizeji k jeho vyuziti
pii rekonstrukci velkostrojii, kde by toto feSeni pfineslo vyrazny technicky
a nezanedbatelny ekonomicky pfinos.

Ze viech téchto vyse uvedenych divodl byl ve Vyzkumném ustavu pro hnédé
uhli a.s. postaven projekt, ktery se zabyva problematikou nového pohonu. Bylo
osloveno n&kolik partnerd, t€Zebnich spolecnosti, vysokych Skol, vCetné grantové
agentury CR.

Hlavnim cilem projektu je vytvofeni simulaénitho modelu, vyzkum moZnosti
a ovéfeni parametrd nového typu elektromotoru a specialniho polovodicov€ého ménice
pro jeho fizeni. V tomto projektu bude v prvé fadé vytvoren matematicky aparat pro
ovéreni teoretickych piedpokladii nutnych pro ovéfeni fungovani jak nového typu
elektromotoru, tak polovodi¢ového ménice pro jeho fizeni. V dalsi ¢asti projektu bude
zkonstruovan plné funkéni model ménice pro fizeni tohoto elektromotoru. V posledni
asti projektu bude uskuteénéna fada méreni elektrickych a mechanickych veli¢in, které
potvrdi spravnost teoretickych predpokladd.

Pomoci nového typu elektromotoru bude umoznéno vytvofit pohon s mnohem
mensi (aZ o 40 %) hmotnosti na jednotku vykonu. Bude tedy mozné napt. zvysit vykon
pohonu kolesa, aniZ by bylo zvétSeno zatiZeni $picky kolesového vylozniku. Tim bude
umoznéno zvétsit rypnou silu kolesového rypadla, a nasledné zvétsit vykonnost celého
technologického celku.

Dal$im cilem projektu je vyzkum moZnosti nahrady stavajicich klasickych
elektromotori, pievodovek, spojek, rotorovych  spousté¢i  pomalubéZnymi
reluktanénimi elektromotory se spojitou regulaci otacek, coz by vedlo k vytvofeni
moderniho robustniho pohonu s niz§i hmotnosti na jednotku vykonu.

Casovy harmonogram feseni projektu
V prvni etapé bude uskute¢nén vybér vhodnych metod fizeni, vybér a zajiSténi
pasivnich a aktivnich souéastek, simulace metod fizeni na PC, navrh obvodového feSeni

el A ¥AIA] XAat mmEnifa fralrveance o madernimi IOIRT tranzictary. nuhlikace
S fralkvonda’ & macariiting ) franzigiore. huhilkzace

vikonove a Fdici asti ménid
nékter}'/ch vysledkt feSeni na tuzemskych a zahrani¢nich konferencich, pfiprava
a vypracovani diléi zpravy projektu.

o  rederSe pohonti z oblasti reluktan¢nich elektromotoru,

sbér pozadavki vyrobcli a provozovateli dobyvaci a dopravni techniky

navrh matematického modelu popisujiciho novy typ elektromotoru

algoritmizace matematickych modeld

navrh konstrukce ménice

dopInéni méfici aparatury o moznost komplexné sledovat elektrické a mechanické
veli¢iny

0 O O O ©

V dal§i &asti projektu bude provedeno dimenzovani vykonovych spinacich
soudastek, vybér a zajisténi pasivnich a aktivnich soucastek pro polovodiCovy ménic,
realizace Fidicich a vykonovych obvodi ménile, realizace fidiciho systému, ovefovani
vlastnosti fidiciho systému, vyvoj programovych moduld fizeni spinaného
reluktanéniho motoru, realizace laboratornich modelu elektrickych pohont, odzkousSeni
zékladnich funkci laboratornich modeld elektrickych pohoni, véetné mefeni
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elektrickych a mechanickych veli¢in, publikace n&kterych vysledk@i feSeni na
tuzemskych a zahrani¢nich konferencich, pfiprava a vypracovani dil&i zpravy projektu.

o  ovéfeni funkce matematického modelu

projekt a vyroba funkéniho modelu ménice

ndvrh aplikace feSici komplexné proces sbéru, analyzy a archivace méfenych dat
experimentalni méfeni na modelu ménice

O O O O

analyza méfenych dat, zpfestiovani metod a tprava algoritmi

V dalsi etapé feSeni projektu bude provedeno experimentalni ovéfovani
vlastnosti laboratorniho modelu pohonu se spinanym reluktanénim motorem, publikace
vysledki na tuzemskych a zahrani¢nich konferencich, pfiprava a vypracovani zavére&né
zpravy projektu.

o  realizace méfeni na modelu nového pohonu méficim systémem
o  analyza méfenych dat, zpfesiiovani metod a Gprava algoritmi modelu
o  publikace vysledki méfeni a zobecnénych zavéra

Predpokladané vystupy projektu
a) Metodika névrhu spinaného reluktanéniho elektromotoru
b) Metodika ndvrhu fizeni pohonu se spinanym reluktanénim elektromotorem
c) Funkeni prototyp elektrického pohonu sestavajici z:
e spinaného reluktanéniho elektromotoru s axialni vzduchovou mezerou
e polovodi€ového ménice pro napéjeni spinaného reluktanéniho elektromotoru
e fidiciho mikropocitaového systému
d) Publikace vysledkl projektu v odbornych €asopisech, na domécich a zahrani¢nich
konferencich

Koncepcni a metodické pristupy navrhované pro reSeni a jejich
rozbor

Vyzkumné price budou provadény zejména v laboratotich FEI VSB-TU
Ostrava. Zkoumané jevy a soustavy budou analyzovény a ovéfovany nejmodern&jsimi
prosttedky pro modelovdni a simulaci jevii a soustav pf pouZiti vhodnych
matematickych metod. Pro modelovéni a simulaci budou pouzZity prostiedky, které
umoZiuji modelovéni viceparametrovych soustav a optimalizaci navrZenych postupii
a algoritmd. Mezi pouZité nastroje budou patfit softwarové systémy MATLAB se
SIMULINKem a PSPICE pro simulaci elektromechanickych systémi. Budou navrzeny
a vyrobeny laboratorni modely stfidavych elektrickych pohond, na nichZ se budou
vysledky vyzkumu ovéfovat.

Na toto pak budou navazovat méfeni a vyhodnocovani elektrickych velicin
(napéti, proudy, magnetické toky) a veli€in mechanickych (otatky, momenty, sily)
a jejich vzdjemné zavislosti s cilem optimalizovat vlastnosti pohonu jako celku.

V prvni etapé feSeni projektu bude provedena reSerSe naSich a mezindrodnich
realizaci v oblasti reluktanénich elektromotori. Na zédkladé této reSerSe bude navren
matematicky model nového pohonu a provedena jeho analyza.
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Do souhrnu veli¢in, které budou podrobeny analyze, budou zahrnuty i veli¢iny
navrzené vyrobci a provozovateli téZebni techniky.

Ve druhé etapé feSeni projektu se vyzkumny tym soustfedi na vyvoj algoritmu
sbéru, analyzy a vyhodnoceni vytipovanych veli¢in. Predpokladame ndvrh vyuziti
nejmoderngjsich prostredkii na bazi virtualni instrumentace.

Extrémni podminky nasazeni pohont v podminkach povrchovych doli budou
vyzadovat vyfeSeni mnoha specifickych aspekt. Méfici systém zahrnujici sbér, analyzu
a prezentaci méfenych veli¢in bude vyuzivat nejmodernéjsi SW technologie grafického
programovani. Ve spolupraci s provozovateli dobyvaci a dopravni techniky budou
vytipovéna kriticka mista nového elektromotoru a pracovni reZimy pro komplexni
analyzu méfenych dat.

Ve tfeti etapé budou zavéry prezentovany na domdcich i zahrani¢nich
konferencich a v odborné literatufe.

Predpokladany vysledek projektu a jeho vyuziti

Vysledek projektu bude pfedevsim v predstaveni a ¢astecném ovéfeni nového
elektromotoru a ménice pro jeho fizeni. Méfenimi elektrickych a mechanickych velicin
budou ovéfeny teoretické piedpoklady fungovani spinaného reluktan¢niho
elektromotoru a bude tak vytvofen zaklad pro konstrukci prototypu nového
elektromotoru. Moznosti vyuziti nového elektromotoru jsou vSude tam, kde je vhodné
pouziti bezpfevodového pohonu snizkou hmotnosti. V technologiich téZebnich
spole¢nosti je to pfedevsim pohon kolesa a pohony bubnii pdsovych dopravniki.

Pfinosy aplikace pomalubézného spinaného reluktancniho elektromotoru pro
piimy pohon kolesa je mozno spatfovat v nasledujicich hlavnich aspektech:
o  vyrazné snizeni zatizeni S$picky kolesového vylozniku vlastni hmotnosti
elektromotoru
zvyseni vykonu pohonu kolesa, obvodové sily kolesa a tim vykonnosti velkostroje

odpada pouziti pfevodovky, spojky, rotorového spoustéce
minimalizace olejového hospodatstvi

O O O O

plynula, témért bezeztratova regulace otacek

Dal$i moznost vyuziti spinaného reluktan¢niho elektromotoru je pro pifmy
pohon bubnii pohanéci stanice dalkové pasové dopravy. Hmotnost nového pohonu je
mnohem mensi nez stavajici provedeni se dvéma rychlobéznymi indukénimi
elektromotory a se dvéma pfevodovkami na jeden buben. Navic se jedna o elektromotor
se spojitou bezeztratovou regulaci.

Nesporné vyhody spinaného reluktanéniho elektromotoru vybizeji k jeho vyuziti
pii rekonstrukei velkostroji, kde by toto feSeni pfineslo vyrazny technicky
a nezanedbatelny ekonomicky pfinos.
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Vyznam projektu pro praxi

Uspésné feSeni tohoto projektu potvrzenim teoretickych predpokladi polozi
zéklad pro vyrobu prototypu a ziskani dalSich poznatki o spinaném reluktanénim
elektromotoru. Nasazeni nového pohonu do praxe bude mit nesporné technické vyhody
a nezanedbatelny ekonomicky piinos. Napf. pii pouZiti nového elektromotoru pro
pohon kolesa bude umozZnéno zvétsit vykon elektromotord, aniZ by bylo zvéteno
zatiZeni Spicky kolesového vyloZzniku. Tim bude moci byt zvétSena rypna sila
velkostroji a nasledn€ vykonnost celého technologického celku. Ziskdnim novych
poznatkil o fungovani spinaného reluktanéniho elektromotoru bude mozné konstruovat
obecné pohony pro jakoukoli technologii, kde je tieba lehky bezpfevodovy pohon.

Pracovisté VUHU a.s., se dlouhodobg zabyva pohony téZebnich technologii,
jejich modernizaci. Ve svych zdv€rech a doporucenich, ve studiich a odbornych
posudcich, dlouhodobé prosazuje modernizace pohont pro plynulou zménu rychlosti
otd¢eni pomoci polovodiCovych méni¢t rliznych typl. Zmitiovany spinany reluktanéni
elektromotor je jiZz z principu plné& regulovatelny. Jeho nizk4d hmotnost a absence
pfevodovky jej pfeduruje pro vyuZiti v ndroénych provozech t&€Zebnich spole¢nosti.
Pro tyto zavéry a doporuceni vyuziva vysledk méfeni uskuteénénych na vsech typech
pohonil t&Zebnich technologii, které provadi nejmodernéj$i méfici technikou. Ta je
v né€kterych pfipadech ojedinéla i v zemich EU.

Clenové fesitelského tymu se dlouhodobé zabyvaji vyzkumem modernich
elektrickych regulacnich pohonti a jejich Jednotlivych &asti, které mohou byt aplikovény
v riiznych oblastech. Resitelsky kolektiv na VSB-TU Ostrava tvo#{ vyznamni odbornici
z oboru Elektricke stroje, pfistroje a pohony a rovnéz odbornici na méfeni elektrickych i
neelektrickych veligin. Clenové fesitelského tymu maji dostatek teoretickych znalosti i
praktickych zkuSenosti pro feSeni navrhovaného projektu. Rada &lenti fesitelského tymu
v minulych letech Gsp&sné feila nékteré projekty GA CR.

Pro Gsp&sné feseni projektu maji lenové fesitelského tymu na VSB-TU Ostrava
k dispozici laboratofe, které byly v ramci tsp&$ng feSenych projektit GACR, MSMT,
MPO vybavené moderni méfici a vypocetni technikou, napf.:
- laboratof elektrickych stroja
- laboratof elektroniky
- laboratof vykonové elektroniky
- laboratof mikropocitacové techniky
- laboratofe pohonti se zatéZovacimi stanovisti
- laboratofe méfeni

Tyto laboratote disponuji specialni méfici technikou:

- digitalni osciloskopy Hameg, Agilent, Hewlett-Packard, LeCroy LT264 350 Mhz

- vykonovy analyzator LEM Norma D6000 s pfislusnym softwarem

- meéfici notebooky s méficimi kartami pro sbér dat

- méfici zafizeni s rychlymi snimaci proudu a napéti LEM SA pro mé&teni rychlych
zmén proudt a napéti

- méfici zafizeni pro méfeni momentu na h¥ideli elektromotoru

- 1dzné typy Dynamometrii, max. 40 Nm, 10 000 ot/min
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